Mechanical Devices

KEGELRADGETRIEBE
HELICAL-BEVEL-GEAR UNITS
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Allgemeine Informationen / General information

STROTER —
Kegelradgetriebemotoren

Leistungsbereich 0,12 — 90 kW

Normalausfihrung :

Motor : Drehstrom |EC - Normmotor

Spannung : 230/400V bzw. 400/690V

Schutzart 1 IP 55

Isolationsklasse :B

Einbaulage :D

Abtriebswelle : Vollwelle (A oder B) oder
Hohlwelle

Sonderausfuhrungen * :

- Vollwelle beidseitig (A und B )

- B5 - Flanschausfiihrung ( A oder B )

- Hohlwelle Schrumpfscheibenausfihrung
- Bremsmotoren

- Polumschaltbare Motoren

- Explosionsgeschutzte Motoren

- Gleichstrommotoren

- Sonderspannung / Frequenz

- Schutzart IP 56

- Isolationsklasse F oder H

- Thermistor P.T.C. oder Thermokontakt
- MIG - Inkrementaler Drehimpulsgeber

* gegen Mehrpreis

STROTER -
Helical bevel geared motors

Range of power 0,12 — 90 kW

Standard design :

Motor : Three phase IEC AC- motor

Voltage :230/400V - 400/690V

Type of protection :IP 55

Insulation class :B

Mounting position :D

Output shaft : solid shaft (A or B) or
hollow shaft

Optional accessories * :

- solid shaft at sides (Aand B)

- B5-flange mounted (AorB)

- Hollow shaft with shrink disk

- Brake motors

- Pole changing motors

- Explosion proof motors

- DC - motors

- Special voltage / frequency

- Type of protection IP 56

- Insulation class F or H

- PTC Thermistor or temperature switch
- MIG - Incremental pulse encoder

* special price
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Allgemeine Informationen / General information

Bestelldaten :

Normalausfuihrung :

Bestellbeispiel :

Typ K 252/M__ - 80L4
Antriebsleistung [ kW] 0,75
Abtriebsdrehzahl [ min™] 25
Abtriebsdrehmoment [ Nm] 273
Abtriebswelle Seite A

- Seite A ere

- SeiteB

- Seite Aund B

- Hohlwelle Hohlwelle

- Hohlwelle mit Schrumpfscheibe
Befestigung

- Normalausfiuhrung

- B5—Flansch (Abtriebsseite) B5 @250
Einbaulage (siehe Katalog-Seite 1/4) D D
Spannung / Frequenz [V/IHz] :|230/400 / 50 230/400 / 50

(siehe untenstehende Tabelle )

Schutzart IP 55 IP 55
Motorklemmenkasten Seite A Seite A
Zusatz bei :
Lieferung mit freier Antriebswelle
- freie Antriebswelle @__ x Lange @ 24 x 50
- Ubersetzung i = 01 i=5754:1
Lieferung fur IEC - Flanschmotoranbau
- Motorflansch @ 200
- Motorwelle @ x Lange @19 x 40
- Ubersetzung i= i1 i=5754:1
Zubehor : Frequenz und Anschluss-Spannung
- Befestigungsset Die Motoren werden mit einer Anschluss-Spannung
- FuBleisten von 230/400V bzw. 400/690V geliefert.
- Drehmomentstitze Die Wicklungen sind fiir eine Frequenz von 50 Hz

- MIG - Inkrementaler Drehimpulsgeber

Sonderwinsche : zum Beispiel
- Sonderspannung / Frequenz
- Bremsmotor
- Ex-Schutz
- usw.

Zubehor und Sonderwiinsche
sind zuséatzlich anzugeben

ausgelegt.
Motor Anschluss-Spannung [V]
Motor Typ 4 polig 6 oder 8 polig
63 230/400V 230/400V
71 230/400V 230/400V
80 230/400V 230/400V
90 230/400V 230/400V
100 230/400V 230/400V
112 400/ 690 V 230/400V
132 400/690 V 400/690 V
bis
280 400/ 690 V 400/ 690 V

Die zulassige Spannungsschwankung betragt +10 % .

Andere Spannungen und Frequenzen sind auf
Wunsch gegen Mehrpreis lieferbar.
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Allgemeine Informationen

/ General information

Information for ordering :

Normal supply : Example of order :

Type K 252/M__ - 80L4
Motor power [ kW] 0,75
Output speed [rpm] 25
Output torque [ Nm] 273
Output shaft Side A
- Side A 1ae
- SideB
- SideAandB
- Hollow shaft Hollow shaft
- Hollow shaft with shrink disc
Fixing
- Standard design
- B5 - flange (Output side) B5 @250
Mounting position (see catalog - side 1/4) D D
Voltage /frequency [V/IHz] :|230/400 / 50 230/400 / 50

(see motor type table )

Type of protection IP 55 IP 55
Position of motor terminal box | Side A Side A
Add at :
Supply with free input shaft

- freeinput shaft @ x length @ 24 x 50

- Reduction ratio i= 01 i=5754:1
Supply for IEC-flange motor mounting

- Motor flange @ 200

- Motor shaft @__ x length @19 x 40

- Reduction ratio i= 01 i=5754:1

Accessories .
- Installation and removal elements
- Additional feet
- Torque arm
- MIG - Incremental pulse encoder

Frequency and voltage

The motors will be supplied with a voltage of either 230/400V
or 400/690V .

The windings are designed at a frequency of 50 Hz.

Optional design :

- Special voltage / frequency
- Brake motor

- Explosion proof

- etc.

Accessories and optional design
should be advised separately

Motor voltage [V]
Motor type 4 pole 6 oder 8 pole
63 230/400V 230/400V
71 230/400V 230/400V
80 230/400V 230/400V
90 230/400V 230/400V
100 230/400V 2307400V
112 400 /690 V 230/400V
132 400 /690 V 400/690 V
280 400 /690 V 400/690 V

The permissible variation of voltage is £10 % .

Additional voltages and frequencies are available against

surcharge !
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Allgemeine Informationen / General information
Einbaulage _
. L. gezeichnet
Mounting position

: Klemmenkastenposition Seite A
herein specified : Terminal box position side A

D (Standard) E

i .
Q A
= < [
-
D

A

Die Einbaulage wird bestimmt durch Angabe der untenliegenden Getriebeseite A - F
The mounting position is designated by the base of the gearbox A — F
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Allgemeine Informationen

/ General information

Schmierung :

STROTER - Kegelradgetriebe kommen
betriebsfertig mit Olfiillung zum Versand.

Die Olmenge entspricht der auf dem Typenschild
angegeben Einbaulage. Eingesetzt ist ein
vollsynthetisches Getriebedl der Viskositat

ISO VG 150 fur die Umgebungstemperatur von -20
bis +40 °C.

Schmierstoffwechsel:

bei Mineraldl alle 10.000 Betriebsstunden oder
nach 2 Jahren, bei Synthetikdl alle 20.000
Betriebsstunden oder nach 4 Jahren.

Synthetische und mineralische Schmierstoffe diirfen

Lubrication :

STROTER-Helical Bevel Gear Units are
supplied with oil-filling and ready to operate.

The oil - level corresponds to the mounting
position shown on the nameplate. A fully
synthetic oil with a viscosity of 1SO VG 150 for an
ambient temperature range of -20°C up to +40°C
is used.

Changing the oil :

For mineral oil every 10.000 service hours or after
two years, for synthetic oil every 20.000 service
hours or after four years.

Synthetic and mineral lubricants must be not

nicht miteinander gemischt werden. mixed.
Olsorte | Umgeb. | Viskositat bp Q8 .
Oil type | Ambient | Viscosity . < ForEeTy i )
Temp.  |40°C Mobil' | SCastrol QA Q'
(°C) [ mm?/s] J ToTaL
CcLP 0 - +40 220 Degol Energol Mobilgear | Optigear Goya 220 | Omala Carter CLP 220
BG 220 GR-XP 600 XP S2 G 220 EP 220
220 220 BM 220
CLP PAC | -20 - +60 150 Degol Enersyn Mobil SHC | Optigear Schumann | Omala Carter Syntholube
PAS 150 Gear 150 | Synthetic 150 S4 GX 150 | SH 150 150
HTX 150 X 150
1 150 Mobil SHC | Optileb Cassida Nevastane | Syntholube
CLP HC 0 - +40 Cibus 150 | GT 150 GL 150 SL 150 A 150 LM
220 Eural Gear Mobil SHC | Optileb Cassida Nevastane | Syntholube
220 Cibus 220 | GT 220 GL 220 SL 220 A 220 LM
'vollsynthetischer Getriebeschmierstoff, physiologisch unbedenklich USDA H1.
! synthetic gear lubricant, food grade oils USDA H1, NSF
Olfullmengen / oil capacity [ Liter /liter ]
Typ D®B3) | A(B6) | B(B7) | C(B8) | E(V5) | F(V6)
KS 063 0,5 0,5 0,5 0,5 0,8 0,6
KS 080 1,2 1,2 1,2 1,2 14 1,3
KS 112 31 31 31 31 2,6 31
K 062 0,7 0,8 0,8 0,8 0,9 0,8
K 152 1,5 1,7 1,5 1,0 1,7 1,5
K 252 2,2 2,4 1,7 2,0 2,6 2,2
K 452 3,5 3,0 3,0 3,2 4,0 3,0
K 652 7,0 5,0 5,0 6,0 9,0 55
BK 732 3,5 58 58 6,8 8,7 58
BK 832 4,5 8,0 8,0 9,1 10,4 9,1
BK 931 8,8 15 15 17,5 20,9 16,3
BK 1031 14 24 24 28,6 33 25,6
BK 1231 22 36 36 41 49 35,9
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Allgemeine Informationen / General information

Zulassige Radialkrafte Fr der Abtriebswelle
Permissible overhung loads Fr for output shaft

Die in der Tabelle angegebenen Werte gelten fur
Kraftangriff auf Mitte Wellenende bei unglinstigster
Kraftangriffsrichtung. Ist der Kraftangriff nicht auf

Wellenmitte bzw. reichen die Tabellenwerte nicht aus,
bitten wir um Angabe des Kraftangriffspunktes ,x“ und

|
der Kraftrichtung.
The following table lists the overhung loads, calculated [ ] 7”7‘%77%7
for loads applied to the midpoint of the shaft and the b ! .
least favourable loading direction. If the load is not y Q 1 m
applied at the midpoint of the shaft or for higher overhung \
load values please contact us with the point “x” on the A
shaft and the loading direction. D
Fro [kn]

Typ bei Abtriebsdrehzahl [min™] / for output speed [rpm]

Type <10 <16 <25 <40 <63 <100 <160

KS 063 2,5 1,9 1,6 1,5

KS 063F 25 1,9 1,6 1,5

KS 080 4,5 4,0 3,5 3,0

KS 080F 3,9 3,1 2,7 2,3

KS 112 13,7 11,4 9,8 8,6

KS 112F 15,0 12,5 10,8 9,5

K 062 4,6 3,7 2,9 2,5 1,9 1,6 1,5

K 062F 5,0 4.1 3,2 2,7 2,1 1,8 1,7

K 152 4,7 3,8 3,0 2,6 2,0 1,7 1,5

K 152F 51 4,2 3,3 29 2,2 1,9 1,7

K 252 6,1 51 4,0 3,5 2,8 2,4 2,1

K 252F 6,7 5,6 4.4 3,9 3,1 2,7 2,3

K 452 8,0 6,7 5,2 4,6 3,7 3,1 2,7

K 452F 8,8 7,3 5,8 5,1 4,1 3,5 3,0

K 652 22,8 19,3 15,5 13,7 11,4 9,8 8,6

K 652F 25,0 20,7 17,1 15,0 12,5 10,8 9,5

BK 732 15,0 13,2 10,5 7,8 6,8 6,0 6,0

BK 832 15,7 15,0 10,0 7,8 6,5 6,0 6,0

BK 931 34,0 34,0 34,0 34,0 32,0 29,0 25,0

BK1031 43,1 43,1 43,1 43,1 40,4 36,0 25,0

BK1231 61,3 61,3 61,3 61,3 58,9 56,5 56,5
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Kegelradgetriebe Auswahllisten
Helical bevel gear selection tables

Information zu den Auswahllisten

Information for selection table

Seite 2/2 - 2/27

In den Auswahllisten stehen folgende Daten :

Antriebsleistung [kW]
Abtriebsdrehzahl [min ]
Abtriebsdrehmoment [Nm]

Betriebsfaktor f,

Ubersetzung i=..:1
Typ
Gewicht Das angegebene Gewicht ist

ein Richtwert und basiert auf
Einbaulage ,D" und
Hohlwellenausfiihrung .

Andere Einbaulagen bzw.
Ausfuhrungen kénnen
abweichende Gewichte haben

Nennstrom bei 400 V
MalRblatt - Seite

Information zu den Auswabhllisten

Side 2/2 -2/27

In the tables will be found the following data :

Motor power [ kW]
Output speed [min ]
Output torque [Nm]

Service factor f,

Ratio i=..:1
Type
Weight The specified weight is an

approx. weight based on
mounting position ,D“ and hollow
shaft design.

Weights may vary for other
mounting positions and shaft
designs.

Rated current at 400V

Dimension sheets

Information for selection table

Seite 2/28 - 2/31

Lieferbare Ubersetzungen

In den Auswahllisten stehen folgende Daten :

Typ
Ubersetzung i=..:1

Abtriebsdrehmoment [Nm]

Gewicht Das angegebene Gewicht ist
ein Richtwert und basiert auf
Einbaulage ,D" mit freier
Antriebswelle und
Hohlwellenausfihrung .

Andere Einbaulagen bzw.
Ausfiihrungen kénnen
abweichende Gewichte haben

Side 2/28 - 2/31

Reduction ratios available

In the tables will be found the following data :

Type

Ratio i=..:1

Output torque [Nm]
Weight The specified weight is an

approx. weight based on
mounting position ,D* with free
input shaft and hollow shaft
design.

Weights may vary for other
mounting positions and shaft
designs.
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Kegelradgetriebe Auswahllisten
Helical bevel gear selection tables

0,12 kW

Abtriebsdrehzahl | Abtriebsdrehmoment | Betriebsfaktor | Ubersetzung Typ Gewicht | Nennstrom MaRbild Seite
Output speed Torque Service factor Ratio Type Weight | Rated current | Dimensions pages
nz [ mint] [Nm] fo i=..:1 [kg] 400V [A]
4 272 2,4 179,39 K452 M... - 71K8 41 0,7 3/13-14
4 272 15 174,31 K252 M... - 71K8 34 0,7 3/11-12
4 272 1 178,83 K152 M... - 71K8 22 0,7 3/9-10
53 203 14 178,83 - 63L6 21 0,6
4 200 1 180,03 K062 M... - 71K8 18 0,7 3/ 7-8
53 200 1 180,03 - 63L6 16 0,6
6,6 168 1,2 147,42
8 140 14 180,03 - 63K4 16 0,5
10 110 1.8 147,42
125 85 23 114,31
16 70 2,9 90,32
20 57 35 73,96
25 44 45 57,35
32 36 57 46,96
40 28 7 36,25
50 21 9 27,82
63 18 10 22,78
80 14 11 17,58
40 28,4 5,6 36,64 KS063 M... - 63 K4 14 0,5 3/1-2
48 233 5,6 30,00
63 17,9 11,1 23,17
75 14,7 12,9 18,97
100 11,3 13,2 14,65
125 9 22,2 11,63
150 74 258 9,52
200 57 26,4 7,35
240 45 26,4 5,86
280 4 253 5,11
320 3,5 25,9 4,48
380 2,9 26 3,73
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Kegelradgetriebe Auswahllisten
Helical bevel gear selection tables

0,18 kW

Abtriebsdrehzahl | Abtriebsdrehmoment | Betriebsfaktor | Ubersetzung Typ Gewicht | Nennstrom MaRbild Seite
Output speed Torque Service factor Ratio Type Weight | Rated current | Dimensions pages
nz [ mint] [Nm] fo i=..:1 [kg] 400V [A]
4 410 1.6 179,39 K452 M...- 71L8 42 0,8 3/13-14
53 300 2,1 179,39 - 71K6 41 0,7
4 400 1 174,31 K252 M...- 71L8 35 0,8 3/11-12
53 300 13 174,31 - 71K6 34 0,7
6,6 245 1.6 140,42
5 280 1 178,83 K152 M...- 71K6 22 0,7 3/9-10
6,6 245 11 144,06
8 204 1,4 178,83 - 63L4 20 0,6
10 165 1,7 144,06
12 130 2,1 118,89
15 105 2,6 95,85
6,6 200 1 147,42 K062 M...- 71K6 18 0,7 3/7-8
8 200 1 180,03 - 63L4 16 0,6
10 165 1.2 147,42
12,5 130 15 114,31
16 105 1,9 90,32
20 85 2,3 73,96
25 66 3 57,35
32 53 3,8 46,96
40 41 4.8 36,25
50 32 6,2 27,82
63 26 6,9 22,78
80 20 8 17,58
100 17 8,8 14,06
125 14 9,2 11,51
160 11 10,9 8,89
40 42,5 3,8 36,64 KS063 M...- 63 L4 14 0,6 3/1-2
48 35 3,7 30
63 27 74 23,17
75 22 8,6 18,97
100 17 8,8 14,65
125 13,5 14,8 11,63
150 11,1 17,2 9,52
200 8,5 17,6 7,35
240 6,8 17,6 5,86
280 59 16,8 511
320 5.2 17,3 4,48
380 43 17,3 3,73
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Kegelradgetriebe Auswahllisten
Helical bevel gear selection tables

0,25 kW

Abtriebsdrehzahl | Abtriebsdrehmoment | Betriebsfaktor | Ubersetzung Typ Gewicht | Nennstrom MaRbild Seite
Output speed Torque Service factor Ratio Type Weight | Rated current | Dimensions pages
nz [ mint] [Nm] fo i=..:1 [kg] 400V [A]
4 560 18 171,49 K652 M...- 80K8 78 11 3/15-16
4 570 1,1 179,39 K452 M...- 80K8 44 11 3/13-14
53 425 15 179,39 -71L6 41 0,9
6,6 342 1,9 14421
53 400 1 174,31 K252 M...- 71L6 34 0,9 3/11-12
6,6 342 1.2 140,42
8 280 14 174,31 -71K4 33 0,9
10 220 1,8 140,42
12,5 186 2,1 117,46
16 150 2,7 94,62
8 280 1 178,83 K152 M...- 71K4 21 0,9 3/9-10
10 235 1,2 144,06
12 180 15 118,98
15 145 19 95,85
20 120 2,3 72,35
25 91 3 58,28
10 200 1 147,42 K062 M...- 71K4 17 0,9 3/ 7-8
12,5 177 1,1 114,31
16 145 13 90,32
20 120 1,7 73,96
25 91 2,2 57,35
32 73 2,7 46,96
40 60 3,3 36,25
50 45 4.4 27,82
63 37 4,8 22,78
80 29 55 17,58
100 23 6,5 14,06
125 19 6,8 11,51
160 15 8 8,89
40 59 2,7 36,64 KS063 M...- 71K4 15 0,9 3/1-2
48 48,5 2,7 30
63 37 53 23,17
75 31 6,2 18,97
100 24 6,3 14,64
125 19 10,1 11,63
150 154 12,4 9,52
200 11,9 12,7 7,35
240 9,5 12,7 5,86
280 8,2 12,1 511
320 7,2 124 4,48
380 6 12,5 3,73
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Kegelradgetriebe Auswahllisten
Helical bevel gear selection tables

0,37 kW

Abtriebsdrehzahl | Abtriebsdrehmoment | Betriebsfaktor | Ubersetzung Typ Gewicht | Nennstrom MaRbild Seite
Output speed Torque Service factor Ratio Type Weight | Rated current | Dimensions pages
nz [ mint] [Nm] fo i=..:1 [kg] 400V [A]
4 800 1.2 171,49 K652 M...- 80L8 80 15 3/15-16
53 600 16 171,49 - 80K6 80 13
6,6 485 2 138,15
4 650 1 179,39 K452 M...- 80L8 44 15 3/13-14
53 630 1 179,39 - 80K6 44 13
6,6 505 13 14421
8 425 15 179,39 -71L4 41 1.2
10 340 19 144 .21
125 265 2,5 112,12
6,6 400 1 140,42 K252 M...- 80K6 37 13 3/11-12
8 400 1 174,31 -71L4 34 1,2
10 330 1.2 140,42
12,5 275 15 117,46
16 222 18 94,62
20 165 2,4 71,43
10 280 1 144,06 K152 M...- 71L4 22 1,2 3/9-10
12 280 1 118,98
15 225 1.2 95,85
20 170 1.6 72,35
25 138 2 58,28
32 105 2,7 44 88
12,5 200 1 114,31 K062 M...- 71L4 18 1.2 3/7-8
16 200 1 90,32
20 173 1.2 73,96
25 134 15 57,35
32 110 18 46,96
40 85 2,4 36,25
50 65 3,1 27,82
63 53 3,7 22,78
80 41 3,9 17,58
100 32 4.6 14,06
125 26 5 11,51
160 20 6 8,89
40 87,4 18 36,64 KS063 M...- 71 L4 16 1,2 3/1-2
48 72 18 30,00
63 55 3,6 23,17
75 45 4,2 18,97
100 35 43 14,65
125 28 7,2 11,63
150 23 8,4 9,52
200 18 8,5 7,35
240 14 8,6 5,86
280 12 8,2 511
320 11 8,4 4,48
380 9 8,4 3,73
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Kegelradgetriebe Auswahllisten

Helical bevel gear selection tables

0,55 kW

Abtriebsdrehzahl | Abtriebsdrehmoment | Betriebsfaktor | Ubersetzung Typ Gewicht | Nennstrom MaRbild Seite
Output speed Torque Service factor Ratio Type Weight | Rated current | Dimensions pages
nz [ mint] [Nm] fo i=..:1 [kg] 400V [A]
4 1000 1,0 171,49 K652 M...- 90L8 84 2 3/15-16
53 893 1,1 171,49 - 80L6 81 18
6,6 720 14 138,15
8 630 1,0 179,39 K452 M...- 80K4 42 15 3/13-14
10 505 13 144,21
12,5 395 16 112,12
16 315 2,0 90,13
20 250 2,6 71,01
10 400 1,0 140,42 K252 M...- 80K4 36 15 3/11-12
12,5 400 1,0 117,46
16 330 1,2 94,62
20 250 18 71,43
25 200 2,0 57,54
37 138 2,2 39,00 KS080 M...- 80 K4 24 15 3/3-4
40 124 2,1 34,86
50 101 2,2 28,5
15 280 1,0 95,85 K152 M...- 80K4 25 15 3/9-10
20 250 1,1 72,35
25 204 14 58,28
32 156 1,7 44 88
38 132 2,1 38,04
20 200 1,0 73,96 K062 M...- 80K4 21 15 3/7-8
25 200 1,0 57,35
32 163 1.2 46,96
40 124 1,6 36,25
50 96 2,0 27,82
63 77 2,3 22,78
80 60 2,6 17,58
100 43 3.1 14,06
125 39 3,3 11,51
160 30 4.0 8,89
40 130 1.2 36,64 KS063 M...- 80 K4 19 15 3/1-2
48 107 1,2 30,00
63 82 2,4 23,17
75 67 2,8 18,97
100 52 2,9 14,65
125 41 4,8 11,63
150 34 5,6 9,52
200 26 5,7 7,35
240 21 58 5,86
280 18 55 511
320 16 57 4,48
380 13 57 3,73
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Kegelradgetriebe Auswahllisten

Helical bevel gear selection tables

0,75 kW

Abtriebsdrehzahl | Abtriebsdrehmoment | Betriebsfaktor | Ubersetzung Typ Gewicht | Nennstrom MaRbild Seite
Output speed Torque Service factor Ratio Type Weight | Rated current | Dimensions pages
nz [ mint] [Nm] fo i=..:1 [kg] 400V [A]
53 1000 1,0 171,49 K652 M...- 90K6 84 2,2 3/15-16
6,6 1000 1,0 138,15
8 815 1,2 171,49 - 80L4 80 2
10 656 15 138,15
125 533 19 112,23
10 650 1,0 14421 K452 M...- 80L4 45 2 3/13-14
12,5 540 1,2 112,12
16 430 15 90,13
20 340 19 71,01
25 271 2,4 57,08
16 400 1,0 94,62 K252 M...- 80L4 38 2 3/11-12
20 340 1.2 71,43
25 273 15 57,54
29 232 1,7 48,84
37 182 2,2 38,38
37 189 16 39,00 KS080 M...- 80L4 28 2 3/3-4
40 169 16 34,86
50 138 1,6 28,5
58 119 34 24,67
65 107 3,7 22,05
71 96 3,9 19,87
20 280 1,0 72,35 K152 M...- 80L4 26 2 3/9-10
25 280 1,0 58,28
32 215 14 44 88
38 180 16 38,04
46 145 19 30,64
32 200 1,0 46,96 K062 M...- 80L4 22 2 3/7-8
40 170 1.2 36,25
50 135 15 27,82
63 105 1,7 22,78
80 82 19 17,58
100 65 2,3 14,06
125 52 2,5 11,51
160 40 3,0 8,89
40 160 1,0 36,64 KS063 M...- 80L4 20 2 3/1-2
48 130 1,0 30,00
63 112 18 23,17
75 92 2,1 18,97
100 71 2,1 14,65
125 56 3,6 11,63
150 46 4,1 9,52
200 36 4.2 7,35
240 28 4.2 5,86
280 25 4,0 511
320 22 4,1 4,48
380 18 41 3,73
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Kegelradgetriebe Auswahllisten
Helical bevel gear selection tables

1,1 kW

Abtriebsdrehzahl | Abtriebsdrehmoment | Betriebsfaktor | Ubersetzung Typ Gewicht | Nennstrom MaRbild Seite
Output speed Torque Service factor Ratio Type Weight | Rated current | Dimensions pages
nz [ mint] [Nm] fo i=..:1 [kg] 400V [A]
6,4 1565 2,69 144,96 BK931 M...— 90L6 192 3,1 3/21-22
7,2 1397 3,01 128,92
7,7 1303 2,9 120,31
75 1336 2,01 123,33 BK832 M...— 90L6 135 3,1 3/19-20
8,6 1163 2,3 107,10
94 1066 2,51 98,08
7,3 1358 1,02 126,11 BK732 M...— 90L6 79 31 3/17-18
8,2 1234 13 113,50
94 1068 15 98,65
8 1000 1 171,49 K652 M...— 90S4 84 2,8 3/15-16
10 963 1 138,15
12,5 782 13 112,23
16 630 16 90,41
12,5 650 1 112,12 K452 M...- 90S4 48 2,8 3/13-14
16 630 1 90,13
20 500 13 71,01
25 400 1.6 57,08
32 315 2,1 45,22
40 245 2,6 35,62
20 400 1 71,43 K252 M...— 9054 41 2,8 3/11-12
25 400 1 57,54
29 340 1,2 48,84
37 267 15 38,38
46 215 19 30,92
36 277 2,6 39,00 KS112 M...- 9054 7 2,8 3/5-6
40 248 2,6 34,86
45 223 2,6 31,42
50 202 2,6 28,50
55 184 2,6 26,00
37 275 1,08 39,00 KS080 M...— 90S4 31 2,8 3/ 3-4
40 248 1,08 34,86
50 202 1,08 28,50
58 175 2,28 24,67
65 157 2,55 22,05
71 141 2,69 19,87
80 128 2,73 18,03
100 99 2,84 13,88
115 88 3,18 12,38
125 78 3,56 11,06
38 265 1,1 38,04 K152 M...- 9054 29 2,8 3/9-10
46 214 13 30,64
63 158 15 22,69
80 124 1,6 18,28
100 95 19 13,87
125 77 2 11,52

2/8




Kegelradgetriebe Auswahllisten

Helical bevel gear selection tables

1,1 kW

Abtriebsdrehzahl | Abtriebsdrehmoment | Betriebsfaktor | Ubersetzung Typ Gewicht | Nennstrom MaRbild Seite
Output speed Torque Service factor Ratio Type Weight | Rated current | Dimensions pages
nz [ mint] [Nm] fo i=..:1 [kg] 400V [A]
50 195 1 27,82 K062 M...— 90S4 25 2,8 3/ 7-8
63 155 11 22,78
80 120 1,3 17,58
100 95 15 14,06
125 77 16 11,51
160 60 2 8,89
63 165 1,2 23,17 KS063 M...— 9054 23 2,8 3/1-2
75 135 14 18,97
100 104 14 14,65
125 82 2,4 11,63
150 68 2,8 9,52
200 62 2,9 7,35
240 42 2,9 5,86
280 36 2,8 511
320 32 2.8 4,48
380 26 2,8 3,73
1,5 kW
Abtriebsdrehzahl | Abtriebsdrehmoment | Betriebsfaktor | Ubersetzung Typ Gewicht | Nennstrom MaRbild Seite
Output speed Torque Service factor Ratio Type Weight | Rated current | Dimensions pages
nz [ mint] [Nm] fo i=..:1 [kg] 400V [A]
6,4 2134 1,97 144,96 BK931 M...-100L6 199 42 3/21-22
7,2 1905 2,21 128,92
1,7 1777 2,13 120,31
8,6 1586 2,38 106,99
10 1389 3,03 144,96 -90L4 192 3,7
11 1240 3,39 128,92
12 1157 3,26 120,31
13 1033 3,66 106,99
75 1821 1,47 123,33 BK832 M...-100L6 142 4,2 3/19-20
8,6 1586 1,69 107,10
9.4 1453 1,84 98,08
12 1186 2,26 123,33 -90L4 134 3,7
13 1033 2,59 107,10
14 948 2,83 98,08
11 1207 1,14 126,11 BK732 M...- 90L4 79 3,7 3/17-18
13 1094 1,46 113,50
14 949 1,68 98,65
10 1000 1 138,15 K652 M...- 90L4 87 3,7 3/15-16
12,5 1000 1 112,23
16 860 1.2 90,41
20 650 15 68,25
25 545 18 57,39

2/9




Kegelradgetriebe Auswahllisten
Helical bevel gear selection tables

1,5 kW

Abtriebsdrehzahl | Abtriebsdrehmoment | Betriebsfaktor | Ubersetzung Typ Gewicht | Nennstrom MaRbild Seite
Output speed Torque Service factor Ratio Type Weight | Rated current | Dimensions pages
nz [ mint] [Nm] fo i=..:1 [kg] 400V [A]
20 650 1 71,01 K452 M...- 90L4 51 3,7 3/13-14
25 535 1,2 57,08
32 425 15 45,22
40 335 19 35,62
50 270 2,4 28,64
29 400 1 48,84 K252 M...- 90L4 44 3,7 3/11-12
37 400 1 38,38
46 295 14 30,92
59 230 1,7 24,42
73 185 1,7 19,67
96 136 2,2 14,93
36 378 19 39,00 KS112 M...- 90L4 80 3,7 3/5-6
40 338 19 34,86
45 304 19 31,42
50 276 19 28,50
55 252 19 26,00
58 239 1,67 24,67 KS080 M...- 90L4 34 3,7 3/3-4
65 214 1,87 22,05
71 192 1,97 19,87
80 175 2 18,03
100 134 2,08 13,88
115 120 2,33 12,38
125 107 2,61 11,06
160 87 3,19 9,04
38 280 1 38,04 K152 M...- 90L4 32 3,7 3/9-10
46 280 1 30,64
63 215 11 22,69
80 175 11 18,28
100 132 13 13,87
125 106 15 11,52
160 82 18 8,82
63 180 1 22,18 K062 M...- 90L4 28 3,7 3/7-8
80 160 1 17,58
100 132 11 14,06
125 106 1,2 11,51
160 82 14 8,89
63 200 1 23,17 KS063 M...- 90L4 26 3,7 3/1-2
75 184 1 18,97
100 142 11 14,65
125 112 18 11,63
150 92 2,1 9,52
200 71 2,1 7,35
240 57 2,1 5,86
280 50 2 511
320 43 2,1 4,48
380 36 2,1 3,73

2/10




Kegelradgetriebe Auswahllisten
Helical bevel gear selection tables

2,2 KW

Abtriebsdrehzahl | Abtriebsdrehmoment | Betriebsfaktor | Ubersetzung Typ Gewicht | Nennstrom MaRbild Seite
Output speed Torque Service factor Ratio Type Weight | Rated current | Dimensions pages
nz [ mint] [Nm] fo i=..:1 [kg] 400V [A]
6,6 3062 2,35 144,88 BK1031 M...-112M6 333 55 3/23-24
7 2854 2,52 134,85
79 2549 2,82 120,36
8,5 2375 3,03 112,03
10 2039 3,52 14488 -100L4 328 52
11 1900 3,78 134,85
6,6 3048 1,38 144 96 BK931 M...-112M6 204 55 3/21-22
74 2720 1,55 128,92
7,9 2538 1,49 120,31
8,9 2265 1,67 106,99
10 2031 2,07 144 96 -100L4 199 5,2
11 1812 2,32 128,92
12 1692 2,23 120,31
13 1511 2,5 106,99
15 1319 3,19 93,71
17 1196 3,52 84,89
18 1100 3,44 77,78
7,7 2601 1,03 123,33 BK832 M...-112M6 147 55 3/19-20
8,9 2265 1,18 107,10
10 2075 1,29 98,08
12 1733 1,55 123,33 -100L4 142 52
13 1511 1,77 107,10
15 1385 1,93 98,08
18 1129 2,37 80,03
20 1029 2,6 72,86
13 1598 1 113,50 BK732 M...-100L4 86 5,2 3/17-18
14 1388 1,15 98,65
17 1159 1,38 82,21
19 1059 151 75,07
16 1000 1 90,41 K652 M...-100L4 92 5,2 3/15-16
20 1000 1 68,25
25 790 1.2 57,39
32 635 15 46,23
36 554 13 39,00 KS112 M...-100L4 85 5,2 3/5-6
40 496 13 34,86
45 446 13 31,42
50 405 13 28,50
55 369 13 26,00
58 350 2,9 24,67

2/11




Kegelradgetriebe Auswahllisten

Helical bevel gear selection tables

2,2 KW

Abtriebsdrehzahl | Abtriebsdrehmoment | Betriebsfaktor | Ubersetzung Typ Gewicht | Nennstrom MaRbild Seite
Output speed Torque Service factor Ratio Type Weight | Rated current | Dimensions pages
nz [ mint] [Nm] fo i=..:1 [kg] 400V [A]
25 650 1 57,08 K452 M...-100L4 56 52 3/13-14
32 625 1 45,22
40 490 13 35,62
50 395 16 28,64
63 310 2,1 22,50
80 247 2,4 18,09
46 400 1 30,92 K252 M...-100L4 49 5,2 3/11-12
59 335 1.2 24,42
73 267 1.2 19,67
96 200 15 14,93
121 163 1,6 11,76
160 122 2 9,17
58 350 1,14 24,67 KS080 M...-100L4 39 52 3/3-4
65 313 1,27 22,05
71 282 1,34 19,87
80 256 1,36 18,03
100 197 1,42 13,88
115 176 1,59 12,38
125 157 1,78 11,06
160 128 2,18 9,04
200 100 2,77 7,10
250 82 34 5,79
320 64 341 454
63 250 1 22,69 K152 M...-100L4 37 52 3/9-10
80 200 1 18,28
100 180 1 13,87
125 155 1 11,52
160 122 12 8,82
125 165 1.2 11,63 KS063 M...- 90 M4 28 51 3/1-2
150 135 14 9,52
200 104 14 7,35
240 83 14 5,86
280 73 14 511
320 64 14 4,48
380 53 14 3,73

2/12




Kegelradgetriebe Auswahllisten
Helical bevel gear selection tables

3 kW

Abtriebsdrehzahl | Abtriebsdrehmoment | Betriebsfaktor | Ubersetzung Typ Gewicht | Nennstrom MaRbild Seite
Output speed Torque Service factor Ratio Type Weight | Rated current | Dimensions pages
nz [ mint] [Nm] fo i=..:1 [kg] 400V [A]
10 2781 2,58 144,88 BK1031 M...-100L40 331 6,8 3/23-24
11 2591 2,77 134,85
12 2315 3,11 120,36
13 2151 3,34 112,03
14 1925 3,73 99,70
10 2769 1,52 144 96 BK931 M...-100L40 202 6,8 3/21-22
11 2471 1,7 128,92
12 2307 1,64 120,31
13 2060 1,83 106,99
15 1799 2,34 93,71
17 1630 2,58 84,89
18 1500 2,52 77,78
20 1359 2,78 70,45
24 1157 3,64 60,10
12 2364 1,13 123,33 BK832 M...-100L40 145 6,8 3/19-20
13 2060 13 107,10
15 1889 1,42 98,08
18 1540 1,74 80,03
20 1403 191 72,86
23 1204 2,22 62,47
28 995 2,69 51,54
17 1580 1,01 82,21 BK732 M...-100L40 89 6,8 3/17-18
19 1445 1,11 75,07
23 1211 1,32 62,94
26 1048 1,53 54,28
30 926 1,73 48,01
25 1000 1 57,39 K652 M...-100L40 95 6,8 3/15-16
32 870 11 46,23
40 690 14 35,45
50 540 18 28,56
36 720 1 39,00 KS112 M...-100L40 88 6,8 3/5-6
40 640 1 34,86
45 580 1 31,42
50 520 1 28,50
55 480 1 26,00
58 478 2,1 24,67
65 427 2,7 22,05
40 650 1 35,62 K452 M...-100L40 59 6,8 3/13-14
50 535 1,2 28,64
63 420 16 22,50
80 337 1,7 18,09
100 265 2 14,18
59 400 1 24,42 K252 M...-100L40 52 6,8 3/11-12
73 325 1 19,67
96 276 1 14,93
121 218 1.2 11,76
160 165 15 9,17

2/13




Kegelradgetriebe Auswahllisten
Helical bevel gear selection tables

3 kW

Abtriebsdrehzahl | Abtriebsdrehmoment | Betriebsfaktor | Ubersetzung Typ Gewicht | Nennstrom MaRbild Seite
Output speed Torque Service factor Ratio Type Weight | Rated current | Dimensions pages
nz [ mint] [Nm] fo i=..:1 [kg] 400V [A]
65 400 1 22,05 KS080 M...-100L40 42 6,8 3/3-4
71 380 1 19,87
80 350 1 18,03
100 268 1 13,88
115 240 1,16 12,38
125 214 13 11,06
160 175 1,59 9,04
200 137 2,03 7,10
250 112 2,49 5,79
320 88 2,5 454
380 74 3 3,83
Abtriebsdrehzahl | Abtriebsdrehmoment | Betriebsfaktor | Ubersetzung Typ Gewicht | Nennstrom MaRbild Seite
Output speed Torque Service factor Ratio Type Weight | Rated current | Dimensions pages
n2 [ mint] [Nm] fo i=..:1 [kg] 400V [A]
10 3710 3,32 145,85 BK1231 M...-112M4 480 9,2 3/24-26
12 3095 3,91 121,06
10 3683 1,95 144,88 BK1031 M...-112M4 338 9,2 3/23-24
11 3431 2,1 134,85
12 3065 2,35 120,36
13 2849 2,52 112,03
14 2549 2,82 99,70
17 2218 3,24 86,53
20 1839 3,91 71,89
10 3667 1,15 144,96 BK931 M...-112M4 209 9,2 3/21-22
11 3272 1,29 128,92
12 3055 1,24 120,31
13 2728 1,39 106,99
15 2383 1,77 93,71
17 2159 1,95 84,89
18 1986 19 77,78
20 1799 2,1 70,45
24 1532 2,75 60,10
27 1383 3,04 54,09
29 1273 2,97 49,87
32 1148 3,29 44 .89
15 2501 1,07 98,08 BK832 M...-112M4 142 9,2 3/19-20
18 2039 1,31 80,03
20 1857 1,44 72,86
23 1595 1,68 62,47
28 1317 2,03 51,54
31 1167 2,3 45,66
36 1031 2,6 40,36
39 941 2,85 36,88

2/14




Kegelradgetriebe Auswahllisten
Helical bevel gear selection tables

4 kW

Abtriebsdrehzahl | Abtriebsdrehmoment | Betriebsfaktor | Ubersetzung Typ Gewicht | Nennstrom MaRbild Seite
Output speed Torque Service factor Ratio Type Weight | Rated current | Dimensions pages
n2 [ mint] [Nm] fo i=..:1 [kg] 400V [A]
23 1604 1 62,94 BK732 M...-112M4 96 9,2 3/17-18
26 1387 1,15 54,28
30 1227 1,3 48,01
34 1072 1,49 41,92
38 972 1,65 38,01
32 1000 1 46,23 K652 M...-112M4 102 9,2 3/15-16
40 885 11 35,45
50 715 14 28,56
63 570 1.7 22,84
58 637 1,6 24,67 KS112 M...-112M4 95 9,2 3/5-6
65 569 2 22,05
72 513 2,4 19,87
80 465 2,7 18,03
87 424 2,9 16,44
50 650 1 28,64 K452 M...-112M4 66 9,2 3/13-14
63 560 1,2 22,50
80 450 13 18,09
100 352 15 14,18
125 284 1,7 11,45
160 221 2 8,98
96 300 1 14,93 K252 M...-112M4 59 9,2 3/11-12
121 270 1 11,76
160 222 1,1 9,17
115 280 1 12,38 KS080 M...-112M4 49 9,2 3/3-4
125 280 1 11,06
160 233 1,19 9,04
200 183 1,52 7,10
250 149 1,87 5,79
320 117 1,87 4,54
380 99 2,2 3,83

2/15




Kegelradgetriebe Auswahllisten
Helical bevel gear selection tables

5,5 kW

Abtriebsdrehzahl | Abtriebsdrehmoment | Betriebsfaktor | Ubersetzung Typ Gewicht | Nennstrom MaRbild Seite
Output speed Torque Service factor Ratio Type Weight | Rated current | Dimensions pages
nz [ mint] [Nm] fo i=..:1 [kg] 400V [A]
10 5083 2,42 145,85 BK1231 M...-13254 493 12 3/25-26
11 4763 2,58 137,09
12 4241 2,85 121,06
13 3965 3,05 113,79
14 3475 3,54 100,12
16 3124 3,94 89,89
10 5046 1,42 144,88 BK1031 M...-13254 351 12 3/23-24
11 4701 1,53 134,85
12 4200 1,71 120,36
13 3903 1,84 112,03
14 3492 2,06 99,70
17 3039 2,37 86,53
20 2520 2,85 71,89
24 2129 3,38 60,68
26 1914 3,76 54,61
13 3738 1,01 106,99 BK931 M...-13254 222 12 3/21-22
15 3265 1,29 93,71
17 2958 1,42 84,89
19 2722 1,39 77,78
20 2465 1,53 70,45
24 2100 2 60,10
27 1895 2,22 54,09
29 1744 2,17 49,87
32 1574 2,4 44 89
20 2545 1,05 72,86 BK832 M...-13254 165 12 3/19-20
23 2185 1,23 62,47
28 1805 1,48 51,54
32 1599 1,68 45,66
36 1413 19 40,36
39 1290 2,08 36,88
43 1164 2,28 33,24
50 1000 2,53 28,56
34 1469 1,09 41,92 BK732 M...-13254 108 12 3/17-18
38 1332 1,2 38,01
43 1176 1,34 33,52
49 1025 1,49 29,17
54 932 16 26,52
40 1000 1 35,45 K652 M...-13254 112 12 3/15-16
50 980 1 28,56
63 785 1.2 22,84
80 632 1.2 18,40
100 480 144 13,96

2/16




Kegelradgetriebe Auswahllisten

Helical bevel gear selection tables

5,5 kW

Abtriebsdrehzahl | Abtriebsdrehmoment | Betriebsfaktor | Ubersetzung Typ Gewicht | Nennstrom MaRbild Seite
Output speed Torque Service factor Ratio Type Weight | Rated current | Dimensions pages
nz [ mint] [Nm] fo i=..:1 [kg] 400V [A]
58 875 1,1 24,67 KS112 M...-13254 105 12 3/5-6
65 783 15 22,05
72 705 18 19,87
80 640 2 18,03
87 584 2,1 16,44
96 528 2,4 14,86
105 480 2,6 13,51
120 427 2,9 12,08
130 390 3,2 10,96
63 650 1 22,50 K452 M...-13254 76 12 3/13-14
80 600 1 18,09
100 480 1,1 14,18
125 388 1.2 11,45
160 305 15 8,98
160 280 1 9,04 KS080 M...-13254 72 12 3/3-4
200 250 1,1 7,10
250 205 1,36 5,79
320 161 1,36 454
380 136 1,6 3,83
7,5 kW
Abtriebsdrehzahl | Abtriebsdrehmoment | Betriebsfaktor | Ubersetzung Typ Gewicht | Nennstrom MaRbild Seite
Output speed Torque Service factor Ratio Type Weight | Rated current | Dimensions pages
nz [ mint] [Nm] fo i=..:1 [kg] 400V [A]
10 6908 1,78 145,85 BK1231 M...-132M4 501 16 3/25-26
11 6473 19 137,09
12 5763 2,1 121,06
13 5388 2,25 113,79
14 4722 2,6 100,12
16 4246 2,9 89,89
17 3942 3,07 83,10
19 3543 3,41 74,62
10 6858 1,05 144 88 BK1031 M...-132M4 359 16 3/23-24
11 6388 1,13 134,85
12 5707 1,26 120,36
13 5305 1,36 112,03
14 4746 1,51 99,70
17 4130 1,74 86,53
20 3424 2,1 71,89
24 2893 2,48 60,68
26 2601 2,76 54,61
29 2404 2,99 50,41
32 2164 3,32 45,37

2/17




Kegelradgetriebe Auswahllisten

Helical bevel gear selection tables

7,5 kW

Abtriebsdrehzahl | Abtriebsdrehmoment | Betriebsfaktor | Ubersetzung Typ Gewicht | Nennstrom MaRbild Seite
Output speed Torque Service factor Ratio Type Weight | Rated current | Dimensions pages
nz [ mint] [Nm] fo i=..:1 [kg] 400V [A]
17 4020 1,05 84,89 BK931 M...-132M4 230 16 3/21-22
19 3699 1,02 77,78
21 3350 1,13 70,45
24 2854 1,47 60,10
27 2575 1,63 54,09
29 2370 1,59 49,87
32 2138 1,77 44 89
28 2453 1,09 51,54 BK832 M...-132M4 173 16 3/19-20
32 2173 1,23 45,66
36 1920 14 40,36
39 1753 1,53 36,88
43 1582 1,67 33,24
51 1360 1,86 28,56
57 1208 2,02 25,35
70 982 2,39 20,67
50 1394 1,1 29,17 BK732 M...-132M4 116 16 3/17-18
54 1267 1,18 26,52
66 1043 1,34 21,84
75 915 147 19,21
63 1000 1 22,84 K652 M...-132M4 120 16 3/15-16
80 800 1 18,40
100 660 1 13,96
65 1067 11 22,05 KS112 M...-132M4 113 16 3/5-6
72 961 13 19,87
80 873 14 18,03
87 796 1,6 16,44
96 720 1,7 14,86
105 654 19 13,51
120 583 2,1 12,08
130 531 2,4 10,96
142 484 2,6 10,00
160 438 2,9 9,04
173 398 2,8 8,21
190 371 2,7 7,50
210 481 2,7 6,78
230 296 2,9 6,13
255 269 2,7 5,57
280 246 2,8 5,06
250 280 1 5,79 KS080 M...-132M4 80 16 3/3-4
320 220 1 4,54
380 185 1 3,83

2/18




Kegelradgetriebe Auswahllisten
Helical bevel gear selection tables

11 kW

Abtriebsdrehzahl | Abtriebsdrehmoment | Betriebsfaktor | Ubersetzung Typ Gewicht | Nennstrom MaRbild Seite
Output speed Torque Service factor Ratio Type Weight | Rated current | Dimensions pages
nz [ mint] [Nm] fo i=..:1 [kg] 400V [A]
10 10097 1,22 145,85 BK1231 M...-160M4 531 23 3/25-26
11 9461 13 137,09
12 8424 1,44 121,06
13 7875 1,54 113,79
14 6903 1,78 100,12
16 6206 1,98 89,89
17 5761 2,1 83,10
19 5178 2,34 74,62
23 4407 2,79 63,57
26 3910 3,15 56,39
27 3676 3,29 52,76
31 3262 3,71 46,81
15 6937 1,04 99,70 BK1031 M...-160M4 388 23 3/23-24
17 6037 1,19 86,53
18 5772 1,25 82,83
20 5005 1,44 71,89
24 4229 1,7 60,68
27 3802 1,89 54,61
29 3515 2,05 50,41
32 3163 2,27 45,37
36 2775 2,59 39,84
41 2456 2,93 35,19
44 2312 3,11 33,10
24 4172 1,01 60,10 BK931 M...-160M4 259 23 3/21-22
27 3765 1,12 54,09
29 3465 1,09 49,87
32 3126 1,21 44,89
38 2646 1,59 38,16
43 2327 1,81 33,47
46 2211 1,71 31,67
52 1928 1,95 27,78
60 1677 2,51 24,14
67 1501 2,76 21,61
72 1393 2,55 20,03
81 1250 2,78 17,93
97 1036 3,64 14,94
109 925 3,89 13,33
39 2563 1,05 36,88 BK832 M...-160M4 202 23 3/19-20
44 2313 1,15 33,24
51 1987 1,27 28,56
57 1765 1,38 25,35
70 1436 1,64 20,67
79 1284 1,79 18,41
102 988 2,15 14,24

2/19




Kegelradgetriebe Auswahllisten

Helical bevel gear selection tables

11 kW

Abtriebsdrehzahl | Abtriebsdrehmoment | Betriebsfaktor | Ubersetzung Typ Gewicht | Nennstrom MaRbild Seite
Output speed Torque Service factor Ratio Type Weight | Rated current | Dimensions pages
nz [ mint] [Nm] fo i=..:1 [kg] 400V [A]
72 1250 1 19,87 KS112 M...-160M4 137 23 3/5-6
80 1250 1 18,03
87 1167 11 16,44
96 1056 1.2 14,86
105 960 13 13,51
120 855 15 12,08
130 778 1,6 10,96
142 710 18 10,00
160 642 19 9,04
173 583 19 8,21
190 544 18 7,50
210 414 19 6,78
230 435 2 6,13
255 395 19 5,57
280 361 19 5,09
Abtriebsdrehzahl | Abtriebsdrehmoment | Betriebsfaktor | Ubersetzung Typ Gewicht | Nennstrom MaRbild Seite
Output speed Torque Service factor Ratio Type Weight | Rated current | Dimensions pages
nz [ mint] [Nm] fo i=..:1 [kg] 400V [A]
12 11447 1,06 121,06 BK1231 M...-160L4 543 30 3/25-26
13 10702 1,13 113,79
15 9380 1,31 100,12
16 8434 1,46 89,89
18 7830 1,55 83,10
19 7037 1,72 74,62
23 5989 2,05 63,57
26 5314 2,31 56,39
28 4996 2,42 52,76
31 4433 2,73 46,81
37 3744 3,28 39,55
42 3301 3,73 34,93
44 3118 3,88 32,83
20 6802 1,06 71,89 BK1031 M...-160L4 400 30 3/123-24
24 5747 1,25 60,68
27 5167 1,39 54,61
29 4776 1,51 50,41
32 4299 1,67 45,37
37 3771 191 39,84
41 3337 2,15 35,19
44 3142 2,29 33,10
50 2777 2,59 29,24
60 2281 3,15 24,13
65 2115 34 22,35
73 1901 3,77 20,05

2/20




Kegelradgetriebe Auswahllisten
Helical bevel gear selection tables

15 kW

Abtriebsdrehzahl | Abtriebsdrehmoment | Betriebsfaktor | Ubersetzung Typ Gewicht | Nennstrom MaRbild Seite
Output speed Torque Service factor Ratio Type Weight | Rated current | Dimensions pages
nz [ mint] [Nm] fo i=..:1 [kg] 400V [A]
38 3596 1,17 38,16 BK931 M...-160L4 271 30 3/21-22
43 3162 1,33 33,47
46 3005 1,26 31,67
52 2621 1,44 27,78
60 2280 1,85 24,14
67 2040 2,03 21,61
73 1893 1,88 20,03
81 1700 2,05 17,93
97 1408 2,68 14,94
109 1257 2,86 13,33
117 1169 2,68 12,40
132 1044 2,86 11,06
150 914 3,39 9,68
96 1250 1 14,86 KS112 M...-160L4 149 30 3/5-6
105 1250 1 13,51
120 1165 1,1 12,08
130 1062 1.2 10,96
142 968 13 10,00
160 875 14 9,04
173 795 14 8,21
190 742 13 7,50
210 656 14 6,78
230 594 14 6,13
255 539 14 5,57
280 492 14 5,09
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Kegelradgetriebe Auswahllisten
Helical bevel gear selection tables

18,5 kW

Abtriebsdrehzahl | Abtriebsdrehmoment | Betriebsfaktor | Ubersetzung Typ Gewicht | Nennstrom MaRbild Seite
Output speed Torque Service factor Ratio Type Weight | Rated current | Dimensions pages
nz [ mint] [Nm] fo i=..:1 [kg] 400V [A]
15 11451 1,07 100,12 BK1231 M...-180M4 583 36 3/25-26
16 10296 1,19 89,89
18 9558 1,27 83,10
20 8591 141 74,62
23 7311 1,68 63,57
26 6487 19 56,39
28 6099 1,98 52,76
31 5411 2,24 46,81
37 4571 2,69 39,55
42 4029 3,05 34,93
45 3806 3,18 32,83
24 7016 1,02 60,68 BK1031 M...-180M4 441 36 3/23-24
27 6307 1,14 54,61
29 5831 1,23 50,41
32 5248 1,37 4537
37 4603 1,56 39,84
42 4074 1,76 35,19
44 3836 1,87 33,10
50 3390 2,12 29,24
61 2785 2,58 24,13
66 2582 2,78 22,35
73 2320 3,09 20,05
79 2151 3,27 18,57
44 3860 1,09 33,47 BK931 M...-180M4 312 36 3/21-22
46 3669 1,03 31,67
53 3199 1,18 27,78
61 2783 1,51 24,14
68 2491 1,67 21,61
73 2311 1,54 20,03
82 2075 1,68 17,93
98 1719 2,19 14,94
110 1534 2,35 13,33
119 1427 2,19 12,40
133 1274 2,35 11,06
152 1115 2,78 9,68
183 925 2,78 8,03
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Kegelradgetriebe Auswahllisten

Helical bevel gear selection tables

22 kW

Abtriebsdrehzahl | Abtriebsdrehmoment | Betriebsfaktor | Ubersetzung Typ Gewicht | Nennstrom MaRbild Seite
Output speed Torque Service factor Ratio Type Weight | Rated current | Dimensions pages
nz [ mint] [Nm] fo i=..:1 [kg] 400V [A]
16 12243 1 89,89 BK1231 M...-180L4 593 42 3/25-26
18 11367 1,06 83,10
20 10217 1,18 74,62
23 8694 141 63,57
26 7714 1,59 56,39
28 7253 1,67 52,76
31 6435 1,88 46,81
37 5436 2,26 39,55
42 4792 2,57 34,93
45 4527 2,67 32,83
51 3996 3,03 28,99
61 3340 3,68 24,29
29 6934 1,04 50,41 BK1031 M...-180L4 451 42 3/23-24
32 6241 1,15 45,37
42 4845 1,48 35,19
44 4562 1,58 33,10
50 4031 1,78 29,24
61 3312 2,17 24,13
66 3071 2,34 22,35
73 2759 2,59 20,05
79 2559 2,75 18,57
97 2077 3,46 15,11
106 1909 3,6 13,89
117 1727 3,57 12,55
127 1590 3,6 11,54
148 1365 3,6 9,95
178 1134 3,6 8,23
61 3310 1,27 24,14 BK931 M...-180L4 322 42 3/21-22
68 2962 14 21,61
73 2749 1,29 20,03
82 2467 141 17,93
98 2045 1,84 14,94
110 1825 1,97 13,33
119 1698 1,84 12,40
133 1516 1,97 11,06
152 1326 2,34 9,68
183 1100 2,34 8,03
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Kegelradgetriebe Auswahllisten

Helical bevel gear selection tables

30 kW

Abtriebsdrehzahl | Abtriebsdrehmoment | Betriebsfaktor | Ubersetzung Typ Gewicht | Nennstrom MaRbild Seite
Output speed Torque Service factor Ratio Type Weight | Rated current | Dimensions pages
nz [ mint] [Nm] fo i=..:1 [kg] 400V [A]
23 11856 1,04 63,57 BK1231 M...-200L4 635 56 3/25-26
26 10519 1,17 56,39
28 9891 1,22 52,76
31 8776 1,38 46,81
37 7413 1,66 39,55
42 6534 1,88 34,93
45 6173 1,96 32,83
51 5449 2,22 28,99
61 4555 2,7 24,29
67 4112 2,99 21,93
73 3787 3,12 20,17
81 3407 3,17 18,20
94 2927 3,17 15,61
103 2662 3,17 14,21
113 2435 3,17 12,96
125 2214 3,17 11,80
143 1918 3,17 10,26
173 1596 3,17 8,51
42 6607 1,09 35,19 BK1031 M...-200L4 492 56 3/23-24
44 6221 1,16 33,10
50 5497 1,31 29,24
61 4517 1,59 24,13
66 4188 1,72 22,35
73 3763 19 20,05
79 3489 2,02 18,57
97 2833 2,54 15,11
106 2603 2,64 13,89
117 2355 2,62 12,55
127 2168 2,64 11,54
148 1861 2,64 9,,95
178 1547 2,64 8,26
68 4039 1,03 21,61 BK931 M...-200L4 363 56 3/21-22
82 3365 1,03 17,93
98 2789 1,35 14,94
110 2489 1,45 13,33
119 2315 1,35 12,40
133 2067 1,45 11,06
152 1809 1,71 9,68
183 1500 1,71 8,03
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Kegelradgetriebe Auswahllisten

Helical bevel gear selection tables

37 kW

Abtriebsdrehzahl | Abtriebsdrehmoment | Betriebsfaktor | Ubersetzung Typ Gewicht | Nennstrom MaRbild Seite
Output speed Torque Service factor Ratio Type Weight | Rated current | Dimensions pages
nz [ mint] [Nm] fo i=..:1 [kg] 400V [A]
28 12157 1 52,76 BK1231 M...-22554 688 68 3/25-26
32 10787 1,12 46,81
37 9111 1,35 39,55
42 8032 1,53 34,93
45 7588 1,59 32,83
51 6698 1,81 28,99
61 5599 2,2 24,29
67 5055 2,43 21,93
73 4655 2,53 20,17
81 4187 2,58 18,20
94 3598 2,58 15,61
104 3272 2,58 14,21
114 2993 2,58 12,96
125 2722 2,58 11,80
144 2357 2,58 10,26
173 1962 2,58 8,51
50 6757 1,06 29,24 BK1031 M...-22554 545 68 3/23-24
61 5552 1,29 24,13
66 5148 14 22,35
74 4625 1,55 20,05
79 4289 1,64 18,57
98 3482 2,06 15,11
106 3200 2,15 13,89
118 2895 2,13 12,55
128 2665 2,15 11,54
148 2288 2,15 9,95
179 1902 2,15 8,26
99 3428 1,1 14,94 BK931 M...-22554 416 68 3/21-22
111 3059 1,18 13,33
119 2846 1,1 12,40
133 2541 1,18 11,06
152 2223 1,39 9,68
184 1843 1,39 8,03
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Kegelradgetriebe Auswahllisten

Helical bevel gear selection tables

45 kW

Abtriebsdrehzahl | Abtriebsdrehmoment | Betriebsfaktor | Ubersetzung Typ Gewicht | Nennstrom MaRbild Seite
Output speed Torque Service factor Ratio Type Weight | Rated current | Dimensions pages
nz [ mint] [Nm] fo i=..:1 [kg] 400V [A]
37 11081 1,11 39,55 BK1231 M...-225M4 714 82 3/25-26
42 9768 1,26 34,93
45 9228 1,31 32,83
51 8147 1,49 28,99
61 6809 1,81 24,29
67 6148 2 21,93
73 5661 2,08 20,17
81 5093 2,12 18,20
94 4376 2,12 15,61
104 3980 2,12 14,21
114 3640 2,12 12,96
125 3310 2,12 11,80
144 2867 2,12 10,26
173 2386 2,12 8,51
61 6752 1,06 24,13 BK1031 M...-225M4 571 82 3/23-24
66 6261 1,15 22,35
74 5625 1,27 20,05
79 5216 1,35 18,57
98 4235 1,7 15,11
106 3891 1,77 13,89
118 3521 1,75 12,55
128 3241 1,77 11,54
148 2783 1,77 9,95
179 2313 1,77 8,26
152 2704 1,15 9,68 BK931 M...-225M4 442 82 3/21-22
184 2242 1,15 8,03
Abtriebsdrehzahl | Abtriebsdrehmoment | Betriebsfaktor | Ubersetzung Typ Gewicht | Nennstrom MaRbild Seite
Output speed Torque Service factor Ratio Type Weight | Rated current | Dimensions pages
nz [ mint] [Nm] fo i=..:1 [kg] 400V [A]
42 11939 1,03 34,93 BK1231 M...-250M4 868 3/25-26
45 11279 1,07 32,83
51 9957 1,22 28,99
61 8323 1,48 24,29
67 7514 1,64 21,93
73 6919 1,71 20,17
81 6225 1,73 18,20
94 5349 1,73 15,61
104 4864 1,73 14,21
114 4449 1,73 12,96
125 4046 1,73 11,80
144 3504 1,73 10,26
173 2916 1,73 8,51
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Kegelradgetriebe Auswahllisten

Helical bevel gear selection tables

/5

kKW

Abtriebsdrehzahl | Abtriebsdrehmoment | Betriebsfaktor | Ubersetzung Typ Gewicht | Nennstrom MaRbild Seite
Output speed Torque Service factor Ratio Type Weight | Rated current | Dimensions pages
nz [ mint] [Nm] fo i=..:1 [kg] 400V [A]
61 11273 1,09 24,29 BK1231 M...-28054 1023 3/25-26
68 10178 121 21,93
74 9372 1,26 20,17
82 8431 1,28 18,20
95 7245 1,28 15,61
104 6589 1,28 14,21
115 6027 1,28 12,96
126 5480 1,28 11,80
145 4746 1,28 10,26
174 3950 1,28 8,51
Abtriebsdrehzahl | Abtriebsdrehmoment | Betriebsfaktor | Ubersetzung Typ Gewicht | Nennstrom MaRbild Seite
Output speed Torque Service factor Ratio Type Weight | Rated current | Dimensions pages
nz [ mint] [Nm] fo i=..:1 [kg] 400V [A]
68 12213 1,01 21,93 BK1231 M...-280M4 1033 3/25-26
74 11246 1,05 20,17
82 10118 1,07 18,20
95 8694 1,07 15,61
104 7907 1,07 14,21
115 7232 1,07 12,96
126 6576 1,07 11,80
145 5696 1,07 10,26
174 4740 1,07 8,51
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Kegelradgetriebe Auswahllisten
Helical bevel gear selection tables

Lieferbare Ubersetzungen
Reduction ratios available

Abtriebsdrehnmoment bei :

Output torque at :

KS 063
Ubersetzung | Drehmoment | Gewicht
Ratio Torque Weight
[i=...:1] [ Nm] [Kg]
36,64 160 10
30,00 130
23,17 200
18,97 190
14,65 150
11,63 200
9,52 190
7,35 150
5,86 120
5,11 100
4,48 90
3,73 75
K 152
Ubersetzung | Drehmoment | Gewicht
Ratio Torque Weight
[i=..:1] [ Nm ] [ Kg]
178,83 280 16
144,06 280
118,98 280
95,85 280
72,35 280
58,28 280
44,88 280
38,04 280
30,64 280
22,69 250
18,28 200
13,87 180
11,52 160
8,82 150

Betriebsfaktor fg = 1,0 und Antriebsdrehzahl n ; = 1500 min -
Service factor fg = 1,0 and input speed n ; = 1500 min ~

1

1

K 062
Ubersetzung | Drehmoment | Gewicht
Ratio Torque Weight
[i=..:1] [ Nm ] [ Kg]
180,03 200 12
147,42 200
114,31 200
90,32 200
73,96 200
57,35 200
46,96 200
36,25 200
27,82 200
22,78 180
17,58 160
14,06 150
11,51 130
8,89 120
KS 080
Ubersetzung | Drehmoment | Gewicht
Ratio Torque Weight
[i=..:1] [ Nm ] [ Kg]
39,00 300 18
34,86 265
28,50 218
24,67 400
22,05 400
19,87 395
18,03 360
13,88 280
12,38 280
11,06 280
9,04 280
7,10 280
5,79 280
4,54 220
3,83 220
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Kegelradgetriebe Auswahllisten
Helical bevel gear selection tables

K 252
Ubersetzung | Drehmoment | Gewicht
Ratio Torque Weight
[i=..:1] [ Nm ] [Kg]
174,31 400 28

140,42 400

117,46 400

94,62 400

71,43 400

57,54 400

48,84 400

38,38 400

30,92 400

24,42 400

19,67 325

14,93 300

11,76 270

9,17 250

K 652
Ubersetzung | Drehmoment | Gewicht
Ratio Torque Weight
[i=..:1] [ Nm ] [Kg]
171,49 1000 71

138,15 1000

112,23 1000

90,41 1000

68,25 1000

57,39 1000

46,23 1000

35,45 1000

28,56 1000

22,84 1000

18,40 800

13,96 700

K 452
Ubersetzung | Drehmoment | Gewicht
Ratio Torque Weight
[i=..:1] [ Nm ] [ Kg]
179,39 650 35
144,21 650
112,12 650
90,13 650
71,01 650
57,08 650
45,22 650
35,62 650
28,64 650
22,50 650
18,09 600
14,18 550
11,45 500
8,98 460
KS 112
Ubersetzung | Drehmoment | Gewicht
Ratio Torque Weight
[1=..:1] [ Nm ] [Kg]
39,00 720 64
34,86 640
31,42 580
28,50 520
26,00 480
24,67 1000
22,05 1160
19,87 1250
18,03 1250
16,44 1250
14,86 1250
13,51 1250
12,08 1250
10,96 1250
10,00 1250
9,04 1250
8,21 1100
7,50 1000
6,78 900
6,13 800
5,57 740
5,09 680
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Kegelradgetriebe Auswahllisten
Helical bevel gear selection tables

BK 732
Ubersetzung | Drehmoment | Gewicht
Ratio Torque Weight
[i=..:1] [ Nm] [Kg]
126,10 1350 61
113,49 1600
98,64 1650
82,20 1650
75,06 1650
62,93 1650
54,28 1650
48,01 1650
41,92 1650
38,01 1650
33,52 1550
29,17 1500
26,51 1450
21,83 1400
19,21 1350
14,70 1200
13,37 1100
11,90 980
8,59 700
BK 931
Ubersetzung | Drehmoment | Gewicht
Ratio Torque Weight
[i=..:1] [ Nm ] [Kg]
144,96 3650 174
128,90 3650
120,30 3650
106,90 3650
93,71 3650
84,88 3650
77,77 3650
70,45 3650
60,09 3650
54,09 3650
49,87 3650
44,89 3650
38,16 3650
33,47 3650
31,67 3650
27,77 3650
24,14 3650
21,60 3650
20,03 3550
17,93 3450
14,93 3650
13,28 3600
12,39 3100
11,06 2900
9,68 3100
8,03 2550

BK 832
Ubersetzung | Drehmoment | Gewicht
Ratio Torque Weight
[i=..:1] [ Nm] [ Kg]
123,30 2700 113
107,10 2700
98,07 2700
80,03 2700
72,85 2700
62,47 2700
51,53 2700
45,65 2700
40,35 2700
36,87 2700
33,24 2600
28,56 2500
25,34 2400
20,67 2350
18,41 2300
14,23 1850
12,80 1650
11,52 1500
8,13 1050
BK 1031
Ubersetzung | Drenmoment | Gewicht
Ratio Torque Weight
[1=..:1] [ Nm] [Kg]
144,87 7150 306
134,84 7150
120,35 7150
112,02 7150
99,70 7150
86,53 7150
82,83 7150
71,88 7150
60,68 7150
54,60 7150
50,41 7150
45,36 7150
39,84 7150
35,19 7150
33,09 7150
29,23 7150
24,13 7150
22,35 7150
20,05 7150
18,57 7000
15,11 7150
13,89 6850
12,55 6150
11,54 5700
9,94 4900
8,23 4050
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Kegelradgetriebe Auswahllisten
Helical bevel gear selection tables

BK 1231
Ubersetzung| Drehmoment | Gewicht
Ratio Torque Weight
[i=..:1] [ Nm] [Kg]

145,85 12300 458

137,08 12300

121,06 12100

113,70 12100

100,10 12300

89,89 12300

83,10 12100

74,61 12100

63,52 12300

56,39 12300

52,76 12100

46,81 12100

39,55 12300

34,93 12300

32,83 12100

28,99 12100

24,29 12300

21,93 12300

20,16 11800

18,20 11300

15,61 9600

14,21 8750

12,96 8000

11,79 7300

10,25 6300

8,51 5250
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STROTER - Kegelradgetriecbe /

Helical bevel gear

FuBausfuhrung
Foot mounted

M8 / 12 tief

LB

S 063/M__
A

M8 / 12 deep K
f [ \ lo @ 5
3| o ” % I ©
Cal =
E e s Fel=F Be E,L == A
3| A “ ) /
3 i . e o|) M0
= 50 90 M8 /12 tief RN
63 G L M8 / 12 deep 55 55 50
|
m A 8xTxL0
- - o DIN 6885 e
LHJ 160
FuBleisten (Sonderausfiihrung) < T 190
Optional additional feet &
D
Hohlwellenausflihrung C
Hollow shaft mounted v
M8 / 12 tief LB L5 b5
M8 / 12 deep 3
77\# ‘ ‘i\\ g"e Py
g S % H E= A ||
D i s 9| - = = (L -
Es 1. N ] N F Bz (i A
Ns) A
|| / , 1
50 90 M8 / 12 tief EEN D
M8 / 12 deep ‘ 55 55
63 G L ;
28.3 333
- A
\ ﬂm * Hohlwelle wahlweise
% 7 . * R Optional hollow shaff
« P 5 pa
° s

Schrumpfscheibenausfihrung

Shrink disk mounted

M8 / 12 tief

LB

M8 / 12 deep

63
50

-1
&

50

63

oF

50 90
63 §

9D

140
20
3 S I
— kY
o~
<= F Be ¢ H -a A
= d )
M8 / 12 tief SERIER
M8 / 12 deep _ _ 55
K
5x Méx20
Anzugsmoment Ma = 12Nm &
Bolt tightening torque Ma = 12Nm

31

Anderungen der technischen Daten behalten wir uns vor
Technical data subject to modification




STROTER - Kegelradgetriebe

/

Helical bevel gear

Flanschausfiihrung
Flange mounted

LB

KS 063/M_F

Wl

Cc
v

D25 k4

3 | N I .
" Lo —i f s
Es ] )S<FB>L k’U S<= A
N Jﬁ + +H
55 | 55
ol : Lo i ] e
=l () A
D
Hohlwelle Flanschausfiihrung KS 063/MHF c
Hollow shaft flange mounted v .
. LB 45 LS 3
3 | | 7 ﬂ& rj 1
E B ‘N[ " Lol - F B iH jui i g é% - A
LGZUHIET ) B
, +
E G L 89
283 % K
* 7ﬁ * /4 & * Hohlwelle wahlweise
E %o E% %O D Optional hollow shaft
Motoranbaumalfte freie Antriebswelle
Motor mounting dimensions free input shaft
163 37
? m \ . -
NS \gW
EH\J ui | U =
| A 5x5x25
- DIN 6885
oF (774 G Ddmax X Imax Getriebetyp MaRe / Dimensions
105 70 160 19 x40 Gearbox type
120 80 160 19 x40 OF G L aD K LB
160 110 174 24 x 50 KS 063/M__ -63__ 120 160 190 130 101 231
KS 063/M__ -71__ 105 160 210 145 111 272
KS 063/M__ -80___ 120 160 234 160 120 290
KS 063/M__ -90__ 160 174 282 180 128 357
KS 063/M__ - 90M_ 160 174 326 180 128

3/2

MaR ,L“ = Standard-Motor

MaR ,LB* = Standard-Bremsmotor

Dimension ,L“ = standard motor ~ Dimension ,LB“ = standard brake motor

Anderungen der technischen Daten behalten wir uns vor
Technical data subject to modification




STROTER - Kegelradgetriecbe /

Helical bevel gear

FuBausfiihrung

Foot mounted

KS 080/M

A
B
AB

’Mm/we deep \ .
E> - s <AF B»7} Eﬁ <A
g |® M
8 o] w D76 deey -
L}_S_J Eﬁ] o3 ] DIN6685 175
Hohlwellenausfiihrung KS 080/MH
Hollow shaft mounted
= ! \ N ‘
Ep i i\\/%? K s s -aF < A
60 15 /
Schrumpfscheibenausfiihrung KS 080/MHS
Shrink disk mounted
,EJS?JS seep )
(] ~ \ s

S

N3

80

-

E» i% T ﬁ/’s!

PF

N

80

115

G

@D

40"

=3
x

A
>

8x M6x25

<ZF Bp J
5
M10 / 16 tief
M10 / 16 deep 45
68

Anzugsmoment Ma = 12Nm
Bolt tighteninh torque Ma = 12Nm
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Anderungen der technischen Daten behalten wir uns vor
Technical data subject to modification




STROTER - Kegelradgetriebe

/

Helical bevel gear

Flanschausfiihrung
Flange mounted

KS 080/M_F

w>

— I nk
— ] T ] lo- — — 2
s A \ e ! % H : s -
E» H1— | s <aF B ! 2 f-A
3 / |
C } 1 *’}.—7 M12
‘ A 12x8x70 U 45 L5
80 G L DIN6685 68 68
mfi 105 80
D
Hohlwelle Flanschausflihrung KS 080/MHF c
Hollow shaft flange mounted
10
1" LB 55 55 ]
— T i M
e ] \
E ) l// /f_ ‘b\g\)\\‘\ | \ F B ﬂ || e 1m|| i 2 o A
| g i » ] s S| - - e 1 g 3 5 -
| | | 5 ®
T is= i
- |
[ 1T A\j T
80 — G L 383 433 = 68105
I K
O ﬁ N W e
9 e E S D
Motoranbaumalle freie Antriebswelle
Motor mounting dimensions free input shaft
220 S0
u I 3
§ g § vﬂ /ﬁ\ |
it N
A 8xTx40
o | u M6 DIN 6885
OF oz G Ddmax X Imax Getriebetyp MaRe / Dimensions
160 110 218 24 x 50 Gearbox type
200 130 218 28 x 60 oOF G L 2D K LB
300 230 238 38 x 80 KS 080/M__ - 71__ 160 218 210 145 111 272
KS 080/M__ - 80__ 200 218 234 160 120 290
KS 080/M__ - 90__ 200 218 282 180 128 357
KS 080/M__ -100__ 200 218 313 200 135 391
KS 080/M__ -112__ 200 218 334 225 148 421
KS 080/M__ -132___ 300 238 375 265 167 492

3/4

MaR ,L“ = Standard-Motor

MaR ,LB* = Standard-Bremsmotor
Dimension ,L* = standard motor  Dimension ,LB* = standard brake motor

Anderungen der technischen Daten behalten wir uns vor
Technical data subject to modification




STROTER - Kegelradgetriebe

/

Helical bevel gear

Tx M8x30

Anzugsmement Ma = 30Nm
Bolt teghtening torque Ma = 30Nm

FuRausfuhrung KS 112/M C
Foot mounted | e \
M12 / 20 tief
MI12 / 20 deep 5 - 18
165 } I K
. I N =
= o ! ]
Ee TS 7% = [ "ﬁﬁfw%E% e .\
N 7T
L i \
] 60 60
S 94 | 10
Y A 16x10x90 ‘
40 ?18 DIN 6885 230
FuBleisten (_S_onderausﬂjnrung) o 210
Optional additional feet mr &
D
Hohlwellenausfiihrung C
Hollow shaft mounted |
M12 / 20 tief o~
M12 / 20 deep LB <—>¢K
R B ~N i i
Es s J{ —+ 5 <F B» [{EE ::> <A
) | Y J ‘
. 60 60
BUE A
188
o A
D
Schrumpfscheibenausfuhrung KS 112/MHS C
Shrink disk mounted \
230
M12 / 20 tief ok
M12 / 20 deep LB L0
165 - 184 R
— - 2 s
o~ ,@(, H \% \\ ‘ ©
= 7 L [ 3\
Er 5@* — s «} — 14— ¢ =FBB2| 5 — 1 [5=-A
= /
- \?E_ L | J J
80 260 )
2 G L 50 : 50

A

D

3/5

Anderungen der technischen Daten behalten wir uns vor
Technical data subject to modification



STROTER - Kegelradgetriecbe / Helical bevel gear

Flanschausfiihrung KS 112/M F C
Flange mounted N v .
I
16
13 LB |4
J SO h :
— q) IS =4
Ep | : —M g+*§<F Be{= Sl =A
| o |
12 G L A 16x10x90
DIN 6885
Hohlwelle Flanschausfihrung S 112/MHE C
Hollow shaft flange mounted L
18L 41
16
13 LB L
N | T ™ 2 HT i i
- qﬂb% l 11 T 11 K2
E o AR R 95 =
= i HJJ i
12 G L 60 60
188
A
D
Motoranbaumalfe freie Antriebswelle
Motor mounting dimensions free input shaft
uw @ bS I+ — AB 8xTxL0
Jj DIN 6885
M10 ja
. 40
oOF (7 Y4 G Bdmax X Inax Getriebetyp MaRe / Dimensions
200" | 130 | 293 24 x 50 Gearbox type
2002 | 130 | 310 28 x 60 oOF G L @D K LB
250" | 180 | 293 28 x 60 KS 112/M__ - 90__ 200 293 282 180 128 357
300" | 230 | 310 38x 80 KS 112/M__ -100__ 200 310 313 200 135 391
350" | 250 | 340 42 x 110 KS 112/M__ -112__ 200 310 334 225 148 421
KS 112/M__ -132__ 300 310 413 265 167 492
'B5 “B14 Motorflansch KS 112/M__ -160__ 350 340 485 320 197 610

3/6

Mag ,L“ = Standard-Motor

MaR ,LB* = Standard-Bremsmotor

Dimension ,L* = standard motor ~ Dimension ,LB* = standard brake motor

Anderungen der technischen Daten behalten wir uns vor
Technical data subject to modification




STROTER - Kegelradgetriecbe / Helical bevel gear

FuRausflihrung

Foot mounted /%

K 062/M__

90

E =

L
63
50

80
3

63
\
o BHA|
35 @12
Fuflleisten {Sonderausfihrung)
Optional additional feet

A 8xTxk0

| = F B>E£

K M8 / 12 tief
M8 /12 deep
0
o~
©
- A
A
A M10
55 50

DIN 6885

28

Hohlwellenausfihrung
Hollow shaft mounted

M8 / 12 tief

M8 / 12 deep

K 062/MH

90

167

E% ©D - |

50

63

PF

50 10
63 8

®75 H7 %

—+
8JS‘3
30 H7 %

L5 M8 / 12 tief

M8 / 12 deep

8 JS9

* Hohlwelle wahlweise
Optional hollow shaft

Schrumpfscheibenausfiihrung

Shrink disk mounted

M8 / 12 tief
M8 / 12 deep
- * S
- X
E B \g s
ol 2
O
50 70
63 G

20 M8 /12 tief

M8 / 12 deep

ol =
2l =
w| o
m| m
e &

330"

LS
A
>

5x M6x20

Anzugsmoment Ma = 12Nm
Bolt tightening torque Ma = 12Nm

37

Anderungen der technischen Daten behalten wir uns vor
Technical data subject to modification




STROTER - Kegelradgetriecbe / Helical bevel gear

Flanschausfiihrung K 062/M F C
Flange mounted E \ K
\\ TF L +] ] é
- | :
Ee s ﬂ I =t | S A
© | H- +
// Jﬁ 55 BBL
% A
D
Hohlwelle Flanschausfiuhrung K 062/MHF

Hollow shaft flange mounted

63

167
l
7
oF
\
@D
A
-
o
v
j
3
J
|o12]
?160
A
>

E» W\% / ! U

|
§ NI
+
T
?110 ne

' G L
23 333 >
e K
+
1 & *Hohlwelle wahlweise
f . f o Optional hollow shaft
5 W % - 0D
=} =S
Motoranbaumalie freie Antriebswelle
Motor mounting dimensions free input shaft
134 32
5 ; s
5| 5| I =
.J u M5
] =
A 5x5x25
DIN 6885
T
L
aF 74 G Ddmax X Imax imax Getriebetyp MaBe / Dimensions
105 70 131 19 x 40 <180,0 Gearbox type
120 80 131 19 x 40 <180,0 oOF G L 2D K LB
160 | 110 | 145 24 x 50 < 27,8 K062/M__ -63__ 120 131 190 130 101 231
K062/M__ -71__ 105 131 210 145 11 272
K062/M__ -80__ 120 131 234 160 120 290
K062/M__ -90__ 160 145 282 180 128 357
MaR ,L“ = Standard-Motor MaR ,LB* = Standard-Bremsmotor

Dimension ,L* = standard motor ~ Dimension ,LB* = standard brake motor

Anderungen der technischen Daten behalten wir uns vor
3/ 8 Technical data subject to modification




STROTER - Kegelradgetriecbe / Helical bevel gear

FuRausfiihrung K 152/M
Foot mounted W

M10 / 16 tief W

M8 / 12 tief M10 / 16 deep K
M8 / 12 deep | B
I
] AB T
= S } saFge el | A=t g
Na) A g ',:‘ " ':7 ”' ] ‘
< _ — / ’ o] | M1
- 55 | 55 L@»M
. 7 G L 65 | 65 | 60
| | |
m m A 8x7x50 ‘Jﬁ;';;‘
L?—BJ 212 DIN 6885 170
FuBleisten (Sonderausfihrung) 200
Optional additional feet A +
A
D
Hohlwellenausfiihrung K 152/MH c
Hollow shaft mounted V
6L ' 6l
M8 / 12 tief 55 55 M10 / 16 tief
M8 /12 deep L8 M10 / 16 dleeep
” o] 1] [¢]
e © e — == i - A
LN =3
- I &
3 10 | 40 |
L 65 | 65
K
& 1 * Hohlwelle wahlweise
= 2 D Optional hollow shaft
g [ee)
C

Schrumpfscheibenausfihrung O
Shrink disk mounted v

160
65 65
M8 / 12 tief 20
M8 / 12 deep B M10 / 16 tief
: M10 /7 16 deep
ol $ ! uﬁj’_ -
. N %3 | z
E o e T 78/ =Feezg [T L1 o< A
=| B | P |

n G L 5x Mox20 K
Anzugsmoment Ma = 12Nm
Bolf tightening torque Ma = 12Nm A

D

Anderungen der technischen Daten behalten wir uns vor
3/9 Technical data subject to modification



STROTER - Kegelradgetriecbe / Helical bevel gear

Flanschausfihrung K152/M F C
Flange mounted A \/

LB

?30 ke

Il
\
oF
|
|
|
I
1
D

200
A
>

F = 1 b
\

n

7 G L A BxTx50 65 65
DINX68X85 102 60 Mo
j + A
D
Hohlwelle Flanschausfihrung K 152/MHF ¢
Hollow shaft flange mounted WV "
1 5 55 55 3
[ gy iﬂ H
- o I = 2| o
as wfy l S} g|F B e H-\F=e 3 2 5 - A
— i °
= \* & s || // L | = -
~— L ‘ 65 | 65 ‘
7 G L ‘ 102
28.3 ﬁ K
* @% ] & * Hohlwelle wahlweise
= 7 = 2 Opfional hollow shaft
9 b = w D
A=Y h=%
Motoranbaumalle freie Antriebswelle
Motor mounting dimensions free input shaft
132 L0
ol s ? W g
h=3 A=Y hSY
[ E l Mé
L A 6x6x32
DIN 6885
oF oz G Ddmax X Imax imax Getriebetyp MaBe / Dimensions
140 95 129 19 x40 <180,0 Gearbox type
160 | 110 | 129 19 x 40 <118,9 oF G L @D K LB
160 | 110 | 142 24 x 50 < 38,0 K152/M__ - 63__ 140 129 190 130 101 231
160 | 110 | 152 28 x 60 < 38,0 K152/M__ - 71__ 140 129 210 145 111 272
K152/M__ - 80__ 160 129 234 160 120 290
K152/M__ - 90__ 160 142 282 180 128 357
K 152/M__ -100__ 160 152 313 200 135 391
MaR ,L* = Standard-Motor MaR ,LB“ = Standard-Bremsmotor

Dimension ,L* = standard motor Dimension ,LB* = standard brake motor

Anderungen der technischen Daten behalten wir uns vor
3/ 1 0 Technical data subject to modification




STROTER - Kegelradgetriecbe / Helical bevel gear

FuBausfiihrung K 252/M C
Foot mounted | N |

M10 / 16 deep B M10 /7 16 deep) K
| S
] A e
Ex | Sy R L e == ST
2 o 8 i
- LB |\
= A12x8x70 50 [ 50|
65 65 DIN6685 6 76 80 |
| 83 G L i
it oo o I s o ———ii

225

FuBleisten {Sonderausfiihrung)
Optional additional feet

b_g_] 13 J ‘ 190 ‘

N o

Hohlwellenausfihrung C
Hollow shaft mounted K 252/MH v

75 75
M10 / 16 tief M10 / 16 tief 60 60

M10 / 1€ deep LB M10 / 16 deep

u i %
¥ i

s O

190 433 :

65 | 65 L B ‘“‘ e L
83 G L 1
RS ¢ A
1 o = o *Hohlwelle wahlweise
al = 2 D Optional hollow shaft
o 9 o
h=3

115
H
J

219

oF

65

83
i ¢
&
|
\
]

oL0 HT =

Schrumpfscheibenausfiihrung
Shrink disk mounted K 252/MHS C

185
76 76
M10 7 16 tief M10 / 16 tief 25
M10 / 16 deep I8 M10 / 16 deep
L I -
N | T
Sl \\ e e 3
o T 01 ©
~ I S D R .
E e i ¢<F B& ¢ Q =A
m| B
0
1 //
8x M6x25 50_| 50
65 65 Anzugsmoment Ma = 12Nm K
83 G L Bolt tighteninh torque Ma = 12Nm A
Anderungen der technischen Daten behalten wir uns vor
3/1 1 Technical data subject to modification




STROTER - Kegelradgetriecbe /

Helical bevel gear

Flanschausflihrung K 252/M F C
Flange mounted A Y
m% Q—KT 1L
| &
ﬂ o |
¢ =FB >J§§j# LY ig =A
ina A
A12x8x70 76 76 7 iz
DIN6685 120 80
3 i A
: D
Hohlwelle Flanschausfihrun
g K 252/MHF C
Hollow shaft flange mounted Y
15 15 ‘ "
60 60 L
N s
—1—r5 -aF : 5 =-A
/ =Y
433 '
Aﬂiﬁ ﬂ:f A * Hohlwelle wahlweise
1 . . m Optional hollow shaft
Motoranbaumale _ freie Antriebswelle
Motor mounting dimensions free input shaft
138 50
~H — A 8xTxL0
0 DIN 6885
- Mo
oOF (7 y4 G Bdmax X Inax imax Getriebetyp MaRe / Dimensions
160 110 135 19 x 32 <174,3 Gearbox type
200 130 135 19 x 32 <£174,3 oOF G L @D K LB
160 110 135 24 x 50 <117,4 K252/M__ - 71__ 160 135 210 145 111 272
200 130 135 24 x 50 <117,4 K 252/M__ - 80__ 200 135 234 160 120 290
200 130 148 28 x 60 <117,4 K 252/M__ - 90__ 200 135 282 180 128 357
K 252/M__ -100__ 200 148 313 200 135 391
K 252/M__ -112__ 200 148 335 225 148 421

312

MaR ,L“ = Standard-Motor

MaR ,LB* = Standard-Bremsmotor

Dimension ,L* = standard motor ~ Dimension ,LB* = standard brake motor

Anderungen der technischen Daten behalten wir uns vor
Technical data subject to modification




STROTER -

Kegelradgetriebe

| Helical bevel gear

Fulausfuhrung
Foot mounted

M10 / 16 tief
M10 / 16 deep

K 452/M__

M12 / 18 tief
M12 / 18 deep

LB
JNG
5 N | 2
R I Jl :
E - : LT == == S e
) I 2 | [¢
= 55 | 55 M16
L 80 80 90
A 14x9x80 ‘ ‘
DIN 6885 } HH
210
FuBleisten (Sonderausfiihrung} § 250
Optional additional feet A
D
Hohlwellenausfiihrung K 452/MH C
Hollow shaft mounted |
M10 /16 tief
M10 / 16 deep M12 / 18 tief 65 65
B M12 / 18 deep |
Mo
9 N
g “v-—t— s 11—+ 9 @ IF =
E &= ! } ° J ° Be: -a A
- 7 / y ©
80 100 b 55 | 55
100 G L B0 80
133 48.8 K
A * 4.
NN S ;m N A #Hohlwelle wahlweise
3 Optional hollow shaft
*——\-Pm i ° - D
g

Schrumpfscheibenausfihrung
Shrink disk mounted

195
M10 / 16 tief
M10 / 16 deep M12 / 18 tief 80 __ 80
LB M12 / 18 deep
T
4 \ 2= | =
i o 9 — iy
g [ A S @ IF © 97 e
s =3 T A
== ) B2 | [ LT g - A
gl A z
7 > | e
0. 100 8x M6x25 351,55
100 G L Anzugsmoment Ma = 12Nm K

Bolt tightening torque Ma = 1ZNm

Anderungen der technischen Daten behalten wir uns vor
Technical data subject to modification
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STROTER - Kegelradgetriecbe / Helical bevel gear

Flanschausfiihrung K 452/M F C
Flange mounted A V

|+

LB

_ - it
A 777*7 §=aF B>J§§ﬂ#(%

,,‘% A %qu,

A 16x9x80
DIN 6885 124 90

PLE ke

263

?F

250
A
>

100

n
©
=

Hohlwelle Flanschausfiihrung K 452/MHF ¢
Hollow shaft flange mounted v,

LB

. J <
> J F g 8 <A
100 G L 33
" * T
= *Hohlwelle wahlwei
IR~ N A ationsl hollow shaft
s L % D
MotoranbaumafRe freie Antriebswelle
Motor mounting dimensions free input shaft
198 60
o o~ ) s
sy A= i O
ANR 7& - A 8x1x50
— \L DIN 6885
- 1O
|
L
OF oz G Ddmax X Imax imax Getriebetyp MaBe / Dimensions
160 | 110 | 195 24 x 50 <179,3 Gearbox type
200 | 130 | 195 28 x 60 < 71,0 oF G L @D K LB
300 | 230 | 215 38 x 80 < 22,5 K452/M__ - 71__ 160 195 210 145 11 272
K 452/M__ - 80__ 200 195 234 160 120 290
K 452/M__ - 90__ 200 195 282 180 128 357
K 452/M__ -100__ 200 195 313 200 135 391
K 452/M__ -112__ 200 195 335 225 148 421
K 452/M__ -132__ 300 215 413 265 167 492
MafR L“ = Standard-Motor MaR ,LB“ = Standard-Bremsmotor

Dimension ,L* = standard motor ~ Dimension ,LB* = standard brake motor

Anderungen der technischen Daten behalten wir uns vor
3/ 1 4 Technical data subject to modification




STROTER - Kegelradgetriecbe /

Helical bevel gear

FuBausfihrung K 652/M C
Foot mounted M12 / 18 tief @\T M12 / 18 tief K
| M12 718 deep B M12 / 18 deep
RINNINED
g ] N =
£ - : ST N o PN
CREEEN - = %
N il ﬁ M16
9 90 | 90 60 | 69
B 115 G A 14 x9%90 109 | 109 | 100
DIN 6885 |
10| %? 18 o zéo
Fuﬂ_teisfen (Senderausfihrung) 300
A
D
Hohlwellenausfuhrung K 652/MH C
Hollow shaft mounted v
105 __ 105
M12 / 18 tief
/m s %2 = M12 /18 tief
— M12 / 18 deep
2 / Him ™\
E e z ] /ié§% s S| =aF
& il ©
a2\ \\\\\;%/
- \;\\\t,//)&/ U /
5
950 |90 538 60_| 60
115 G L B 109 | 109
b 7 ’ K

1L JS9

*Hohlwelle wahlweise
Optional Hollow shaft

Schrumpfscheibenausflihrung
Shrink disk mounted

M12 / 18 tief

| M12 / 18 deep

LB

K 652/MHS

180

310

- —
Ees [{o2500

D

TR -

= \\%\l\\\/////é milb -
90 90
115 G L

10x M6x25

@62 he

350"

=<F Be:

AN

M12 / 18 tief
M12 / 18 deep

—
T

o
T
S

Anzugsmoment Ma = 12Nm

Balt tightening forque Ma = 1Z2Nm

P75

3/15

Anderungen der technischen Daten behalten wir uns vor
Technical data subject to modification




STROTER - Kegelradgetriecbe / Helical bevel gear

Flanschausfuhrung K 652/M F C
Flange mounted A v
LB :
([J B
Es s s=Fpgp ] 2 A
e - /| e ml
115 G L ADSSEEZSO 7 B 101950 100 e
P A
D
Hohlwelle Flanschausfiihrung K 652/MHE C
Hollow shaft flange mounted . | .
85 85 ‘ 16
1B b
- 3 || I NRINGS)

ﬂE@ qﬂ@% j ﬂB%
WL

310

AT
|

oF
@D

¢72

$230 he
$300
>

538
115 G L LB8.8 150
*F " // K
2 2
© \\ © A *Hohlwelle wahlweise
D Optional Hollow shaff
Motoranbaumafie freie Antriebswelle
Motor mounting dimensions free input shaft
211 60,
s i 2
[N, ~N g
e © © A 8x7x50
DIN 6885
m M10

aF 74 G Ddmax X Imax imax Getriebetyp MaBe / Dimensions
200 | 130 | 209 24 x 50 <171,4 Gearbox type
200 | 130 | 209 28 x 60 <112,2 oF G L @D K LB
250 | 180 | 209 28 x 60 <112,2 K 652/M__ - 80__ 200 209 234 160 120 290
300 | 230 | 229 38 x 80 < 354 K 652/M__ - 90__ 200 209 282 180 128 357

K 652/M__ -100__ 200 209 313 200 135 391

K 652/M__ -112__ 200 209 335 225 148 421

K 652/M__ -132__ 300 229 413 265 167 492

MaR ,L* = Standard-Motor MaR ,LB* = Standard-Bremsmotor

Dimension ,L* = standard motor ~ Dimension ,LB“ = standard brake motor

Anderungen der technischen Daten behalten wir uns vor
3/ 1 6 Technical data subject to modification




STROTER - Kegelradgetriecbe / Helical bevel gear
Ful&ausfl'.'lhn.lng BK 732,M c * bei Abtriebswelle AB

Foot mounted A Y o
LB B o :
*%* e
== (@) L ~ = AB g oo S
S/ G °
E® T\ ] ! s o|lar B™ oy <A
| L ) QI y sl | Te s
{ I [T A 14x9x80 26
o[ 110 _ DIN 6885 825 | 825
12 €] L | 105 m | 95
o A
D
Hohlwellenausfiihrung BK 732/MH g
Hollow shaft mounted .
M10 / 17 tief 105 105
$150 M10 / 17 deep LB 92.5 925

Y ol F I —
T [®
Q 5
[ ] - W ) &
L 0 <l
I
825 | 825
G L 100 | 1001 e
P —— LY 1 A
o T %%
| u.&.u ;T (== ASS

350"
=N
N
(Ua)

Drehmomentstiitze (Sonderausfiihrung)
Tarque arm (optional)

Schrumpfscheibenausfiihrung BK 732/MHS

o . K
Shrink disk mounted U
M10 /17 tief
6150 M10 / 17 deep LB 36 30
- ©
— N g &P 9
Sy S A
E » | Bec| o - A
& s SR L ' |
o & | © i =
3| / i
s hS3
- 825 | 825
L 100 100 am
I I + +
] ‘ [/\] u.l.u |] lj_,—*j §
Jah)
\W)
525 &y 6
60 25
Drehmomentstitze (Sonderausfihrung) A
Torque arm (optional) D
Anderungen der technischen Daten behalten wir uns vor
3/ 1 7 Technical data subject to modification



STROTER - Kegelradgetriebe

/

Helical bevel gear

Flanschausfiihrung BK 732/M_F ‘v’
Flange mounted A =
17 - LB B :
N I
N\E O o T ¢ 3
" ?ﬂ e @ 2
/ O ) —T T@ @T i S2ls
E™. ) W) s o|wf B TE=1 I g A
"l g /4 P9
2 ~ ! M1
h N~ |:| | i e @
ﬂ [ i A 14x9x%80 H e
ST I DIN 6885 100 100
12 G | 105 1472 100
= A
D
Hohiwelle Flanschausfiihrung BK 732/MHF CV:
Hollow shaft flange mounted .
s B 92.5 92.5 b
— N oo “j;ﬂ,,
E™s s 5| F B e 5|5 A
~ Ib Q] ﬁ
— / n el | 4@
T 100 | 100
112 G L 105 105
= | 142
g A
D
Motoranbaumafie freie Antriebswelle
Motor mounting dimensions free input shaft
330 50
N 18 s
o A 8xTx40
© DIN 6885
M8
l
oOF (7 Y4 G Bdmax X Imax Getriebetyp MaRe / Dimensions
200 | 130 | 302 19x 40 Gearbox type
200 130 | 312 24 x 50 oOF G L @D K LB
250 130 | 322 28 x 60 BK 732/M__ - 80__ 200 302 234 160 120 290
300 | 230 | 324 | 38x 80 BK732/M__- 90__ | 200 312 282 180 128 357
BK 732/M__ -100___ 250 322 313 200 135 391
BK 732/M__ -112__ 250 322 335 225 148 421
BK 732/M__ -132__ 300 324 413 265 167 492
MaR ,L“ = Standard-Motor MaR ,LB“ = Standard-Bremsmotor

3/18

Dimension ,L* = standard motor Dimension ,LB* = standard brake motor

Anderungen der technischen Daten behalten wir uns vor
Technical data subject to modification



STROTER - Kegelradgetriebe

/

Helical bevel gear

FuBausfiihrung BK 832/M__ c e
Foot mounted A v
K
30 5 B 23
AB* 2
2T < O 9o | ¢
= O P 9T e
E K@J—/ s claf B> == <A
ANE = 0 o | o ([
o 79 \—6 = e —] — M20
= ]+ ol | Je
! I [
55 125 A 18x11x100 90 90
132 G DIN 6885 120 126 11k
B A
D
Hohlwellenausfiihrung BK 832/MH c
Hollow shaft mounted LA
120 | 120
ows _lm .
=5 s n 0\7 — A & Qﬂ}]
57 \Js\é\\; 2 (|01 .
E» ((g}\ — " claf B™ 2 <A
A S \ J ) JJE © Q
S = - Y 5]
Z ] ¢} o
- N T ] [T 2 =
= 30 55| 125 90 | 90
132 G L e ms [l
& _
60 % Z ® 10
8 80 30
E;:ZT:r;f;f(sufpu:‘iia(ﬁunderausfuhrung) é
Schrumpfscheibenausfiihrung BK 832/MHS ‘V3
Shrink disk mounted
161 120
195 iz 1 o0 ;‘:efp B M, 40 .
BN == A ©\7 - < 2 % oP L
E»> L % % é*_/ SN o B2 | - <A
- . &% s o aF s 54_
= ES [l @Jl_ T
7 ! ) 3
T ] oL | J9 ©
- [ TIT] A ]
= 30 || [ss] s 90 | 90
132 G s | sl
I'I_&_—i_l'l I || E
usy Py ey | s
& i
80 30

Drehmomentstiitze (Sonderausfihrung)

Torque arm (opfional)

A
D

319

Anderungen der technischen Daten behalten wir uns vor
Technical data subject to modification



STROTER - Kegelradgetriecbe / Helical bevel gear

Flanschausfiihrung BK 832/M_F c
Flange mounted A v .
B 18
5
18
LB _
- antl s
\ J— ~—o o A _
5 s af B» &= > | A
o (©
- I | —
@ a3
Uk | &
A 18x11x100 P R 2
132 G L DIN 6885 120 165 120
; A
D
Hohlwelle Flanschausfiihrung BK 832/MHF g
Hollow shaft flange mounted K
18
5
18 105 105
LB R
= 5 ‘%E g’ef
E»_ 5 3| F B> 1 E -aA
v - / n |
© &
U ® (&
842 115 115
132 G L 120 | 120
165
= 2 A
2 D
MotoranbaumalRle freie Antriebswelle
Motor mounting dimensions free input shaft
430 60
ASH R SY J
g M10
A 8x7x50
| DIN 6885
oF oz G Ddmax X Imax Getriebetyp MaBe / Dimensions
200 | 130 | 377 24 x 50 Gearbox type
250 180 | 383 28 x 60 oF G L 2D K LB
300 | 230 | 383 38x 80 BK 832/M__ - 90__ 200 377 282 180 128 357
350 | 250 | 413 42 x 110 BK 832/M__ -100__ 250 383 313 200 135 391
BK 832/M__ -112__ 250 383 335 225 148 421
BK 832/M__ -132__ 300 383 413 265 167 492
BK 832/M__ -160__ 350 413 482 320 197 610
MaR ,L* = Standard-Motor MaR ,LB“ = Standard-Bremsmotor

Dimension ,L* = standard motor Dimension ,LB* = standard brake motor
Anderungen der technischen Daten behalten wir uns vor
3/ 20 Technical data subject to modification



STROTER - Kegelradgetriebe

/

Helical bevel gear

FUQaUSfﬁhrung BK 931/M_ *Eswé\utyffprﬁb:hzeftrte/&/ga
Foot mounted A (v: #10
35 L8 B 2 K
AB*
N ) o[ 1 %o 2
s :|aF Bw-t==P |9 <A
) Q J'l
- / P B M20
Ple | ol?
A 20x12x110 120 | 120
160 G DIN 6885 150 156 135
4 D A
D
Hohlwellenausfiihrung BK 931/MH g
Hollow shaft mounted -
0230 Vit 1 91 deap LB 1325 1325
S /’\\IC) ‘/_LT — ™~ EP AR {Q
2 /) _
E» . :LJ o |- F BP% : ] < A
M Y i b | ©
2 ] L Y, 5
j 1 PN
2 o I — - s
35 75 165 120 120
160 G L 7 145 145 3
a : 1 1} I u,‘.u ‘-lJ-’ é
Vj%;/ \ — 1
NA 1
10 %, . %
Drehmomentstiitze (Sonderausfihrung) s 100 40
Torque arm (optional) A
D
Schrumpfscheibenausfiihrung BK 931/MHS (y;
Shrink disk mounted
9230 Vi / 21 deap LB 55 50
ﬁT_ A E A
Eb . c|<F B»23 <A
iPE Qi : b | o %
8 I . Y 1 £
<D o o e
i 35 75 165 120 120
1"’?0 ! & L | 15 5 | é
N/
el & 90|
100 40

Drehmomentstitze (Sanderausfihrung)

Torgue arm (optional)

3/21

Anderungen der technischen Daten behalten wir uns vor

Technical data subject to modification




STROTER - Kegelradgetriecbe / Helical bevel gear

Flanschausfiihrung BK931/M F c
Flange mounted A v .
20
18 LB B 2
e ﬁ N h G :
1 - ] B [4 2| o
Ex | - —H 5 s aF BB = =S 5Z <A
E \ ‘ / o — ™ YJJ s
" 77\ i o e
2 \ // Nl || ) B 4 |
T J U ®lel ol®
) A 20x12x110 s
160 454 L - I DIN 6885 145 145
= 150 201 140
SIS
A
D
Hohlwelle Flanschausfiihrung BK 931/MHF (V:
Hollow shaft flange mounted K
20
S
LB 132.5 132.5
ﬁ aill ) fChic i
- L] (@ « o - 2% aaA
E g \ ‘ J s=F B ézzz@z‘zzzzzz:wﬁnl P
" 0 Q
2 || / H__ ___
N ; 1 75 U f @l o6 ﬁ
160 454 L ﬁ:“g 145 145
1 150 150
Eo 201
: A
D
Motoranbaumalfe freie Antriebswelle
Motor mounting dimensions free input shaft
470 80
o ) i =
5| 9 71 ;J
m iz I A 10x8x70
|:| I | DIN 6885
i — 5| D
oF (74 G Ddmax X Imax Getriebetyp MaBe / Dimensions
200 | 130 | 413 24 x 50 Gearbox type
250 | 180 | 419 28 x 60 oOF G L 2D K LB
300 230 | 419 38x 80 BK931/M__ - 90__ 200 413 282 180 128 357
350 250 | 454 48 x 110 BK 931/M__ -100__ 250 419 313 200 135 391
400 350 | 454 55x 110 BK 931/M__ -112__ 250 419 335 225 148 421
450 | 400 | 480 60 x 140 BK 931/M__ -132__ 300 419 413 265 167 492
BK 931/M__ -160___ 350 454 482 320 197 610
BK 931/M__ -180__ 350 454 602 360 259 739
BK 931/M__ -200__ 400 454 660 400 306 902
BK 931/M__ -225__ 450 480 667 450 331 910
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Mag ,L“ = Standard-Motor
Dimension ,L* = standard motor

MaR ,LB* = Standard-Bremsmotor
Dimension LB = standard brake motor

Anderungen der technischen Daten behalten wir uns vor
Technical data subject to modification




STROTER - Kegelradgetriebe

/

Helical bevel gear

FuBausfiihrung

BK1031/M

* bei Abtriebswelle AB
by Output shaft AB
975 x 163

Foot m0unted A g gEQBOBE—AZOx‘\ZX'HO
40 8 B 33 K
* -
PES < AB {} OO {j} §
! - == << A
== = . @ s s =F BN == o | ©
R AN o | -
= ( / A 25xILx1L0 €D aia ne
T DIN 6885 e rm
95 | 185 0 i 135 | 135
200 G L 175 175 172
A
D
Hohlwellenausfiihrung BK1031/MH fv>
Hollow shaft mounted K
115 175
$280 M16 / 27 tief 155 155
360 M16 / 27 deep LB n
— — CHIEE
S — V7 /f\ \& \ - -
- ol B I I
E>£ K() g " s aF By ¢ [ |J < A
ey o \ /
BN = 22 g : 1T
¥ =] = / CNN
< 95 | 185 g s 135 | 135
200 G L N 170 170
! o E
T = 1 7 7+ i 18 §
\fl\ =
K, 5 S=
N 90 |
E;izumeur::[sufpu:;s;Sonderausfuhrung] A 100 Lk
D
Schrumpfscheibenausfiihrung BK1031/MHS g
Shrink disk mounted K
230 175
$280 M16 / 27 tief 65 60
360 M16 / 27 deep LB -
2 ) b
SPES — < o | R ol
s 77 \ bl B 7] L
- fﬂ A 2l |
E>§ ) —I\ s s af B™ 55 il iE <A
= : 2 \(j_j 1 ] QJ\ g
0 =1 4 of | ]|
< 95 | 185 135 | 135
200 G L 170 170
o)
\ 4 [0
AL N | 90|
Drehmomentstitze (Sonderausfihrung) 100 Lk

Torque arm (optional)

D
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STROTER - Kegelradgetriecbe / Helical bevel gear

Flanschausfiihrung BK1031/M F g
Flange mounted A e
6
18 s B
— n |
// \Xg [ < ‘h{g OO f} 3
1 BP‘WC’:;{ ° 9 c c % - A
E» 2 | 1 5 s|-aF L=——illp | @ I
2 NS - jﬁM Lo o \
A = [ o Telal ol
\_A;A_. Ll A 25x14x1L0 M 20
- I DIN 6885
200 G L 170 170
gljg 175 235.5 170
A
D
Hohlwelle Flanschausfiihrung BK1031/MHF g
Hollow shaft flange mounted -
18 155 155 §
LB
!_! —
- S hCHNiNE
| PRt | o o
> | 3 % -
ar : s -F "
2 l
2 U J‘D QJ\—
1 )
= ) Pl ol
L %— 170 170
| 175 115
% 2355
A
D
Motoranbaumalle freie Antriebswelle
Motor mounting dimensions free input shaft
5L6 110
o =
s kj - —\, A 12x8x70
© yaahla DIN 6885
j—k — = g9l 4
Lo ‘ ‘ )
oF (74 G Bdmax X Imax Getriebetyp MaBe / Dimensions
250 | 180 | 470 28 x 60 Gearbox type
300 | 230 | 470 38x 80 OF G L @D K LB
350 | 250 | 505 48 x 110 BK1031/M__ -100__ 250 470 313 200 135 391
400 | 350 | 505 55x110 BK1031/M__ -112__ 250 470 335 225 148 421
450 | 400 | 532 60 x 140 BK1031/M__ -132__ 300 470 413 265 167 492
BK1031/M__ -160___ 350 505 482 320 197 610
BK1031/M__ -180___ 350 505 602 360 259 739
BK1031/M__ -200___ 400 505 660 400 306 902
BK1031/M__ -225__ 450 532 667 450 331 910
MaR ,L* = Standard-Motor MaR ,LB“ = Standard-Bremsmotor

Dimension ,L* = standard motor Dimension ,LB* = standard brake motor

Anderungen der technischen Daten behalten wir uns vor
3/ 24 Technical data subject to modification




STROTER - Kegelradgetriebe

/

Helical bevel gear

FuRausfiihrung BK1231/M A
Foot mounted A v K NGSES-AZ5x14x140
46 8 B 3
= e AR TR
E» - 1 @ Y - A
g [ N\ 5 s|<F b P | 9 [T
of & i B g
" B {}_D L{} -
L A 28x16x180 Q -
DIN 6885
115 %5 | 165
225 G gig 205 205 213
A
D
Hohlwellenausfiihrung BK1231/MH cv:
Hollow shaft mounted N
#280 M6 / 27 tief 180 180 «
36 M16 / 27 deep LB 2
o {‘r*‘ N g@ — N %g A Q;{z
E» - ﬁ?ﬁxﬁuﬁ\m B>;9[: ||’777:—|- <A
TS ki LI
o & o SN\ TH -
- : D [ / 106 D D1
) R Z ] b o o
A 45 115 235 165 165
225 G L £
‘ S
o i) *
1/
o] %%
Drehmomentstiitze (Sonderausfiihrung)
Torque arm (optional]
Schrumpfscheibenausfiihrung BK1231/MHS g
Shrink disk mounted I s
#280 Mi6 / 27 tief 85 60 o
30|  Mi6 /27 deep LB <
“ j_{L»\ ¢ Q \ ™~ e {}37}_7” Q_{B_
Ep> - ﬁ%ﬁﬁ,\ Be 2| S i i - A
\ ) o
2 ~ o) Y 1o a_I] é
D/ O N £ &
- N T T Z 2 -
i 45 15 | 23 165 | 165
225 G L 200 200
‘ o
1/
oo % ;@__
?;izT:r!s;f(sofpu:és;Sonderausfuhrung) A 126 10
D
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STROTER - Kegelradgetriecbe /

Helical bevel gear

Flanschausfiihrung BK1231/M F cv:
Flange mounted A 2§
18 B B ] 5 .
57N . Ho P ™ 9en e
7 “i = ) - 1P | T! —
; A= BT T
. J:L__o q 17
(| AN M24
j Qﬁg DIN 6885 200 200
A
D
Hohlwelle Flanschausfiihrung BK1231/MHF cv:
Hollow shaft flange mounted "
g 180 180 5
!_‘# o ¢ -
< HSARE 1N
Em : D = IEERL
s s <F 1 :
g2 106 H‘u‘L_ M
/ -/ ‘ ° {9 $
1 $_ 200 200
A
D
MotoranbaumafRe freie Antriebswelle

Motor mounting dimensions

oF
04

@d

]

free input shaft

652

P55 k¢

@

)
!

[ S

A 16x10x90
l DIN 6885

OF | ©Z G | Odmax X lmax
250 | 180 | 572 28 x 60
300 | 230 | 572 38x 80
350 | 250 | 572 48 x 110
400 | 350 | 572 55 x 110
450 | 400 | 592 60 x 140
550 | 450 | 648 65 x 140

Getriebetyp MaBe / Dimensions
Gearbox type

OF G L 2D K LB
BK1231/M__ -112__ 250 572 335 225 148 421
BK1231/M__ -132__ 300 572 413 265 167 492
BK1231/M__ -160__ 350 572 482 320 197 610
BK1231/M__ -180__ 350 572 602 360 259 739
BK1231/M__ -200___ 400 572 660 400 306 902
BK1231/M__ -225__ 450 592 667 450 331 910
BK1231/M__ -250___ 550 648 790 500 430
BK1231/M__ -280___ 550 648 865 560 455
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Mag ,L“ = Standard-Motor
Dimension ,L* = standard motor

MaR ,LB* = Standard-Bremsmotor
Dimension LB = standard brake motor

Anderungen der technischen Daten behalten wir uns vor
Technical data subject to modification




Zubehor / Accessories

Drehmomentstltze
Torque arm
D A Madgliche Montagepositionen der
D Drehmomentstiitze
¢ - Possible mounting positions of the
@// torque arm
/ | }% ,
i 5 \ . ' | I
lof e of -
| / w
\ g,
\\\ //
S - A _
| | | !
\ \ \
- i | W 1 7EE |
Getriebe / gearbox E } ‘
] ‘ Ve
/
MaRe Typ / Type
Dimensions| ks o063
K 062 K 152 KS 080 K 252 K 452 K 652 KS 112
A 120 140 160 160 200 225 250
D 104 118 140 158 158 248 200
b 70 80 95 110 110 180 130
e 85 100 115 127,3 130 215 165
d1™” 12 12 14 14 14 16 16
d2 40 40 46 46 46 50 50
c 14 14 14 14 14 16 10
h 35 35 40 40 50 60 60
hi 12 12 15 15 21 25 28
h2 38 38 44 44 56 66 66
S 9 9 11 11 11 13 13
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Zubehor / Accessories

Befestigungs- und Abdrickelement
Fixing- and forcing element

1 5 3 2 4
w /
6 L e /
B L min ><
A
Standard A
standard #G u”\ %X
]
I [ = ==
\ - < W il
B [N T
Sonder A
special 7 .
] 1
2]
_ _ _ _ _ _ _ _ SN B
_ m | ﬂL y
L I
Pos. Pos.
1 Hohlwelle 1 Hollow shaft
2 Gewindering 2 Threaded bush
3 Sicherungsring 3 Circlip
4  O-Ring 4 O-Ring
5  Zylinderschraube DIN 6912 5 Socket head cap screw
6  Distanzscheibe 6 Shim
7  Stellring DIN 705* 7 Clamp ring *
8  Sechskantschraube DIN 933 8 Hexagon headed screw
* nicht Standard * not standard
Typ / Type MalRe /Dimensions
@D | A B B1 ad K L max_| L min S Pos.5
KS 063 25 M12 M8 x 60
K062 3 | 5 4] 45 110 1 80 1 75 [yiie | M10x 60
25 M12 M8 x 60
K152 30 107 5 21 45 124 89 83 M16 M10 x 60
35 M16 M12 x 70
KS 080 40 115 5 21 45 130 96 93 M20 M16 x 70
35 M16 M12 x 70
K 252 20 129 5 21 55 144 110 100 M20 M16 x 70
40
K452 45 139 5 21 65 154 120 105 | M20 M16 x 70
45
K652 e 186 5 24 75 206 160 135 | M20 | M16x 100
50
KS 112 55 5 24 75 164
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Zubehor / Accessories

Bremsmotoren

Die in den Auswabhllisten angegebenen Drehstrommotoren
kdénnen auch mit Bremse geliefert werden.

Schutzart IP 54 (Standard)

Schutzart IP 55 gegen Mehrpreis

Die angebaute Einscheiben-Federdruckbremse ist eine
Sicherheitsbremse, die durch Federkraft bei abgeschalteter
Spannung bremst. Die Gleichstrom-Bremsspule wird tUber
einem im Klemmenkasten eingebauten Gleichrichter
gespeist. Der Motor darf nur in Verbindung mit der
Gleichstrombremse eingeschaltet werden.

Funktion der Bremse :

Die Einscheiben-Federkraftbremsen sind
Ruhestrombremsen mit zwei Reibflachen. Das
Bremsmoment wird mittels Federkraft erzeugt. Geluftet wird
elektromagnetisch. Die Bremse ist hier im stromlosen
Zustand d.h. in Bremsstellung, dargestellt. Die Druckfedern
(9) pressen die Ankerscheibe (11) axial gegen die
Bremsscheibe (12) und diese gegen den Bremsflansch (1).
Bei Erregung der Spule wird der magnetische Kreis
zwischen Ankerscheibe (11) und Magnetgehause (5)
geschlossen. Die Ankerscheibe (11) bewegt sich axial in
Richtung des feststehenden Magnetteils und die
Bremsscheibe (12) ist frei beweglich

Brake motors

The AC-motors listed can be supplied with a spring loaded
brake.

Protection system IP 54 (standard)

Protection system IP 55 (optional)

The brake operates when no electric current is flowing and is
a > fail safe < device.

The DC-stator gets its power from a rectifier which is
mounted in the terminal box. The motor should never be
switched on without a power supply to the brake.

Function of the brake :

The spring loaded disc brake is a no electrical current brake
with two friction faces. The brake torque can be adjusted by
altering the pressure on the springs with the torque
adjustment nut (8). The brake release is electromagnetic
and operates automatically as soon as the motor switched
on. The diagram shows the brake in the > on < position i.e.
when no current is flowing. The springs (9) press the
pressure plate (11) against the brake disc (12) which is
pressed against the motor end shield (1). when the current is
switched on the magnetic circuit between the pressure plate
(11) and the stator housing (5) is complete and the pressure
plate (11) moves axially towards the stator housing (5) and
the brake is released.

1
ar— T+ S 2
1
I / 3
22| / [
Si=s=2 ) :
1 /
g [
NS |k | 8
9
10
"
12
13
1 Bremsflansch 1  Motor end shield
2 Luftspalt 2 Airgab
3 Einstellschrauben (Luftspalt) 3 Resetting nut (screw)
4 Bremsspule 4  Stator
5 Magnetgehause 5  Stator housing
6 Brems-Reibbelag 6  Friction surface
7 Lufterflugel 7  Fanblade
8 Einstellring 8  Adjusting ring
9 Druckfedern 9  Springs
10 Verzahnte Nabe 10 Brake disc hub
11 Ankerscheibe 11 Pressure plate
12 Bremsscheibe 12 Brake disc
13 Lufterhaube 13 Fan cover
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Zubehor / Accessories

Elektrischer Anschlufd :

Uber den im Klemmenkasten eingebauten
Gleichrichter wird die Bremsspule gespeist
und normalerweise wechselstromseitig (1)
geschaltet. Fir héhere Positioniergenauigkeit
kann die Bremse auch gleichstromseitig (2)
geschaltet werden.

Bei Motoren fir 400 V A (Stern-Dreieck-Anlauf),
bei polumschaltbaren Motoren oder bei
Frequenzumrichterbetrieb muss die
erforderliche Wechselspannung 230 V direkt an
den Gleichrichter gefiihrt werden (3).

Sonderspannungen auf Wunsch.

Electrical supply :

The brake gets its AC-power via a rectifier
mounted in the motor terminal box and is
normally switched at the single phase AC-side
(1). For greater accuracy in positioning the
brake can also be switched at the DC-side (2).

If using 400 V A motor (star-delta starting) or if
using pole changing motors or

frequency inververters the AC-power for the
brake must come directly from the power supply.
The voltage for the brake must be 230 V (3).

special voltages on request.

O O O

L1 L2 L3 LT L2 L3
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