Mechanical Devices

KEGELRADVERSTELLGETRIEBE

HELICAL-BEVEL-VARIABLE SPEED GEARS
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Allgemeine Informationen

/

General information

STROTER -
Kegelradverstellgetriebe

Leistungsbereich 0,09 — 1,5 kW

Normalausfihrung :

Motor : Drehstrom IEC - Normmotor
Spannung :230/400V

Frequenz :50 Hz

Schutzart . IP 55

Isolationsklasse B

Einbaulage :D

Wellenausfihrung : Hohlwelle oder Abtriebswelle

Sonderausfuhrungen * :
- Drehmomentstitze
- FuBleisten
- Befestigungs- und Abdriickelement
- Drehzahlfernanzeige (digital oder analog)
- Elektrische Fernverstellung
- Fernverstellung durch biegsame Welle
- Winkelverstellung
- 2 freie Motorwellenende
- Bremsmotoren
- Polumschaltbare Motoren
- Explosionsgeschitzte Motoren
- Sonderspannung / Frequenz
- Schutzart IP 56
- Isolationsklasse F oder H
- Thermistor P.T.C. oder Thermokontakt

* gegen Mehrpreis

Drehzahlauswahl

Der Drehzahlbereich ist so zu wahlen, dass die
maximale Abtriebsdrehzahl des Verstellgetriebes
gleich der Maximaldrehzahl der anzutreibenden
Maschine ist.

Achtung :

Falls von Seiten der anzutreibenden Maschine eine
Blockierungsgefahr fiir das STROTER — Verstell -
getriebe besteht, muss als Verbindungsglied
zwischen Verstellgetriebe und Maschine eine
Uberlastrutschkupplung oder eine
Uberlastabschaltkupplung eingebaut werden bzw.
eine elektronische Uberwachung eingesetzt
werden.

Uberwachungsgerate, die beim Durchrutschen der
Kupplung den Motor abschalten sind lieferbar.

Bei vertikaler Einbaulage (E oder F) oder bei hoher
Schalthaufigkeit oder Reversierbetrieb, sowie bei
zwei- oder dreischichtigem Betrieb empfehlen wir
eine maximale Motor bzw. Antriebsdrehzahl von
1420 min™.
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STROTER -
Helical bevel variable speed gears

Range of power 0,09 — 1,5 kW
Standard design :

Motor : Three phase IEC AC- motor
Voltage :230/400V

Frequency :50 Hz

Type of protection :IP 55

Insulation class B

Mounting position : D

Shaft : Hollow or normal shaft

Optional extras* :
- Torque arm
- Bolt on feat
- Fixing- and forcing element
Remote speed indicator (digital or analogue)
- Electrical remote adjustment
- Remote adjustment with flexible shaft
- Bevel gear adjustment
- 2nd motor shaft
- Brake motors
- Pole changing motors
- Explosion proof motors
- Special voltage / frequency
- Type of protection IP 56
- Insulation class ForH
- PTC Thermistor or temperature switch

* special price

Speed selection

The speed range should be selected so that the
maximum driving speed of the variable speed gear
is the same as the maximum speed of the machine
to be driven.

Note :

Should there be a danger of stalling the STROTER
— variable speed gear with a blockage on the
machine to be driven, then an overload clutch or
an overload release clutch must be incorporated
between the variable speed gear and the machine
an electrical overload control should also be fitted.

If the gear is mounted in a vertical position (E or F)
or is subject to frequent stop-starting, reversing or
two to three shift working pattern then we
recommend a maximum motor or driving shaft
speed of 1420 min™.
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General information

STROTER —
Kegelradverstellgetriebe
Typ A

Leistung 0,09 — 1,5 kW
Regelbereich 1: 10

zeichnen sich durch folgende Eigenschaften aus :

- Regelbereich 1:10

- im Stillstand wie auch im Lauf einstellbar
- mit IEC - Normmotoren ausgeristet

- auBerordentliche Laufruhe

- eng abgestufte Drehzahlbereiche

- lange Lebensdauer

- vollkommen geschlossen

Das untenstehenden Schnittbild zeigt Aufbau
und Wirkungsweise des STROTER —
Kegelradverstellgetriebes Typ A .

Die Motordrehzahl wird Giber eine Zahnkupplung
(12) auf die Antriebsscheibe (4) Ubertragen.
Durch Reibschluss wird die Kraft dann auf den in

der Schwinge (2) gelagerten Laufteller (5) geleitet.

Uber die Zahnradstufe (7+9) bzw. Kegelradstufe
(13+14) wird schlieRlich das Drehmoment auf die
Hohlwelle (15) tbertragen.

Die Drehzahlverstellung erfolgt durch Schwenken
der Schwinge um den Drehpunkt e .

Der erforderliche Anpressdruck wird durch ein
Tellerfedernpaket (40) erzeugt.

151413 9 7 40

STROTER -
Helical bevel variable speed gears
type A

Power 0,09 — 1,5 kW
Range of adjustment 1: 10

are characterized by the following features :

- speedrange 1:10

- adjustable when stopped as well as when
running

- fitted with IEC standard motors

- exceptionally quiet running

- fine control of speed range

- long life

- entirely enclosed

- easy to maintain

The sectional view below shows the construction
and operation of the STROTER — helical bevel
variable speed gear type A . The motor speed is
transmitted to the driving disc (4) via a spur gear
coupling (12). By frictional resistance the drive is
then transmitted to the driven disc (5) mounted in
the rocker arm (2). The torque is finally transmitted
to the hollow shaft (15) via the gears (7 and 9) and
helical bevel (13 and 14). The speed is adjusted by
swinging the rocker arm around its fulcrum e which
alters the radius of the point of contact between the
discs. The necessary contact pressure is produced
by laminated spring discs (40).

Schnittbild eines STROTER - Kegelradverstellgetriebes Typ AM 1/ MH
Sectional view of a STROTER - helical bevel variable speed gear type AM 1/ MH
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General information

Bestelldaten :

Normalausfiihrung :

Bestellbeispiel :

Typ AM 025/K062/MH 63-4
Regelbereich 1:10 1:10
Abtriebsdrehzahlbereich [ min™] 0,8-8
Abtriebsdrenmoment bei n - max. [ Nm] 152
Handradseite Seite A Seite A
Wellentyp

- Hohlwelle @ Hohlwelle @25

- Abtriebswelle Seite A

- Abtriebswelle Seite B

- Abtriebswelle Seite AB

- Schrumpfscheibe
Ausfihrung

- FuB

- Flansch (' Seite A oder B)
Einbaulage D D
(siehe Katalog-Seite 1/4 )
Lage des Regelgetriebes zum 1 1
Kegelradgetriebe
(siehe Katalog-Seite 1/5)
Antriebsdrehzahl [ min™] 1420
Antriebsleistung [ kW] 0,18
Spannung / Frequenz [V/IHz] 230/400 / 50 230/400 / 50
Schutzart IP 55 IP 55
Motorklemmenkasten Seite A Seite A
Sonderausfuhrungen Drehmomentstitze und

Befestigungsset

Information for ordering : Normal supply : Example of order :
Type AM 025/K062/MH 63-4
Range of adjustment 1:10 1:10
Output speed range [ min™] 0,8-8
Output torque at n — max. [ Nm] 152
Handwheel side Side A Side A
Shaft type

- Hollow shaft @ Hollow shaft @25

- Output shaft side A

- Output shaft side B

- Output shaft side AB

- Shaft mounted with shrink disk
Design

- Foot

- Flange (Side AorB)
Mounting position D D
(see catalog - side 1/4)
Position of variable speed gear in relation to bevel gear 1 1
(see catalog - side 1/5)
Input speed [ min™] 1420
Input power [ kW] 0,18
Voltage / Frequency [VIHz] 230/400 / 50 230/400 / 50
Type of protection IP 55 IP 55
Terminal box Side A Side A

Optional design

Torque arm and
Fixing- and forcing element
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EI nbal”age L. gezeichnet : Handradseite A ; Abtriebsseite A
|\/|ount|ng pos|t|on showing : handwheel A ; output side A
FuRausfuhrung Flanschausfihrung gezeichnet : Seite A
Foot mounted Flange mounted showing  :side A
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Bauformbestimmung der STROTER - Verstellgetriebe AM012 bis AM 1
mit angebauten Kegelradgetrieben K062/M_ bis K652/M_

Design specification of the STROTER variable speed gear AM 012 - AM 1
with built on helical bevel gear KO62/M_ - K652/M_

a) Einbaulage A - F
Bevel gear mounting position of bottom face A —-F

C
|
5 % JERG :%
E > 1 B -1 =aA
= | k1L (6]
A
D
b) Lage des Regelgetriebes zum Kegelradgetriebe 1 — 4
Position of variable speed gear in relation to helical bevel gear 1 — 4
A
apuotEive 7T o Te] T
S,,,‘L,,ﬁ <,,JL,W, ¢ ,JL,,%L
el F?r (¢) el | (¢}
A
B
B%E IRRa BT o] T R 1)
X”JL”? <777‘L7777 i’ [ o é
el 0 (o] 1 #] | [¢] 2 1 [¢] By : RN 4
obere Reihe gezeichnet : Handradseite A ; Abtriebsseite A untere Reihe gezeichnet : Handradseite B ; Abtriebsseite A
top row showing : handwheel A ; output side A bottom row showing : handwheel B ; output side A
Beispiele / Example:
- = e | () (1)
— 1] .
| #] | (¢} =
é Einbaulage "D1" é R e @ éf%
Mounting position % %‘
|
f 0 == A e
: n ! i -A
EE SERLC Ay
! A A
Einbaulage g g
" 1]
Mounting position A4 (A) AA Einbaulage "E1 (A)"
Mounting position ( )’
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Betriebsanleitung :

STROTER - Kegelradverstellgetriebe werden betriebsfertig

mit Olfiillung geliefert. Bei der Inbetriebnahme ist darauf

zuachten, dass :

1. die Einbaulage der auf dem Typenschild

angegebenen Bauform entspricht

2. der fur den Transport eingeschraubte

Plastikstopfen gegen den beigefiigten
Entliiftungsstopfen ausgetauscht wird.

Verstellgetriebe :

Der Olstand wird im Stillstand kontrolliert, wobei das
Olstandsauge bei richtiger Einbaulage des Getriebes

zur Halfte mit Ol befiillt sein muss.

Bei normaler Umgebungstemperatur (0 — 40°C ) ist ein

Mineral6l mit mildwirkenden Hochdruckzusatzen und einer

Viskositat von ca. 68 mm?/s bei 40°C (CLP 68 nach DIN
51517) eingefulit. Nach jeweils 2000 Betriebsstunden ist ein
Olwechsel vorzunehmen. Vor der Olneufiillung ist das

Regelgetriebe mit Spiildl zu reinigen.

Bei Umgebungstemperaturen kleiner 0°C oder gréRer

+40°C erbitten wir um Ricksprache.

Gegen Mehrpreis kénnen die Regelgetriebe
auch mit einem synthetischen Ol geliefert TFL

werden. Der Olwechselintervall betragt
dann 5000 Betriebsstunden.

Kegelradgetriebe :

Bei nachgeschalteten Kegelradgetrieben (K 062 bis K652 )

Variotrac 68

ist ein vollsynthetisches Getriebedl mit der Viskositat von

ca. 150 mm2/s bei 40°C ( Synthetikdl CLP PAO 150 Poly-

o-Olefine ) eingefillt.

Zuléassige Umgebungstemperatur —20 bis +60°C nach

jeweils 20.000 Betriebsstunden oder nach 4 Jahren ist ein

Olwechsel vorzunehmen. Synthetische und mineralische
Schmierstoffe durfen nicht miteinander gemischt werden

STROTER - Verstellgetriebe Typ A

Operating instructions :

STROTER - helical bevel variable speed gear are delivered
ready for operation and filled with oil. During installation,
special care should be taken that :

1.  Units are only installed in the mounting position for

which they were produced (see name plate) .
2. the plastic plug fitted for transport is changed with
the attached vent filter plug.

3.
Variable speed gear :
The oil level should attain the halfway mark of the oil
level indication glass when the unit is switched off,
unless there is some other instruction.
At normal temperature range (0 — 40°C) we recommend a
mineral oil containing mild acting high pressure additives and
should have a viscosity of about 68 mm2/s (cSt) 40°C (CLP
68 to DIN 51517). After 2000 hours of operation the oil
should be changed. Prior to refilling with fresh oil, the gear
should be cleaned with flushing oil.
At ambient temperatures less than 0°C or more than +40°C
please contact us.

The gears are also available with a @
synthetic oil at extra cost. In this case TFL
the interval of oil change is after every
5000 operational hours.

Helical bevel gears :

Helical bevel gears (K062 — K625) have separate lubrication
and different hours of operation. A fully synthetic oil with a
viscosity of 1SO VG 150 (synthetik oil CLP PAO 150 Poly-a-
Olefine ) is used.

For an ambient temperature range of -20°C up to +60°C the
oil should be changed every 20.000 service hours or after

four years. Synthetic and mineral lubricants must be not
mixed.

Variotrac 68

STROTER - variable speed gear type A
Olsorte | Umgeb. | Viskositat bp Q8 .
Oil type | Ambient | Viscosity ol mr—— F 3
Temp. | 40°C Mobil| GCastrol ! ) Q
(°C) [ mmz/s] ! ToTaL
cLp 0- +40 |68 Degol Energol | Mobilgear | Optigear | oy 68 | Omala Carter CLP 68
BG 68 GRXP 68 | 600 XP 68 | BM 68 S2G68 |EP68
CLP PAO |0 - +40 |68 SHC 626 Schumann | Spirax S4 Syntholube
68 G 75W-90 Pt
CLP HC' |0 - +40 |68 Eural Hyd Mobil SHC | Optileb Cassida Nevastane | gyntholube
68 Cibus 68 | Hy 68 HF 68 SL 68 A 68 LM
STROTER - Kegelradgetriebe Typ K___ /M _
STROTER - helical bevel gear type K /M
Olsorte Umgeb. | Viskositat bp Q8 L
Oiltype | Ambient | Viscosity sl p \ ( b
Temp. | 40°C Mobil &Castrol QU
(°C) [ mm2/s] ! ToTaL
CLP 0 - +40 | 220 Degol Energol | viopilgear | OPtigear | Goya 220 | Omala Carter CLP 220
BG 220 GR-XP 600 XP BM 220 S2G220 |EP220
220 290
CLP PAO |-20 - +60 | 150 Degol Enersyn Mobil SHC | Optigear | schumann | Omala Carter Syntholube
PAS 150 | HTX150 | Gear150 | Synthetic | 150 S4 GX 150 | SH 150 150
X150
150 Mobil SHC | Optileb Cassida Nevastane | Syntholube
i GT 150 GL 150 SL 150 A'150 LM
CLP HC' | 0 - +40 Cibus 150
220 Eural Gear Mobil SHC | Optileb Cassida Nevastane | Syntholube
220 Cibus 220 | GT 220 GL 220 SL 220 A220 LM

Tvollsynthetischer Getriebeschmierstoff, physiologisch unbedenklich USDA H1
! synthetic gear lubricant, food grade oils USDA H1, NSF

1/6




Allgemeine Informationen / General information

Olftllmengen / oil capacity [ Liter / liter ]

STROTER — Verstellgetriebe Typ A
STROTER - variable speed gear type A

Einbaulage / Mounting position

Typ/ Type

D1 Al B1 C1 El F1
AM 025/M...* 1,2 1,3 1,3 1,1 1,9 1,6
AM 05/M...* 1,85 1,7 1,7 1,65 3,0 2,6
AM 1/M...* 2,5 2,5 2,5 2,25 5,0 4.7

* Der Olstand wird im Stillstand kontrolliert, wobei das Olstandsauge bei richtiger Einbaulage
des Getriebes zur Halfte mit Ol befiillt sein muss.

* The oil level should attain the halfway mark of the oil level indication glass when the unit is
switched off, unless there is some other instruction.

Einbaulage / Mounting position

D1 Al B1 C1 =1 F1
Typ / Type Ad B3 A3 A2 E2 F2

B2 C4 c2 B4 E3 F3

C3 D2 D4 D3 E4 F4
AM 012/K___ /* 0,25 0,35 0,35 0,4 0,5 0,5
AM 012/IIK___ [* 0,4 0,4 0,4 0,45 0,68 0,75
AM 025/K___ /* 0,9 1,0 1,0 0,8 1,2 1,2
AMO5/K__ [* 1,2 1,1 1,1 1,0 2,2 2,1
AM1/K__ [* 1,8 1,8 1,8 1,2 3,3 2,8

* Der Olstand wird im Stillstand kontrolliert, wobei das Olstandsauge bei richtiger Einbaulage
des Getriebes zur Halfte mit Ol beflllt sein muss.

* The oil level should attain the halfway mark of the oil level indication glass when the unit is
switched off, unless there is some other instruction.

STROTER — Kegelradgetriebe Typ K__ /M_
STROTER - helical bevel gear type K___ /M_

Typ / Type Einbaulage / Mounting position

D A B C E F
K 062 0,7 0,8 0,8 0,8 0,9 0,8
K 152 15 1,7 1,5 1,0 1,7 1,5
K 252 2,2 2,4 1,7 2,0 2,6 2,2
K 452 3,5 3,0 3,0 3,2 4,0 3,0
K 652 7,0 5,0 5,0 6,0 9,0 5,5
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STROTER — Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

Auswahllisten

Selection table

Information zu den Auswabhllisten

In den Auswabhllisten stehen folgende Daten :

Antriebsleistung [kW ]
Antriebsdrehzahl [ min ]
Abtriebsdrehzahlbereich [ min ]
Abtriebsdrehmoment bei maximaler
Abtriebsdrehzahl [Nm]
Typ

Malblatt - Seite

Information zu den MalRR3blattern

Nennstrom :  bei 400 V
( Standard — Motor Spannung
230/400V /50Hz)

Gewicht ; Das angegebene Gewicht ist
ein Richtwert und basiert auf
Einbaulage ,D" und
Hohlwellenausfuhrung .
Andere Einbaulagen bzw.
Ausfuhrungen kénnen
abweichende Gewichte haben

Information for selection table

In the tables will be found the following data :

Motor power [kW]
Input speed [ min ]
Output speed range [ min - |

Output torque at maximum Output speed
[Nm]

Type

Dimension sheets

Information for dimension pages

Rated at 400V

current : ( standard motor voltage
230/400V /50Hz)

Weight : The specified weight is an

approx. weight based on
mounting position ,D* and
hollow shaft design.

Weights may vary for other
mounting positions and shaft
designs !
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STROTER — Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear
/ Selection table

Auswahllisten

Antriebsleistung | Antriebsdrehzahl Abtriebsdrehzahlbereich | Abtriebsdrenmoment bei Typ MaRblatt Seite
Motor power Input speed Output speed range Output torque at Type Dim. sheets
kW] [ min?] [min™] n-max. [Nm]
O 09 1420 001 - 01 200 AMO012/I/K062/M_56-4| 3/5-6
! 0,013 - 0,13 200
0,016 - 0,16 200
0,02 - 02 200
0,025 - 0,25 200
0,032 - 0,32 200
0,04 - 04 200
0,05 - 05 200
001 - 01 280 AMO012/1/K152/M_56-4 | 3/9-10
0,013 - 0,13 280
0,016 - 0,16 280
0,02 - 02 280
0,025 - 0,25 280
0,032 - 0,32 280
0,04 - 04 280
0,05 - 05 280
001 - 01 400 AMO012/I/K252/M_56-4 | 3/13-14
0,012 - 0,13 400
0,016 - 0,16 400
0,02 - 02 400
0,025 - 0,25 400
0,032 - 0,32 400
0,04 - 04 400
0,05 - 05 400
001 - 01 650 AMO012/1/K452/M_56-4 | 3/17 -18
0,013 - 0,13 650
0,016 - 0,16 650
0,02 - 02 650
0,025 - 0,25 650
0,032 - 0,32 650
0,04 - 04 650
0,05 - 05 650
001 - 01 1000 AMO012/I/K652/M_56-4 | 3/21-22
0,013 - 0,13 1000
0,016 - 0,16 1000
0,02 - 02 1000
0,025 - 0,25 1000
0,032 - 0,32 1000
0,04 - 04 1000
0,05 - 05 1000
0,063 - 0,63 200 AMO012/K062/M_56-4 3/3-4
0,08 - 08 200
0,1 - 1 200
0,125 - 1,25 200
0,16 - 1,6 200
0,2 -2 200
0,25 - 25 200
0,32 - 32 200
0,4 - 4 157
0,5 - 5 120
0,63 - 63 100
0,8 - 8 76
1 - 10 61
1,25 - 12 50
1,6 - 16 38
2 - 20 31
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STROTER — Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear
/ Selection table

Auswahllisten

Antriebsleistung | Antriebsdrehzahl Abtriebsdrehzahlbereich | Abtriebsdrenmoment bei Typ MaRblatt Seite
Motor power Input speed Output speed range Output torque at Type Dim. sheets
kW] [ min?] [min™] n-max. [Nm]
O 09 1420 0,063 - 0,63 280 AMO012/K152/M_56-4 3/7-8
! 0,08 - 08 280
0,1 -1 280
0,125 - 1,25 280
0,16 - 16 280
0,2 -2 280
0,25 - 25 250
0,32 - 32 194
0,063 - 0,63 400 AMO012/K252/M_56-4 | 3/11-12
0,08 - 08 400
0,1 -1 400
0,125 - 1,25 400
0,16 - 16 400
0,2 -2 310
0,063 - 0,63 650 AMO012/K452/M_56-4 | 3/15-16
0,08 - 08 650
0,1 -1 620
0,125 - 1,25 480
008 - 08 740 AMO012/K652/M_56-4 | 3/19-20
0,5 - 5 30 AMO012/R40_56-4 3/1-2
0,63 - 63 30
0,8 - 8 30
1 - 10 30
1,25 - 125 30
1,6 - 16 30
2 - 20 30
2,5 - 25 24
3,2 - 32 19
4 - 40 15
5 - 50 12
6,3 - 63 10
8 - 80 7,5
10 - 100 6,5
0.12 2840 02 - 2 400 AMO12/K252/M_56-2 | 3/11-12
! 025 - 25 340
0,32 - 32 280
032 - 32 280 AMO12/K152/M_56-2 | 3/7-8
0,4 - 4 210
04 - 4 200 AMO012/K062/M 56-2 | 3/3-4
0,5 - 5 167
0,63 - 63 140
0,8 - 8 106
1 - 10 81
1,25 - 12 66
1,6 - 16 51
2 - 20 41
25 - 25 30 AMO012/R40_56-2 3/1-2
3,2 - 32 29
4 - 40 23
5 - 50 18,5
6,3 - 63 14
8 - 80 11,5
10 - 100 9
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STROTER — Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear
/ Selection table

Auswahllisten

Antriebsleistung | Antriebsdrehzahl Abtriebsdrehzahlbereich | Abtriebsdrehnmoment bei Typ MaRblatt Seite
Motor power Input speed Output speed range Output torque at Type Dim. sheets
[kW ] [min™] [min™] n—max. [Nm]
0,18 1420 01 - 1 1000 AMO025/K652/M_63-4 | 3/33-34
0,125 - 1,25 970
0,16 - 16 780
0125 - 125 650 AMO025/K452/M_63-4 | 3/31-32
0,16 - 16 650
0,2 -2 610
025 - 25 490
0,32 - 32 540
02 - 2 400 AMO025/K252/M_63-4 | 3/29-30
025 - 25 400
032 - 32 400
0,4 - 4 330
032 - 32 280 AMO025/K152/M_63-4 | 3/27-28
0,4 - 4 280
0,5 -5 260
063 - 63 195
1 - 10 120
04 - 4 200 AMO025/K062/M_63-4 | 3/25-26
0,5 -5 200
0,63 - 6,3 180
0,8 - 8 152
1 - 10 122
1,25 - 125 100
16 - 16 7
2 - 20 61
25 - 25 59 AMO025/M_63-4 3/24-25
3,2 - 32 46
4 - 40 37
5 - 50 30
6,3 - 63 23
8 - 80 19
10 - 100 15
12,5 - 125 11,8
16 - 160 9,2
20 - 200 7,3
25 - 250 59
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STROTER — Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear
Selection table

Auswahllisten

/

Antriebsleistung | Antriebsdrehzahl Abtriebsdrehzahlbereich | Abtriebsdrenmoment bei Typ MaRblatt Seite
Motor power Input speed Output speed range Output torque at Type Dim. sheets
kW] [ min?] [min™] n-max. [Nm]
0,25 2840 016 - 16 1000 AMO25/K652/M_63-2 | 3/33-34
02 - 2 830
025 - 25 670
032 - 32 540 AMO025/K452/M_63-2 | 3/31-32
04 - 4 425
04 - 4 400 AMO025/K252/M_63-2 | 3/29-30
05 - 5 346
063 - 63 294
05 - 5 280 AMO025/K152/M_63-2 | 3/27-28
063 - 63 270
0,8 - 8 225
1 - 10 184
08 - 8 200 AMO025/K062/M_63-2 | 3/25-26
1 - 10 175
1,25 - 125 135
1,6 - 16 106
2 - 20 85
25 - 25 69
32 - 32 53
4 - 40 42
5 - 50 41 AMO025/M_63-2 3/24-25
63 - 63 33
8 - 80 26
10 - 100 20
12,5 - 125 16
16 - 160 13
20 - 200 10
25 - 250 8,2
32 - 320 6.4
40 - 400 51
50 - 500 4,1
0,37 1420 02 - 2 1000 AM 05/K652/M_71-4 | 3/45-46
025 - 25 1000
032 - 32 760
025 - 25 650 AM 05/K452/M_71-4 | 3/43-44
0,32 - 3,2 650
04 - 4 640
05 - 5 500
04 - 4 400 AM 05/K252/M_71-4 | 3/41-42
05 - 5 400
0,63 - 6,3 400
0,8 - 8 345
-1 250 AM 05/K152/M_71-4 | 3/39 - 40
1,25 - 125 200
1,6 - 16 155
2 - 20 129
25 - 25 120 AM 05/M_71-4 3/35-36
32 - 32 94
4 - 40 75
5 - 50 60
63 - 63 48
8 - 80 38
10 - 100 30
12,5 - 125 24
16 - 160 19
20 - 200 15
25 - 250 12
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STROTER — Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear
Selection table

Auswahllisten

/

Antriebsleistung | Antriebsdrehzahl Abtriebsdrehzahlbereich | Abtriebsdrenmoment bei Typ MaRblatt Seite
Motor power Input speed Output speed range Output torque at Type Dim. sheets
kW] [ min?] [min™] n-max. [Nm]
0,55 2840 032 - 32 1000 AM 05/K652/M_71-2 | 3/45-46
04 - 4 940
05 - 5 760
05 - 5 650 AM 05/K452/M_71-2 | 3/43-44
063 - 63 600
0,8 - 8 480
1 - 10 400 AM 05/K252/M_71-2 | 3/41-42
125 - 125 320
125 - 125 280 AM 05/K152/M_71-2 | 3/39-40
16 - 16 255
2 - 20 192
2,5 - 25 150
32 - 32 118 AM 05/K062/M_71-2 | 3/37-38
4 - 40 97
5 - 50 90 AM 05/M_71-2 3/35-36
6,3 - 63 71
8 - 80 56
10 - 100 45
125 - 125 36
16 - 160 28
20 - 200 22
25 - 250 18
32 - 320 14
40 - 400 11
50 - 500 9
0,75 1420 05 - 5 1000 AM 1/K652/M_80-4 | 3/55-56
0,63 - 6,3 790
08 - 8 640
1 - 10 500 AM 1/K452/M_80-4 | 3/53-54
125 - 125 400
1,6 - 16 300 AM 1/K252/M_80-4 | 3/51-52
2 - 20 260
25 - 25 240 AM 1/M_-80-4 3/47-48
32 - 32 190
4 - 40 152
5 - 50 122
6,3 - 63 95
8 - 80 76
10 - 100 61
12,5 - 125 49
16 - 160 38
20 - 200 31
25 - 250 24
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STROTER — Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear
/ Selection table

Auswahllisten

Antriebsleistung | Antriebsdrehzahl Abtriebsdrehzahlbereich | Abtriebsdrenmoment bei Typ MaRblatt Seite
Motor power Input speed Output speed range Output torque at Type Dim. sheets
kW] [ min?] [min™] n-max. [Nm]
1,1 2840 063 - 63 1000 AM 1/K652/M_80-2 | 3/55-56
0,8 - 8 970
1 - 10 780
125 - 125 600
1 - 10 650 AM 1/K452/M_80-2 | 3/53-54
1,25 - 125 600
1,6 - 16 480
2 - 20 380
25 - 25 300
2 - 20 400 AM 1/K252/M_80-2 | 3/51-52
2,5 - 25 320
3,2 - 32 250
4 - 40 198
5 - 50 178 AM 1/M_-80-2 3/47-48
6,3 - 63 141
8 - 80 112
10 - 100 90
12,5 - 125 72
16 - 160 56
20 - 200 45
25 - 250 36
32 - 320 28
40 - 400 22
50 - 500 18
1,5 2840 1 - 10 1000 AM 1/K652/M_80-M2 | 3/55 -56
1,25 - 125 800
16 - 16 640 AM 1/K452/M_80-M2 | 3/53 - 54
2 - 20 500
25 - 25 400
3,2 - 32 320
4 - 40 264 AM 1/K252/M 80-M2 | 3 /51-52
5 - 50 240 AM 1/M_-80-M2 3/49-50
6,3 - 63 190
8 - 80 150
10 - 100 120
12,5 - 125 94
16 - 160 76
20 - 200 60
25 - 250 49
32 - 320 38
40 - 400 30
50 - 500 24
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STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

FuBausfiihrung
Foot mounted AM012/R40

98

A
174 169 B v
Al

- A

m
i)
=
J
|
50
40 BL

35 -

o

Y
i
=H

B
)

AR

o PN

m
80 v
—
100
S
]

i O\
Th
A

] ) i
3 66 110

Hohlwellenausfiihrung C
Hollow shaft mounted AMO012/R40 H Y

6

— 393 T 88 88

F 174 169
-

)
r
o

22.8
«
X

201 *

m
y
Sﬁa
)
"
B
o\
o
y
[ m
i
A
>

103

80

o7 90
=t ©

**Drehmomentstitze (Sonder) A *Hohlwelle wahlweise

"
Optional torque arm Jﬂl_ Optional hollow shaft

Flanschausfiihrung
Flange mounted AMO012/R40 _F

>

403

C
174 169 B v

, [
- g ®) N - 5
E o HEY ZAI 2 ° Be-gg = e 15 < A
N Il = N i =iE
2 === = ST KB A
T Je L] < e N
37 S 135_| 10
2100 38 | 63 | 63 | 38
D
Anderungen der technischen Daten behalten wir uns vor
3/1 Technical data subject to modification



STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

Hohlwelle Flanschausfiihrung
Hollow shaft flange mounted

AMO012/R40 HF

393
174 169 %8
119 S 88 88
60 - 68 45
2017 *
M
g ig ® A i [ . I
SN f(vﬁﬁ ] ;! I
/ \ gy 1 FTT €™
lﬁa\ J = =) 2 g L i ™
R A A i S e i Lt e 1= A
o Wy [ s -
S e A
01| ‘ 10 ‘
#100 = 63 63
| A *Hohlwelle wahlweise
19 D Optional hollow shaft
Antriebsdrehzahl Antriebsleistung Abtriebsdrehzahlbereich Abtriebsdrehmoment bei Nennstrom bei Gewicht
Input speed Motor power Output speed range Output torque at Current at Weight
n—max. 400 V
[ min™] [kw] [ min®] [Nm] [A] [kg]
0,5 - 5
0,63 - 6,3
0,8 - 8
1 - 10 30
1,25 - 125
1,6 - 16
2 - 20
1420 0,09 25 - 5 o 0,32 12
3,2 - 32 19
4 - 40 15
5 - 50 12
6,3 - 63 10
8 - 80 7,5
10 - 100 6,5
2,5 - 25 30
3,2 - 32 29
4 - 40 23
2840 0,12 5 - 80 185 0,38 12
6,3 - 63 14
8 - 80 115
10 - 100 9

Der Drehzahlbereich ist so zu wéahlen, dass die maximale Abtriebsdrehzahl des Kegelradverstellgetriebes gleich der Maximaldrehzahl der anzutreibenden Maschine ist.
Bei Anbau eines Bremsmotors vergréf3ert sich die Motorlange um ca. 54 mm.
STROTER - Kegelradverstellgetriebe mit freier Antriebswelle auf Anfrage ( max. Antriebsdrehmoment 0,6 Nm )

The speed range should be selected so that the maximum driving speed of the helical variable speed gear is the same as the maximum speed of the machine to be driven.
With a brake motor fitted, the motor length increases by ca. 54 mm.
STROTER — Helical bevel variable speed gear with free input shaft optional (max. input torque 0,6 Nm )
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STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

FuBausfiihrung

AM012/K062/M__

*Hohlwelle wahlweise
Optional hollow shaft

T
n
~
A

C
Foot mounted Y
198 A 98
m:;g ::efp m B M8 / 12 tief 88
AB M8 / 12 deep
N > of m; 1=
(=3 il ®
2 5| -aF =
E B J -a A
® = 3 © M10
B3 50 70 e
63 131 135 169 = = =
|
A 8xTxL0 T TTT
E}mj o2 D\Nxasxas 4
160
FuBleisten (Sonderausfihrung) i 4 190
Optional additional feet
®25 k6 A
D
Hohlwellenausfiihrung C
Hollow shaft mounted AMO012/K062/MH \j
498 -
M8 / 12 tief -
M8 /12 deep m é
A=
7N r ® 9 N 0 s
© 1029\ Y) - <
= = = I é 3 o s aF ;
£ ﬁﬁ 8 STROTER L
E s %% * © ““ES"C /| - A
|  —
50 70 _| M8 / 12 tief
63 131 135 169 * | M8 / 12 deep

Schrumpfscheibenausfiihrung

Technical data subject to modification

: : C
Shrink disk mounted AMO012/K062/MHS Y
498 98
M8 / 12 tief
M8 7 12 deep n M8 / 12 tief 88
M8 /12 deep
SN T‘*’ o o E Lip ol M o
< [N 1 o 3 = =S
S B O{ M‘@ Le ° §<F - 777 =
E o s L D B & i - A
ml 32 j & [4 A L) 1/
A +— b o El oy
35 (35 g s
63 131 135 169 e 2
140
S5x M6x20
Anzugsmoment Ma = 12Nm A
Bolt fightening forque Ma = 12Nm D
3/3 Anderungen der technischen Daten behalten wir uns vor




STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

Flanschausfiihrung AMO12/K062/M F C
Flange mounted - | |
498 A
98
211 B P
%*/w_r\ree R )« H
[5:] \ M .,%“ J 2 - F ‘ PN
= / - @ B ® s
- g STROTER B - [ i | 3 - A
E ) O *l :l |:__ / E— i T S
B H —i [ +H
]
63 131 135 169 A BxTxL0 EER 3 o
DIN 6885 0
89 50
D
Hohlwelle Flanschausfiihrung C
Hollow shaft flange mounted =~ AM012/K062/MHF ... L
498 1 88
, Al . L5
= T T ) g - i
N 1| LI o
M e 6 g - F
= r S e o il .
Ep LGP s B ) B i gI 2z ah
R Syl iy
| .
28.3
63 131 135 169 55 3
10
1 89
* o
Q “ A * Hohlwelle wahlweise
s D Optional hollow shaff
Antriebsdrehzahl Antriebsleistung Abtriebsdrehzahlbereich Abtriebsdrehmoment bei Nennstrom bei Gewicht
Input speed Motor power Output speed range Output torque at Current at Weight
n —max. 400 V
[min?] [kw] [ min?] [Nm] [A] (kg1
0,063 -0,63
0,08 -0,8
0,1 -1
0,125 -1,25
0,16 -16 200
0,2 -2
0,25 -25
0,32 -3,2
1420 0,09 Y = 0,32 22
0,5 -5 120
0,63 -6,3 100
0,8 -8 76
1 -10 61
1,25 -12,5 50
1,6 -16 38
2 -20 31
0,4 -4 200
0,5 -5 167
0,63 -6,3 140
0,8 -8 106
2840 0,12 1 10 81 0,38 22
1,25 -12,5 66
1,6 -16 51
2 -20 41
Der Drehzahlbereich ist so zu wéahlen, dass die maximale Abtriebsdrehzahl des Kegelradverstellgetriebes gleich der Maximaldrehzahl der anzutreibenden Maschine ist.
Bei Anbau eines Bremsmotors vergrofRert sich die Motorldange um ca. 54 mm.
STROTER - Kegelradverstellgetriebe mit freier Antriebswelle auf Anfrage ( max. Antriebsdrehmoment 0,6 Nm )
The speed range should be selected so that the maximum driving speed of the helical variable speed gear is the same as the maximum speed of the machine to be driven.
With a brake motor fitted, the motor length increases by ca. 54 mm.
STROTER — Helical bevel variable speed gear with free input shaft optional ( max. input torque 0,6 Nm )

Anderungen der technischen Daten behalten wir uns vor
Technical data subject to modification




STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

FuBausfiihrung

AMO012/1/K062/M

Foot mounted —
M8 / 12 tief 531 98
6712 deep ™ 2B o et 58
o of o
- o I | D
S = BIPaN r g R I ‘ s
RN IR112 Y o ® ‘
- s TR 7 <5 1 N B.f@ﬁ\ =
-+ m| R - |
) h B I_ P | ) o ° M10
@ so |0 | _ 3535 ]
63 ws 154 169 55 | 55 | 50
[ﬁ] A BXTx40 i+ ‘ rhr
DIN 6885
b—S—J 12 160
Fuflleisten (Sonderausfiihrung) & + 190
Optional additional feet ] A
D
Hohlwellenausfiihrung C
Hollow shaft mounted AMO012/I/IK062/MH Y
] 98
M8 /12 tief 531 *;' 88
M8 / 12 deep 2LL S 45 b5
A3
o o
- Sl < f)/ r @ ) ~N ] ‘ H E
© I A o E
E > ;?i%@ A-—A—— £ -F 2 =L - A
° I: b g _L y, ’ o P 2
50 70 B ‘ 35| 35 M8 /12 tief
63 s = 154 169 o] 3| M8 /12 deep
= 55 55
* Hohlwelle wahlweise s A
Optional hollow shaft
D
Schrumpfscheibenausfiihrung C
Shrink disk mounted AMO012/1/K062/MHS Y
85 98
88
M8 / 12 tief 531 55 55
M8 / 12 deep m DS ; E L‘:efp | 20
= o eaJ
S TN r ® CHED g < M
o N\Q ) - o ¥ —
E 2 é e L 4 ] g -
el L J -3 4 ?
| i =
50 70 - 35 |35 °
63 ws 154 169 - 55 55
Schraubenanzugsmoment Ma = 12Nm A
Bolt tightening torque Ma = 12Nm
D
3/5 Anderungen der technischen Daten behalten wir uns vor

Technical data subject to modification




STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

Flanschausfiihrung

Flange mounted AMO012/1/K062/ M_F
531 A y
2Lk B 98
g o uy [+ 4 .
S — | N | 5
_ 1=]] \%QD r g B ‘i | ! i Y
2 S 6 e
E . m\q’m © W@ Mo o g<F B “7 7*7{
e N/ s g | % " nll
) 55 55 3
63 | s < 1564 169 35*678*;50 10 M10
: 89 50
D
Hohiwelle Flanschausfiihrung C
Hollow shaft flange mounted AMO012/I/KO62/MHF \j
98
24k - o] e | k2
2 */_ 5 1 E o 9
WAl i *
= s e - e F 2le
E > : (o s _W@ L'e o -S| ==F e g 1 | RS - A
S g > o |
‘ _l_ i 28.3 ‘ ‘
- 35 |35
63 ws 154 169 55 55 2
1 10
* 5 89
*Hohlwelle wahlweise g ” A
Opfional hollow shaft
D
Antriebsdrehzahl Antriebsleistung Abtriebsdrehzahlbereich Abtriebsdrehmoment bei Nennstrom bei Gewicht
Input speed Motor power Output speed range Output torque at Current at Weight
n —max. 400 V
[min™] [kW] [min™] [Nm] [A] [kg]
0,01 -0,1
0,0125 -0,125
0,016 -0,16
0,02 -0,2
1420 0,09 0025 -0.25 200 0,32 26
0,032 -0,32
0,04 -0,4
0,05 -0,5

Der Drehzahlbereich ist so zu wéahlen, dass die maximale Abtriebsdrehzahl des Kegelradverstellgetriebes gleich der Maximaldrehzahl der anzutreibenden Maschine ist.
Bei Anbau eines Bremsmotors vergrofRert sich die Motorlange um ca. 54 mm.
STROTER - Kegelradverstellgetriebe mit freier Antriebswelle auf Anfrage ( max. Antriebsdrehmoment 0,6 Nm )

The speed range should be selected so that the maximum driving speed of the helical variable speed gear is the same as the maximum speed of the machine to be driven.
With a brake motor fitted, the motor length increases by ca. 54 mm.
STROTER — Helical bevel variable speed gear with free input shaft optional (max. input torque 0,6 Nm
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STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

FuRausfiihrung

C
Foot mounted AMO12/K152/M_ Y
M8 / 12 tief 205 A 98
M8 /12 deep 209 M10 /16 tief 88
B M10 / 16 deep -
AT AB o] T Telbrm o]
g I HEENL/ - aF I aRr
0N =y A
E» SN =l D= Y, B ! <A
S k | i M10
= - A 8x7x50 ek
n 129 135 169 DIN 6885 65 65 60
m il il
LB_S_J 12 170
Fufleisten (Sonderausfiihrung) gegen Mehrpreis 200
A
D
Hohlwellenausfiihrung 2M
Hollow shaft mounted AMO012/K152/MH :
98
88
M8 /12 tief 205 b4 b4
M8 / 12 deep 209 55 55
r N ; ’_|: 7i] lil [ <
A J ¢ -F * SR, \vimat
Ep- P B |EEL <A
- 22 3 i_J M10 / 16 tief
169 @ G:O 4065 M10 / 16 deep
':En i A *Hohlwelle wahlweise
S D Optional hollow shaff
Schrumpfscheibenausfiihrung
Shrink disk mounted AMO12/K152/MHS c
\/
98
M8 / 12 tief 205 88
M8 / 12 deep 209 65 65
i 7 ° ® 22 L <) &J: e é
2 122N % 1 -F S8 I IR
s i ~ @) loe o Oz &
E > =] W B S i s -.A
N ﬁ ~_M10 / 16 tief
. . LAl sy 076 deep
160
5x M6x20
Anzugsmoment Ma = 12Nm
Bolt tightening forque Ma = 12NM D
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STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

Flanschausfiihrung
Flange mounted

AMO012/K152/M_F

A

505
209 B 88 3
= @ \ o H i] Ii] e
- %’L H 7 2
) y B — | 5 5 - A
E» N 8 g
_ U [FH
169 A 8x7x50 65 65 M10
DIN 6885 102 _| 60 _|
D
Hohlwelle Flanschausfiihrung AMO12/K152/MHF c
Hollow shaft flange mounted s |
88
505 T 6L 64
209 [N 55 55| 12
. : 1
< = -
= - 7N > 2 ~ S + |i]
g||| eSS - T I—
_ s &@ - " c|--F 5 i 1
Ep» | ; By Py § g -A
283
169 [ 3
o :
- o
Z 2 A *Hohlwelle wahlweise
PN D Optional hollow shaft
Antriebsdrehzahl Antriebsleistung Abtriebsdrehzahlbereich Abtriebsdrehmoment bei Nennstrom bei Gewicht
Input speed Motor power Output speed range Output torque at Current at Weight
n —max. 400 V
[min”] [kw] [ min?] [Nm] [A] [kg]
0,063 -0,63
008 -08
s 1 280
0,125 -1,25
1420 0,09 016 .16 0,32 30
0,2 -2
0,25 -2,5 250
032 -32 194
032 -32 280
2840 0,12 ox 4 o 0,38 30

Der Drehzahlbereich ist so zu wéahlen, dass die maximale Abtriebsdrehzahl des Kegelradverstellgetriebes gleich der Maximaldrehzahl der anzutreibenden Maschine ist.
Bei Anbau eines Bremsmotors vergréf3ert sich die Motorlange um ca. 54 mm.
STROTER - Kegelradverstellgetriebe mit freier Antriebswelle auf Anfrage ( max. Antriebsdrehmoment 0,6 Nm )

The speed range should be selected so that the maximum driving speed of the helical variable speed gear is the same as the maximum speed of the machine to be driven.
With a brake motor fitted, the motor length increases by ca. 54 mm.
STROTER — Helical bevel variable speed gear with free input shaft optional ( max. input torque 0,6 Nm)
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STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

FuRausfiihrung
Foot mounted AMO12/I/K152/M_ c
524 A v 98
M8 / 12 tief 28 - ng /16 tief
M8 / 12 deep B M10 / 16 deep
i AB il | M el m
g EIPE r ) f | s 7
L HeERL/ - iy
E - _-W@ LT**@’* *§<F B —] -d A
S =~ _l_ R g__ Y 10
- 55 | 55
- } 7 12‘9 ~ 154 169 AD‘BNX;;;(; 65 65 60
oo e -
#12 7 170
Fuleisten (Sonderausfiihrung) 200
Optional additional feet A
D
Hohlwellenausfiihrung
Hollow shaft mounted AMO012//K152/MH ¢
98
88
M8 / 12 tief - 2. e e M10 / 16 tief
e e
M8 / 12 deep 218 2 = } M10 / 16 deep
: . , o1 ]
o 4 = ! S
= 1] ® Q) N S [ ‘ M <
= g L EAS - . = e
E s W@ -—-—-—+ 5| -F B3 T -« A
n | 1 @ ) Y
- _l_ s LH . FS S
ss | ss 3 40 | 40
7 129 < 154 169 65 65

A *Hohlwelle wahlweise
D Optional hallow shaft

p25H1 *

Schrumpfscheibenausfiihrung
Shrink disk mounted AM012/I/K152/MHS

- M

98
88
524 65 65
228 M10 / 16 tief 20
M10 / 16 deep

M8 / 12 tief
M8 / 12 deep

A
I
— |
10
P36 he
30 H?
30 H8

187

S ; : 7N T@ ® N
S e/

£ o8 <SG B - e T T -
= \ = g L P 5

2160

2110
A
—

972

“n
A
H 3 L3
55 55 L0 | 40
71 129 154 169 5% M6x20 6o
Anzugsmoment Ma = 12Nm
Bolt tightening torque Ma = 12Nm ‘
D
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STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

Flanschausfiihrung
Flange mounted

AMO012/I/K162/M_F

A
B

C
524
228 v 132
7 DRpE -
SE [ I | S
v 1T s I | :
= | eS| || | 9<FB>J§‘L:1‘7W —r12s| o
E > ) 53 TIHE =@ e s = T 5|
- _ vl By CH A A
"] 129 ‘J 154 169 A 8x7x50 65 65 Mo
DIN 6885 102 60
- + A
’ D
Hohiwelle Flanschausfiihrung AMO12//K152/MHE
Hollow shaft flange mounted C
333 v
524 6k 64
228 55 55 12
3
= . s : ESRIINES
o 2 © |
3| | = © |
AT ﬂ m
E s ‘ 7__W@ Leie Shals B>+H g§§<A
j = L _l_ M@W g_— 283
" 129 J 154 169 @
* o
£ 2 A * Hohlwelle wahlweise
s D Optional hollow shaft
Antriebsdrehzahl Antriebsleistung Abtriebsdrehzahlbereich Abtriebsdrehmoment bei Nennstrom bei Gewicht
Input speed Motor power Output speed range Output torque at Current at Weight
n —max. 400 V
[min”] [kw] [ min?] [Nm] [A] [kg]
0,01 -0,1
0,0125 -0,125
0,016 -0,16
0,02 -0,2
1420 0,09 0025 -0.25 280 0,32 33
0,032 -0,32
0,04 -0,4
0,05 -0,5

Der Drehzahlbereich ist so zu wéahlen, dass die maximale Abtriebsdrehzahl des Kegelradverstellgetriebes gleich der Maximaldrehzahl der anzutreibenden Maschine ist.
Bei Anbau eines Bremsmotors vergrofRert sich die Motorlange um ca. 54 mm.
STROTER - Kegelradverstellgetriebe mit freier Antriebswelle auf Anfrage ( max. Antriebsdrehmoment 0,6 Nm )

The speed range should be selected so that the maximum driving speed of the helical variable speed gear is the same as the maximum speed of the machine to be driven.
With a brake motor fitted, the motor length increases by ca. 54 mm.
STROTER — Helical bevel variable speed gear with free input shaft optional (max. input torque 0,6 Nm)
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STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

FuBausfiihrung

C
Foot mounted AMO012/K252/M__ Y
M10 / 16 tief S22 A 98
M10 / 16 deep 215 88 88 M10 / 16 tief
B M10 / 16 deep
A8 L
< - F ::: Si g
E» B» — | <A
RN a m M12
g L% A12x8x70 20 5°J
65 |_ 65 1T DiNesss 76 76 80
| 83 135 135 169
lﬂl 2 T 1] S ———
35 #13 190
Fuleisten (Sonderausfihrung) 225
A
D
Hohlwellenausfiihrung AMO012/K252/MH C
Hollow shaft mounted ) N
88 88
M10 / 16 tief 222 15 L5
M10 / 16 deep 215 60 60 M10 / 16 tief

M10 / 16 deep

<
N

i | -
D - = q<A

15

110

¢80 H7

m
Y
Yy

83
65

4
b 4
2
L9 50| 50
65 |65
76 76
83 135 135 169 EE 38.3

D

*Hohlwelle wahlweise
Optional hollow shaft

12 J59
p35H1*
10 Js9

pLOm *

Schrumpfscheibenausflihrung AMO012/K252/MHS

-0

Shrink disk mounted
98
M10 / 16 tief 222 88 88
M10 / 16 deep 215 76 76 M10 / 16 tief
M10 / 16 deep
o
_ ¢ 1 [ ]
0 1 o s
S f\$ * 5 -F T 2 =
o fh S 1
@ 4 4 3 - 2|
EE ][40 g %
90 sl e 50_[_50
65 65 25
83 135 135 169 8x M6x25 185
Anzugsmoment Ma = 12Nm
Bolt fightening torque Ma = 12Nm A
Anderungen der technischen Daten behalten wir uns vor
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STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

Flanschausfiihrung AMO12/K252/M F C
Flange mounted » A V.
A B 88 88
el # ML [+]
zolimmi f
A=y 5 <F — S
E» 5 s }Z]WE = Y, By 3 8 -
= m ||
~F—
\ L
83 135 135 169 A12x8x70 76 76 A w12
DIN6685 iA
120 80
D
Hohiwelle Flanschausfiihrung C
Hollow shaft flange mounted AMO012/K252/MHF V.
8
88 88
522 75 75
215 60 60
& ﬂ SR 5
/] &2 : <F :
2 Va gl - — ° 2 g
Ex \ SO 1)HIDgaH = 5 A
83 135 135 169 4
433 383 1
120
. A *Hohlwelle wahlweise
. a = 2 D Optional hollow shaft
Antriebsdrehzahl Antriebsleistung Abtriebsdrehzahlbereich Abtriebsdrehmoment bei Nennstrom bei Gewicht
Input speed Motor power Output speed range Output torque at Current at Weight
n—max. 400 V
[ min™] [kw] [ min™] [Nm] [A] [kg]
0,063 -0,63
0,08 -0,8
0,1 -1
1420 0,09 o125 12 400 0,32 33
0,16 -16
0,2 -2 310
0,2 -2 400
2840 0,12 025 -25 340 0,38 33
032 -32 280

Der Drehzahlbereich ist so zu wéahlen, dass die maximale Abtriebsdrehzahl des Kegelradverstellgetriebes gleich der Maximaldrehzahl der anzutreibenden Maschine ist.
Bei Anbau eines Bremsmotors vergréf3ert sich die Motorlange um ca. 54 mm.

STROTER - Kegelradverstellgetriebe mit freier Antriebswelle auf Anfrage ( max. Antriebsdrehnmoment 0,6 Nm )

The speed range should be selected so that the maximum driving speed of the helical variable speed gear is the same as the maximum speed of the machine to be driven.
With a brake motor fitted, the motor length increases by ca. 54 mm.

STROTER — Helical bevel variable speed gear with free input shaft optional ( max. input torque 0,6 Nm )
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STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

FuBausfiihrun
Foot mounted: AMO12//K252/M c
M10 / 16 tief 541 v 98
M10 / 16 deep 234 87 87 M10 / 16 tief
M10 / 16 deep
| LS :
. e | 3
= - 7N\ ]‘ré R | i
E» - s S| <«F Bef—Hi——— <A
S WE: Y,
o K' | m M12
g 50 SOJ
76 76 80
154 169 ‘
|
T H | P — — |
Iﬁj 13 1 190
Fufleisten (Sonderausfihrung) 225
A
D
Hohlwellenausfiihrung C
Hollow shaft mounted AM012/I/K252/MH '
98
87 87
MI0 / 16 tief 541 75 75
M10 / 16 deep -t 60 60 M10 / 16 tief
. T - M10 / 16 deep
= & | kil
=N MBS el
E» IS5 =F - He=od =A
28 | e~ T | ||| e i ) : i
383 50 | 50
76 76
154 169 |

B35HT *

10 Js9

*Hohlwelle wahlweise
Optional hollow shaft

Schrumpfscheibenausfiihrung
Shrink disk mounted

AMO012/I/K252/MHS

-0

M10 / 16 tief ELY
M10 / 16 deep 25
M10 / 16 tief
- — M10 / 16 deep
] 23 g
[7a) = SIS o
Eal ~— -
|~ WP e 9 °
~ 2SI &J o o 1 in
E» M=l 15| <F B®»g | 5 -A
3| Rl g W E
| ]
50 | 50
185
154 169 8x M6x25
Anzugsmoment Ma = 12Nm A
Bolt tightening tforque Ma = 12Nm D
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STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

Flanschausfiihrung
Flange mounted

AMO012/I1/K252/M_F

541 A 1k
_ 234 4
) B B .
- 1 | - H_‘ ﬂ 1 Ii]
h_ i |  Z
A= =hn iy
Ew 2 <FB »ngr “J iiz -A
= | H_Tf I m -
S— 76 _|_ 16
83 135 154 169 A12x8xT0 M2
DIN6685 120 80
D
Hohlwelle Flanschausflhrung C
Hollow shaft flange mounted AMO012/I/K252/MHF Y
433
541 75 75 1%
60 60 .
5
E *[ & 13 -
E» & <F B» s 7 -A
4 B 383
154 169 | T
ﬁ = *Hohlwell ht
D Dshgneateh:ltaowwse:aif
Antriebsdrehzahl Antriebsleistung Abtriebsdrehzahlbereich Abtriebsdrehmoment bei Nennstrom bei Gewicht
Input speed Motor power Output speed range Output torque at Current at Weight
n —max. 400 V
[min”] [kw] [ min?] [Nm] [A] [kg]
0,01 -0,1
0,0125 -0,125
0,016 -0,16
0,02 -0,2
1420 0,09 0025 -0.25 400 0,32 36
0,032 -0,32
004 -04
0,05 -0,5

Der Drehzahlbereich ist so zu wahlen, dass die maximale Abtriebsdrehzahl des Kegelradverstellgetriebes gleich der Maximaldrehzahl der anzutreibenden Maschine ist.
Bei Anbau eines Bremsmotors vergrofRert sich die Motorlange um ca. 54 mm.
STROTER - Kegelradverstellgetriebe mit freier Antriebswelle auf Anfrage ( max. Antriebsdrehmoment 0,6 Nm )

The speed range should be selected so that the maximum driving speed of the helical variable speed gear is the same as the maximum speed of the machine to be driven.
With a brake motor fitted, the motor length increases by ca. 54 mm.
STROTER — Helical bevel variable speed gear with free input shaft optional (max. input torque 0,6 Nm)

3/14

Anderungen der technischen Daten behalten wir uns vor
Technical data subject to modification




STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

FuBausfiihrung

Cc

Anzugsmoment Ma = 12Nm
Bolt tightening torque Ma = 12Nm

D

AMO012/K452/M
Foot mounted 012/ —
A 98
599 88
MMJS // J: z;‘:efp 275 B M12 / 18 tief 82
AB M12 / 18 deep
[ ﬂ Py
i i | I
ﬂ ~ o I By \_‘I:
- & ;| A F | el 2
Ex | L T . AT
] 2] | [¢]
g 80 100 55| ss M6
100 195 135 169 80 80 90
|
\
A 14x9x80
DjI' DN 6385 1 1
- .
it oy : = A
D
Hohlwellenausfiihrung AMO12/K452/MH C
Hollow shaft mounted Y
98
M10 / 16 tief 599 88
M10 / 16 deep 275 M12 / 18 tief 65 65
M12 / 18 deep
SEHI
a| 1R it g
4 | = he
o 3 j - J|F il ©
E » ° j@ < 48.8 B>§ 77:7:17:7 A
A=Y
s &
80 100 3 L 55 | 55
100 195 135 169 3 50 %
L33 2
*5 A *Hohlwelle wahlweise
s D Optional hollow shaff
Schrumpfscheibenausfiihrung
Shrink disk mounted AMO012/K452/MHS
98
M10 / 16 tief 88
M10 / 16 deep 599 M12 / 18 tief 80 80
275 M12 / 18 deep
&
0 10 |sfCe ° ° w - EI
o § o T o 5 <@F q
N g Lt J s >
E > ° e Be < -d A
2|8 = 2
80 100 55 | 55
100 195 135 169 30
195
8x M6x25
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STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

Flanschausfiihrung
Flange mounted

AMO012/K452/M__F

599 A C
215 B v 1t
_ agpays
- ! -F 7 %M |
g B ﬁﬂ ——1 i3 -A
g AE o \
DI 6585 A
+ 2 D
Hohlwelle Flanschausfiihrung AMO012/K452/MHE c
Hollow shaft flange mounted Y

"1 )k L
- I |
= pE=en
E > 4838 B»*‘H* =i §§§<A
= * 1 \‘ ‘
B
1 . |80 80
100 195 135 169 133 2 124
y A
% *Hohlwelle wahlweise
he D Optional hollow shaft
Antriebsdrehzahl Antriebsleistung Abtriebsdrehzahlbereich Abtriebsdrehmoment bei Nennstrom bei Gewicht
Input speed Motor power Output speed range Output torque at Current at Weight
n —max. 400 V
[min™] [KW] [min™] [Nm] [A] [kg]
0,063 -0,63
0,08 0,8 650
1420 0,09 ’ ’ 0,32 47,5
0,1 -1 620
0,125 -1,25 480

Der Drehzahlbereich ist so zu wahlen, dass die maximale Abtriebsdrehzahl des Kegelradverstellgetriebes gleich der Maximaldrehzahl der anzutreibenden Maschine ist.
Bei Anbau eines Bremsmotors vergrofRert sich die Motorlange um ca. 54 mm.
STROTER - Kegelradverstellgetriebe mit freier Antriebswelle auf Anfrage ( max. Antriebsdrehmoment 0,6 Nm )

The speed range should be selected so that the maximum driving speed of the helical variable speed gear is the same as the maximum speed of the machine to be driven.
With a brake motor fitted, the motor length increases by ca. 54 mm.
STROTER — Helical bevel variable speed gear with free input shaft optional (max. input torque 0,6 Nm)
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STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

FuRausfiihrung
Foot mounted

M10 / 16 tief

618

AMO012/I/K452/M

M10 / 16 deep

294

A
B
AB

M12 /18 tief
M12 / 18 deep

c
y

Technical data subject to modification

wn 2l | 2
= ‘ | e 3 ;E B ! S‘ g
Es THSS 12 =F e | T <A
X o2l | \B~T"2/ | 1§ ||l | |l !
" o3 ‘ o
g 80 100 55 | 55 M6
100 195 154 169 80 80 90
\
A 14x9x80 |
il DIN 28;5 10
Ll .
FuBleisten (Sonderausfihrung) 4 Q
Optional additional feet ~ A
D
Hohiwellenausfiihrung AMO12//K452/MH (o]
Hollow shaft mounted v
M10 / 16 tief o8 488 5958
M10 / 16 deep 294 * i M12 /18 tief 65 65
z i ‘+ M12 / 18 deep
: ]
i i i
2 He— I i OIE&
2 3| = _ T <
B> ) = L B == e T
= i 433 lg] >
80 100 " + = 55 SSJ
100 195 154 169 s| T 80 80
. A *Hohlwelle wahlweise
Optional hollow shaft
Schrumpfscheibenausfiihrung C
Shrink disk mounted AMO012/I/K452/MHS Y
98
M10 / 16 tief 618 88
M10 / 16 deep 294 M12 /18 tief _ 80 80
M12 / 18 deep
- [e]
I_:_ o I
™ ) ° < f) w ¥ T <2 ‘ ::1;51
Ex H=&= A" B=¢ : 1A
g3 “‘@"‘“‘" |H i V7R z
B]
80 100 —[55 55
100 195 154 169 B 30
8x M6x25 195
Anzugsmoment Ma = 12Nm
Bolt tightening torque Ma = 12Nm A
D
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STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

Flange mounted

Flanschausfiihrung

618

AMO012/I/K452/M_F

294

w>

M ) HT% | §
=) = ‘ BB - -
o= =FemC Tl = A
ossaocnr A | | S
kL] [ \
A 14x9x80
154 169 DIN 6885 80 80 M16
124 90
T § A
D
Hohiwelle Flanschausfiihrun
g AMO12/1/K452/MHF C
Hollow shaft flange mounted Y
618 4838 L
294 J 65 65 A
[ 13 L;; -t
/— < l,:_ 7 2
% 7N ([ 9| N N
g | E—}— J = o o
E> ¢’L\(’ —— —rs @ @ ) §<F B> §§§<A
e Y s
g | H 433
100 195 154 169 § AN
B A *Hohlwelle wahlweise
D Optional hallow shaft
Antriebsdrehzahl Antriebsleistung Abtriebsdrehzahlbereich Abtriebsdrehmoment bei Nennstrom bei Gewicht
Input speed Motor power Output speed range Output torque at Current at Weight
n —max. 400 V
[ min™] [kw] [ min™] [Nm] [A] [kg]
0,01 -0,1
0,0125 -0,125
0,016 -0,16
0,02 -0,2
1420 0,09 0025 -0.25 650 0,32 50
0,032 -0,32
0,04 -0,4
0,05 -0,5

Der Drehzahlbereich ist so zu wéahlen, dass die maximale Abtriebsdrehzahl des Kegelradverstellgetriebes gleich der Maximaldrehzahl der anzutreibenden Maschine ist.
Bei Anbau eines Bremsmotors vergroRert sich die Motorldnge um ca. 54 mm.
STROTER - Kegelradverstellgetriebe mit freier Antriebswelle auf Anfrage (max. Antriebsdrehmoment 0,6 Nm )

The speed range should be selected so that the maximum driving speed of the helical variable speed gear is the same as the maximum speed of the machine to be driven.
With a brake motor fitted, the motor length increases by ca. 54 mm.
STROTER — Helical bevel variable speed gear with free input shaft optional ( max. input torque 0,6 Nm )

3/18

Anderungen der technischen Daten behalten wir uns vor
Technical data subject to modification




STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

M12 / 18 deep

AM012/K652/M

FuRausfiihrung
Foot mounted
M12 / 18 tief 289628

M12 / 18 tief

M12 / 18 deep

Technical data subject to modification

B & @]
h % aF ) 2
E > BeI—] < A
I } M16
5 60 [ 60
A 16 x9%90 112 12 _|_ 100
DIN 6885 |
40 Eﬁ] 18 1 & 260
300
FuBleisten (Sonderausfihrung)
Optional additional feet A
D
Hohiwellenausfiihrung c
Hollow shaft mounted AM012/K652/MH \j
M12 /18 tief 488 105 105
M12 / 18 deep 289 . 85 85
* M12 / 18 tief
— Im M12 / 18 deep
Pl ;
= SLEN =il 1] o
o /é\ } .— 1 5| <F
E »m ( [1)7—\5/ A jm < A
Jsl INZ ) }
= ) /U
90 90 ®
15 209 135 169 z
s
2 A *Hohlwelle wahlweise
< Optional hollow shaft
D
Schrumpfscheibenausfiihrung C
Shrink disk mounted \j
AMO012/K652/MHS
628
M12 / 18 tief 109 109
M12 /18 deep 289 30
M12 / 18 tief
lil & M12 / 18 deep
I 1 T A
E>§ {,/ \?\ \"j lle of Y <F B R Srﬁ s ® A
oL | % = -
Js [N ) } °
= A %/ U
~_ 1 —
90 90 60 | 60
115 209 Z:zuzz):nzusmenr Ma = 12Nm
Bolt tightening torque Ma = 12Nm ‘
D
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STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

Flanschausfiihrung
Flange mounted AMO12/K652/M_F c
628 - ©
289 A v A
B
S (EJTE
_ o CHR [ | 5
g Nl B A r % - F o g 2
E» S N - B» ‘d 77 -A
ol AN\ | °
" L[+ 1 ||
— = 109 | 109
115 209 135 169 e
A 14x9x90 150 100
DIN 6885
,7’,, Sr D
Hohlwelle Flanschausfiihrung c
Hollow shaft flange mounted AM012/K652/MHF Y
289628 538 105 105 %
85 85
* 17_;4
- 3 > e]] [ #]
iy _
@S\ =kl : 1 .
[E==T 11| ol
E> <D7—gjrﬂ * 4 B> | ggg‘A
2 AN
4L8.8
15 209 135 169 : - S
£ 109 | 109
3 150
% A * Hohlwelle wahlweise
a Optional hollow shaft
D
Antriebsdrehzahl Antriebsleistung Abtriebsdrehzahlbereich Abtriebsdrehmoment bei Nennstrom bei Gewicht
Input speed Motor power Output speed range Output torque at Current at Weight
n — max. 400 V
[ min™] [kw] [ min™] [Nm] [A] [kg]
0,063 -0,63 930
1420 0,09 oo o8 T 0,32 75

Der Drehzahlbereich ist so zu wahlen, dass die maximale Abtriebsdrehzahl des Kegelradverstellgetriebes gleich der Maximaldrehzah! der anzutreibenden Maschine ist.
Bei Anbau eines Bremsmotors vergroRert sich die Motorldnge um ca. 54 mm.
STROTER - Kegelradverstellgetriebe mit freier Antriebswelle auf Anfrage ( max. Antriebsdrehmoment 0,6 Nm )

The speed range should be selected so that the maximum driving speed of the helical variable speed gear is the same as the maximum speed of the machine to be driven.
With a brake motor fitted, the motor length increases by ca. 54 mm.
STROTER - Helical bevel variable speed gear with free input shaft optional ( max. input torque 0,6 Nm )

3/20

Anderungen der technischen Daten behalten wir uns vor

Technical dat:

a subject to modification




STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

FuBausfiihrung
Foot mounted AMO012/I/K652/M_
M12 / 18 tief oht A Cc
M12 / 18 d‘eeep 308 v
B M12 / 18 tief
M12 / 18 deep
AB [T ™
= 3
E > <F B J < A
L } M16
i
A T4x9x90 12 12__|_ 100
DIN 6885 ‘
40 Eﬁ] 018 T ”m"’ 260
FuBleisten (Sonderausfihrung) 300
Optional additional feet A
D
Hohiwellenausfiihrung Cc
Hollow shaft mounted AMO012/I/K652/MH |
M12 / 18 tief 208 6u1 188 105 105
M12 /18 deep 85 85
* M12 / 18 tief
T ] Gl M12 / 18 deep
S >{ SN =
= /é\ VET T 7 -
E > [o200] ‘ Qi e—s 1 5 F - A
w2 \% / _2@"’3 i
= R %/ U
~ _~
90 90 *
115 209 154 169 = 109 109
g
a A *Hohlwelle wahlweise
s D Optional hollow shaft
Schrumpfscheibenausfiihrung
Shrink disk mounted
AMO12/I/K652/MHS
M12 / 18 tief 647
M12 / 18 deep 308
M12 /18 tief
— M12 / 18 deep
s | %\ L
g //‘ \ -p g B - SN
Ee Horbg ‘ e e—y 1 5| <=F Be-C | 2 - A
e &% / e | © ! ©
= %0 X/ 4 ]
~_| —
90 |90
115 209 154 169 12x M6x25
o ez
D
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STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

Flanschausfiihrung
Flange mounted AMO012/I/K652/M_F c
6417 16
308 A v L
B
- 13 - SSRGS
= = | g °! E 2
E 15 <4F B — U RE -A
A AS3
B} L[+ +] |
- 109 109
209 154 169
= A 1Lx9x90 150 100 M1
DIN 6885
Hohiwelle Flanschausfiihrung AMO12//K652/MHE c
Hollow shaft flange mounted Y
641 53.8 105 105
308 85 85 ‘ 16
* [
= 13 2 EIRRNES
ml @ .
3 /y | 5 F B - i1 -A
N \\%Z"
488 1 ‘_—1@——
* - 60 | 60
15 209 154 169 ;m 109 10
3 150
E: A *Hohlwelle wahlweise
D Optional hollow shaff
Antriebsdrehzahl Antriebsleistung Abtriebsdrehzahlbereich Abtriebsdrehmoment bei Nennstrom bei Gewicht
Input speed Motor power Output speed range Output torque at Current at Weight
n —max. 400 V
[min”] [kw] [min”] [Nm] [A] [kg]l
0,01 -0,1
0,0125 -0,125
0,016 -0,16
0,02 -0,2
1420 0,09 0025 -0.25 1000 0,32 79
0,032 -0,32
0,04 -0,4
0,05 -0,5

Der Drehzahlbereich ist so zu wéahlen, dass die maximale Abtriebsdrehzahl des Kegelradverstellgetriebes gleich der Maximaldrehzahl der anzutreibenden Maschine ist.
Bei Anbau eines Bremsmotors vergrofRert sich die Motorlange um ca. 54 mm.
STROTER - Kegelradverstellgetriebe mit freier Antriebswelle auf Anfrage ( max. Antriebsdrehmoment 0,6 Nm )

The speed range should be selected so that the maximum driving speed of the helical variable speed gear is the same as the maximum speed of the machine to be driven.
With a brake motor fitted, the motor length increases by ca. 54 mm.
STROTER — Helical bevel variable speed gear with free input shaft optional (max. input torque 0,6 Nm)
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STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

FuBausfiihrung
Foot mounted

AMO025/M

E

195
143

80

63

Fufleisten (Sonderausfuhrung)
Optional additional feet

450 A
63 207 180
131 B
N AB
s s
63 4 B\
HHS
.
C —_——t 1 o] -
X/Al\ o |\ e F
|
\l | B>
k 9 S = M10 /16 tief
- S = MI0 / 16 deep
S

Motor 10mm offset fo side "B"

‘ M Motor 10mm aus der Mitte zur Seite "B"

12

A 8xTx40
DIN 6885

Iv=}
S

wl 2

®25 k6

M10

Hohiwellenausfiihrung
Hollow shaft mounted

AMO025/MH

L<ﬁ

A

D

450 120
63 207 180
131
(- 50
S S
63 \
O N =3
A n
" — -
© 2| @ s <F
= A 2
Ep |8 | | / B g =
=
2 S =M10 /16 tief -
S = M10 / 16 deep N
- <
M8 / 12 tief S 100 s 35135
M8 /12 deep " Motor 10mm aus der Mitte zur Seite "B” 52 52 28.3
Motor 10mm offset to side "B" 59 59
60 % 60
A
D
. .
Schrumpfscheibenausfiihrung AMO25/MHS C
. .
Shrink disk mounted |
450 120 120
63 207 180 91M
131 146
s s 50 50
T _ ]
63 ‘ \ =3 |
Iy CmLa
N n
T da ]
2 L
Ep |2 4 B ] -—]- g - A
3 \ S =M10 /16 tief 2 |
S = M10 / 16 deep 3 3 | 2
S PR
50 35 | 35
M Motor 10mm aus der Mitte zur Seite "B" 60 60
Motor 10mm offset to side "B”
150
5x M6x20

Anzugsmoment Ma = 12Nm
Bolt tightening torque Ma = 12Nm

3/23

Anderungen der technischen Daten behalten wir uns vor
Technical data subject to modification




STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

Flanschausfiihrung AMO25/M F C
Flange mounted — '
450 A
63 207 180
131 B
63 \
1 8 -F g
—————— 4 MMotor 10mm aus der Mitte zur Seite "B"
Motor 10mm offset to side "B"
A 8x7x40 10 M0
DIN 6885 60 9t 50
X + A
D
Hohiwelle Flanschausfiihrung AMO25/MHF C
Hollow shaft flange mounted Y
450 ) 120 120
63 207 180 91
131 146
\ A
63 N - T L
4 i g = e
Ak B T s -r 2 W
E |8 S J BB Dz -n
— 2 M Motor 10mm aus der Mitte zur Seite "B"
Motor 10mm offset to side "B"
283 59 59 3
10
60 60
94
D
Antriebsdrehzahl Antriebsleistung Abtriebsdrehzahlbereich Abtriebsdrehmoment bei Nennstrom bei Gewicht
Input speed Motor power Output speed range Output torque at Current at Weight
n —max. 400 V
[ min™] [kw] [ min™] [Nm] [A] [kg]
2,5 - 25 59
3,2 - 32 46
4 - 40 37
5 - 50 30
6,3 - 63 23
1420 0,18 8 -8 19 0,58 26
10 - 100 15
12,5 -125 11,8
16 - 160 9,2
20 - 200 7,3
25 - 250 5,9
5 - 50 41
6,3 - 63 33
8 - 80 26
10 - 100 20
12,5 - 125 16
2840 0,25 16 -160 13 0,69 26
20 - 200 10
25 - 250 8,2
32 - 320 6,4
40 - 400 51
50 - 500 4,1
Der Drehzahlbereich ist so zu wéahlen, dass die maximale Abtriebsdrehzahl des Kegelradverstellgetriebes gleich der Maximaldrehzahl der anzutreibenden Maschine ist.
Bei Anbau eines Bremsmotors vergréf3ert sich die Motorlange um ca. 60 mm.
STROTER - Kegelradverstellgetriebe mit freier Antriebswelle auf Anfrage ( max. Antriebsdrehmoment 1,2 Nm )
The speed range should be selected so that the maximum driving speed of the helical variable speed gear is the same as the maximum speed of the machine to be driven.
With a brake motor fitted, the motor length increases by ca. 60 mm.
STROTER — Helical bevel variable speed gear with free input shaft optional ( max. input torque 1,2 Nm)
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STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

.
Putausfihung AMO025/K062/M
oot mounted
M8 / 12 tief EEL
M8 / 12 deep 215
“ 2
E » 0% =M1 r'lzzzﬁzs:t / - A
g 2 |al3
N u @ M10
= 50 70 M8 / 12 tief 55 | 55 | 50
63 131 160 180 M8 /12 deep
|
Eﬁ] ﬁE A 8x7xL0 th th
LE_S_J 12 DIN 6885 160
Fulleisten (Sonderausfihrung) o 190
Optional additional feef ~ +
M Motor 10mm aus der Mitte zur Setei "B" - A
Motor 10mm offset to side "B” D

Hohlwellenausfiihrung
Hollow shaft mounted AMO025/K062/MH

534
M8 / 12 tief
M8 /12 deep 215 . wl
_ ~ =
s
- XD
]  — [Tal
-— ¢ -F
o p S
5 & A
®| " o
2 g4 ! /|
E s[[ [F~= smoee
-
°E L]
@ = D> @
3
50| 70 35 |35
M8 / 12tief
63 131 160 180 V8 /12 decp |o55 ] 55
91t

MMotor 10mm aus der Mitte zur Setei “B" A -
Motor 10mm offset to side "B” Hohlwelle wahlweise

D Opfional hollow shaff

p25H ®

Schrumpfscheibenausfiihrung
Shrink disk mounted AMO025/K062/MHS

534

M8 / 12 tief
M8 /12 deep

215

— " = o E
I | s -y 2l o
° RS
S| = &
Tle S 1
E s j B g(
"
&
S
35 |35 s
M8 / 12tief
55 55
160 180 M8 / 12 deep
91
M Motor 10mm aus der Mitte zur Setei “B"
Motor 10mm offset to side "B” 5x M6x20 A
Anzugsmoment Ma = 12Nm
Bolt tightening torque Ma = 12Nm D
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STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

Flanschausfiihrung

Flange mounted AMO025/K062/M__F

534

w >

10.8
d
/

2 -
n 2
gl e -— 15 -F - 4
| 7 e
EN Al ! y
E s s smore B
3 i @L_
\
63 131 160 180 55 25 3
10 M10
89 50

A 8x7xL0
DIN 6885 A
B D

MMotor 10mm aus der Mitte zur Setei “B"
Motor 10mm offset to side "B”

Hohiwelle Flanschausfiihrung
Hollow shaft flange mounted

AMO025/K062/MHF ;
|

33.3 120 120
108 108
534 r
\
25 * o 5| ks
= 2 = | =
_ 3 © - H
7N N7 ° Al
o [
s = — & o < F
.y Y
g - | @
® s / Ve L8 - /| N
E » o g o B SEERE
9 J 5
3 Jel
63 131 160 180 3
283
M Motor 10mm aus der Mitte zur Setei “B" 1 A .
Motor 10mm offset to side “B" ‘-:: 2 *Hohlwelle wahlweise
0 s D Optional hollow shaft
A
Antriebsdrehzahl Antriebsleistung Abtriebsdrehzahlbereich Abtriebsdrehmoment bei Nennstrom bei Gewicht
Input speed Motor power Output speed range Output torque at Current at Weight
n —max. 400 V
[ min*] [kw] [ min®] [Nm] [A] [kg]
0,4 - 4 200
0,5 -5 200
063 - 63 180
0,8 - 8 152
1420 0,18 1 -10 122 0,58 31
125 -125 100
1,6 -16 77
2 -20 61
0,8 - 8 200
1 -10 167
1,25 -125 135
1,6 -16 106
2840 0,25 S o o 0,69 31
2,5 -25 69
3,2 -32 53
4 - 40 42

Der Drehzahlbereich ist so zu wahlen, dass die maximale Abtriebsdrehzahl des Kegelradverstellgetriebes gleich der Maximaldrehzahl der anzutreibenden Maschine ist.
Bei Anbau eines Bremsmotors vergrofRRert sich die Motorlange um ca. 60 mm.
STROTER - Kegelradverstellgetriebe mit freier Antriebswelle auf Anfrage ( max. Antriebsdrehmoment 1,2 Nm))

The speed range should be selected so that the maximum driving speed of the helical variable speed gear is the same as the maximum speed of the machine to be driven.
With a brake motor fitted, the motor length increases by ca. 60 mm.
STROTER — Helical bevel variable speed gear with free input shaft optional (max. input torque 1,2 Nm)
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STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

FuBausfiihrung AM025/K152/M
Foot mounted A
562 B
M8 / 12 tief
M8 / 12 d‘:ep 235 A
48 .
- : }F“"‘”@ I
E > s jL < B > A
=l o =| A
N —/@—- M10
- 55 _| 55 M10 / 16 tief 40 | 40
- 71 129 182 180 M0 /16 deep | 65 | 65 | 60
I ! I
Iﬂﬂ] A 8x7x50
35 || o1 DIN 6885 170
FuBleisten (Sonderausfiihrung) 200
Optional additional feet "~
M Motor 10mm aus der Mitte zur Seite "B” ™, +
Motor 10mm offset to side "B” A
D
Hohlwellenausfiihrung AMO25/K152/MH ¢
Hollow shaft mounted S R
M8 /12 tief 262
M8 / 12 deep 235
* |
= ﬁ? ] N % L l
S NPT T~ § -f l -
ol = _ v @ il =
Ep | s J—lm j B 3 = - A
=| R @ L °
hd M10 / 16 tief
3 40 | 40 M10 / 16 deep
182 180 | R 65 65 |
Mmuforwmm aus der Mifte zur Seite “B” ; A * Hohlwelle wahlweise
otor 10mm offset to side "B @ D Hollow shaft optional
A3

Schrumpfscheibenausfiihrung
Shrink disc mounted

AMO025/K152/MHS

M8 / 12 tief 562
M8 / 12 deep 235
TG
i el || ot
Qg o ®
8z 3 )
£ s = g
= A j@L
182 180

MMotor 10mm aus der Mitte zur Seite “B"
Motor 10mm offset to side "B"”

40

65

o~
B
el £
o| ©
m| m
e ®
5x M6x20

Anzugsmoment Ma = 12Nm
Bolt tightening tforque Ma = 12Nm

160

A

D

L5

®30H8

M10 / 16 tief

20 M10 / 16 deep
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STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

Flanschausfiihrung
Flange mounted

AMO025/K152/M_F ;

930 ke

198
187

E

?130 he
$200
>

A 8x7x50
DIN 6885 12

M10

33
+

M Mator 10mm aus der Mitte zur Seite “B”
Motor 10mm offset to side "B" A

Hohiwelle Flanschausfiihrung

C
Hollow shaft flange mounted AMO25/K152/MHF Y

333
562
235 ‘ *
- NI ¢ )
e T ol ™
3 ‘ 1l 2l s
E > 1 ®,\§1 ) ‘ B > g g < A
== 283
n | 129 182 180 ]
N 12
5 2 102
MMotor 10mm aus der Mitte zur Seite “B” & A
Motor 10mm of fset to side "B” © * Hohlwelle wahlweise
D Hollow shaft optional
Antriebsdrehzahl Antriebsleistung Abtriebsdrehzahlbereich Abtriebsdrehmoment bei Nennstrom bei Gewicht
Input speed Motor power Output speed range Output torque at Current at Weight
n—max. 400 V
[min™] [KW] [min™] [Nm] [A] [kg]
0,32 - 3,2 280
0,4 - 4 280
1420 0,18 0,5 -5 260 0,58 39
0,63 - 6,3 195
0,5 -5 280
0,63 - 6,3 270
2840 0,25 08 - 8 o 0,69 39
1 -10 184

Der Drehzahlbereich ist so zu wéahlen, dass die maximale Abtriebsdrehzahl des Kegelradverstellgetriebes gleich der Maximaldrehzahl der anzutreibenden Maschine ist.
Bei Anbau eines Bremsmotors vergréf3ert sich die Motorlange um ca. 60 mm.
STROTER - Kegelradverstellgetriebe mit freier Antriebswelle auf Anfrage ( max. Antriebsdrehmoment 1,2 Nm)

The speed range should be selected so that the maximum driving speed of the helical variable speed gear is the same as the maximum speed of the machine to be driven.
With a brake motor fitted, the motor length increases by ca. 60 mm.
STROTER — Helical bevel variable speed gear with free input shaft optional (max. input torque 1,2 Nm)
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STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

FuBausfiihrung C
AMO025/K252/M
Foot mounted 025/K252/M_ Y
580 A 120
M10 / 16 tief
M10 /16 d:ep l= 241 B
| &z N AB T T Ll -
i s - — &laF | 3
= < ‘1 - T s 3 )
E» *i b - B» ffj =T -1 A
E hallis 4 o 4 @[ ﬂ
‘ b-
= D'90 M10 / 16 tief 50 Mz
- M10 / 16 deep =
65 65 16 76 80
| 83 135 182 180
B A12x8x10 L————1
35 P13 DING685 190
FuBleisten (Sonderausfiihrung) 225
"ol i sger ey seve w3l (7 A
D
Hohiwellenausfiihrung (o]
AMO025/K252/MH
Hollow shaft mounted Y
120 120
91"
580 5|5
M10 / 16 tief 201 60 60
M10 / 16 deep 3
.
N g L] s
2 P -t 5| -F ”
= NEE : S r=iiss
Es" O 4 B> 2 lreu <A
i o
o] ° 4 T &
\ 383 . |:|
D'go M10 / 16 tief 4 2
M10 / 16 deep 20 20
65 1,65 Vs 76 76
83 135 182 180 :7 .
M Motor 10mm aus der Mitte zur Seite "B" é ‘é *Hohlwelle wahlweise
Motor 10mm offset to side "B" D Hollow shaft optional
Schrumpfscheibenausfiihrung Cc
.k AMO025/K252/MHS
Shrink disk mounted Y
120 120
580 91"
M10 / 16 tief
M10 / 16 d:ep %— 16 16
N 2z S A .
" 33 \ =
2 —r17 15 <=F e | ik
o
& o
E» s J Be» S —- < A
il lt3
P A
190 B M10 / 16 tief
M10 / 16 deep 20 20
65 65 25
83 135 182 180 Bx Mox25 185
Anzugsmoment Ma = 12Nm A
M . Bolt tightening foeque Ma = 12NM
Motor 10mm aus der Mitte zur Seite "B’
Motor 10mm offset to side "B" D
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STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

Flanschausfiihrung
Flange mounted

AMO025/K252/M_F

N sl | JH] ] | e
RN I B - F © ! ‘ g
© = 7:“ 1 ! .
= BT g =A
|| =y
| —
UP | [F]
76 76 A
180 A12x8x70 " M1z
DIN6685
120 80
"ot Jhun ave dr tts e B ' A
D
Hohlwelle Flanschausfiihrung C
AMO025/K252/MHF
Hollow shaft flange mounted 33 Y
120 120
91"
580 15 75
241 ] 60 60
= P A
X T | ~N g § Iﬂ | |
N 15/ <F { _J i
Es" 75 s = B> H-lEeee g5 g -A
- & - ‘\\ e &
38.3 H_‘
76
83 135 182 180 T L
T o 14
M Motor 10mm aus der Mitte zur Seite "B" ; 3 *Hohlwelle wahlweise
Motor 10mm offset to side "B" S - D Hollow shaft optional
Antriebsdrehzahl Antriebsleistung Abtriebsdrehzahlbereich Abtriebsdrehmoment bei Nennstrom bei Gewicht
Input speed Motor power Output speed range Output torque at Current at Weight
n—max. 400 V
[min™] [KW] [min™] [Nm] [A] [kg]
0,2 -2
0,25 - 25 400
1420 0,18 032 - 32 0,58 42
0,4 - 4 330
0,4 - 4 400
2840 0,25 05 -5 346 0,69 42
0,63 - 6,3 294

Der Drehzahlbereich ist so zu wéahlen, dass die maximale Abtriebsdrehzahl des Kegelradverstellgetriebes gleich der Maximaldrehzahl der anzutreibenden Maschine ist.
Bei Anbau eines Bremsmotors vergroRert sich die Motorldnge um ca. 60 mm.
STROTER - Kegelradverstellgetriebe mit freier Antriebswelle auf Anfrage (max. Antriebsdrehmoment 1,2 Nm )

The speed range should be selected so that the maximum driving speed of the helical variable speed gear is the same as the maximum speed of the machine to be driven.
With a brake motor fitted, the motor length increases by ca. 60 mm.
STROTER — Helical bevel variable speed gear with free input shaft optional ( max. input torque 1,2 Nm)
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STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

pLOH *

FuBausfiihrung AMO025/K452/M C
Foot mounted ~ v
657 A 120 120
M10 / 16 tief 0
M10 / 16 deep T B
\r> \ AB ) | Cadls
E» 4 Mo Be- [ <A
- | M12 /18 tief ] ke Mi6
S 80 | 100 W12 /18 deep 55_| 55
100 195 182 180 80 | 80 | 90
| lﬁl A 14x9x80 }
DIN 6885 r——— 1
40 | | o8 210
FuBleisten (Sonderausfihrung) + § 250
D
Hohlwellenausfiihrung AMO025/K452/MH c
Hollow shaft mounted v
657 48.8 120 120
S " T S
eep b
= N g ANl i] e
%o . 5 i g
. g 2 : >0 "**j s - F # | o
E > - m@“ ‘ s :g‘ B »é T < A
g|® & : ‘
iz / 8 tiet AL [¢] 4
80 100 M12 /18 deep 25135
100 195 182 180 80 | 80

A * Hohlwelle wahlweise
Optional hollow shaft

D

Schrumpfscheibenausfiihrung

AMO025/K452/MHS

Technical data subject to modification

Shrink disc mounted |
120 120
M10 / 16 tief 657 -
e
M10 / 16 deep \ 0 B ®
Nz D Ul
1 wn 2 £ sle
2 < 5] |
g i 2 o F a3 g
& 2 . / o 7
E> (G aRl N B3 — I (g =A
N > >
M12 / 18 tief
80 100 M12 / 18 deep 55 | 55
100 195 182 180 8x M6x25
Anzugsmoment Ma = 12Nm A
Bolt tightening tforque Ma = 12Nm D
Anderungen der technischen Daten behalten wir uns vor
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STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

Flanschausfiihrung
Flange mounted

657

AMO025/K452/M_F

301

263

24

100

512

160

/

125

PLS ke

$180 ne
$250

100 182 180 A 16x9x80 80 M16
DIN 6885 14
u 124 90
D
Hohiwelle Flanschausfiihrung AMO025/K452/MHF C
Hollow shaft flange mounted v
657 48.8
— il
aal ~ B
Y -F
e / o} 2 o
E » 515 SRS -4 A
= N <
\‘
100 195 182 180 4
; 14
3 124
D * Hohlwelle wahlweise
Optional hollow shaft
Antriebsdrehzahl Antriebsleistung Abtriebsdrehzahlbereich Abtriebsdrehmoment bei Nennstrom bei Gewicht
Input speed Motor power Output speed range Output torque at Current at Weight
n — max. 400 V
[ min™] [kw] [ min?] [Nm] [A] (kg1
0,125 - 1,25 650
0,16 - 16
1420 0,18 02 -2 610 0,58 57
0,25 - 25 490
0,32 - 3,2 390
0,32 - 3,2 540
2840 0,25 R 200 0,69 57

Der Drehzahlbereich ist so zu wahlen, dass die maximale Abtriebsdrehzahl des Kegelradverstellgetriebes gleich der Maximaldrehzah! der anzutreibenden Maschine ist.
Bei Anbau eines Bremsmotors vergroRert sich die Motorldnge um ca. 60 mm.
STROTER - Kegelradverstellgetriebe mit freier Antriebswelle auf Anfrage (max. Antriebsdrehmoment 1,2 Nm )

The speed range should be selected so that the maximum driving speed of the helical variable speed gear is the same as the maximum speed of the machine to be driven.
With a brake motor fitted, the motor length increases by ca. 60 mm.
STROTER — Helical bevel variable speed gear with free input shaft optional ( max. input torque 1,2 Nm)
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STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

FuRausfiihrung
Foot mounted

AM025/K652/M

686 A C
315 B v o
M12 / 18 tief
M12 /18 d‘:ep AB %
. BT &
_ P 3 e e
: B & =F s
E» = < B »{i i =A
SE ‘
gl N
i 90 90 60_[ 60
115 209 182 180 A 1hx9%90 109 109 100
‘ ‘ DIN 6885 |
! |
R \ ] T
40 ﬁ 18 t & 260
FuBleisten (Sonderausfiihrung) 300
Optional additional feef
A
D
Hohiwellenausfiihrung AMO025/K652/MH c
Hollow shaft mounted
686 538 V
315 105 105
M12 /18 tief * 85 8 V12 /18 tief
Mu/wsNdeep % + : & | = " M12 /18 deep
r N ! _ls
i & eo - —H - é -aF ! ° =
E» == 4 B» & \[i=— - A
n| R © RN
= A4
90 90 > |60_| 60
115 209 182 180 "E 109 109
D * Hohlwelle wahlweise
Optional hollow shaff
Schrumpfscheibenausfiihrung C
Shrink disc mounted AMO25/K652/MHS ¥
686 250
315 109 109
M12 /18 tief 30 M12 /18 tie
M12 / 18 deep Iil & m
|
T \ . (-;j ‘ 1 .
. @ I | é <F B [ i 2
m 1
E» ' Beg | | H——H s - A
90 90 60_[ 60
15 209 182 180 12x M6x25
Balt Hhtening foaue Mo = 12m A
D
3/33 Anderungen der technischen Daten behalten wir uns vor

Technical data subject to modification




STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

FIanschausfuhrung AMO025/K652/M F
Flange mounted — C
86 A e 6
315 B v L
g E E NS
|
| = N Pﬂ,f ‘ - "
i s B
- § y ! h 5 -
E> 2 g B Tk 15 A
||
2l \§ /] ‘
= L — + + -
A 16x9x90 u 109 109
15 209 182 180
DIN 6885 50 100 M16
+ E A
D
Hohlwelle Flanschausfiihrung
Hollow shaft flange mounted = AMO025/K652/MHF €
686 238 05 __ 105 B
315 85 85 =
‘ . ‘ 1 .
3 O KapNRNca
B ’ 2 Fﬂ ‘ L
It el .
s B HEE=E I i 5 —A
‘\ I + s ®
|
|
u 60 | 60
182 180 *
= 109 109
g 150
A * Hohlwelle wahlweise
D Optional hollow shaft
Antriebsdrehzahl Antriebsleistung Abtriebsdrehzahlbereich Abtriebsdrehmoment bei Nennstrom bei Gewicht
Input speed Motor power Output speed range Output torque at Current at Weight
n—max. 400 V
[ min™] [kw] [ min™] [Nm] [A] [kg]
0,1 -1 1000
1420 0,18 0125 - 1,25 970 0,58 85
0,16 - 16 780
0,16 - 16 1000
2840 0,25 02 -2 830 0,69 85
0,25 - 25 670
Der Drehzahlbereich ist so zu wéahlen, dass die maximale Abtriebsdrehzahl des Kegelradverstellgetriebes gleich der Maximaldrehzahl der anzutreibenden Maschine ist.
Bei Anbau eines Bremsmotors vergréf3ert sich die Motorlange um ca. 60 mm.
STROTER - Kegelradverstellgetriebe mit freier Antriebswelle auf Anfrage ( max. Antriebsdrehmoment 1,2 Nm')
The speed range should be selected so that the maximum driving speed of the helical variable speed gear is the same as the maximum speed of the machine to be driven.
With a brake motor fitted, the motor length increases by ca. 60 mm.
STROTER — Helical bevel variable speed gear with free input shaft optional (max. input torque 1,2 Nm)
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STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

E»

FuBausfiihrung
Foot mounted

AMO5/M

A

71 242 210
144 B
‘ A

220

161

=

JA

‘@)

B

<F

@145

] | y,

S = M10 /16 tief

90

S

55

= S = M10 / 16 deep

35

M10

A 8x7x50 E
DIN 6885 40 [ 40

33

12

FuBleisten (Sonderausfiihrung)

Optional additional feet

M Motor 15mm aus der Mitte zur Seite "B”
Motor 15mm offsef fo side "B"

65 65 60

Ep»

Hohlwellenausfiihrung AMO5/MH

201

T | y

@145

142

Jil

Hollow shaft mounted ;’
523 145 L 145
VAl 242 210 96M
144 * 1 170
90 75 i 65 65
s s

80 H7 %@97)

|

5

@
100

98

A
>

*

$25H7

M Motor 15mm aus der Mitte zur Seite “B”
Motor 15mm of fset to side "B"

B
S = M10 / 16 tief 283
cF 5= M0/ 16 deep . ;
| | 10| 40
]
-

55 55
6L 6L
65

‘ * Hohlwelle wahlweise

D Opfional hollow shaff

Ep

Schrumpfscheibenausfiihrung
Shrink disk mounted

" 242

210

201

> —~
20
N
|
|
L

-F

60

142

Al

- J

S =M10 /16 tief
= S =M10 / 16 deep

M Motor 15mm aus der Mitte zur Seite "B"
Motor 15mm offset to side "B"

AMOS/MHS

#100

98

-

@12

wn| 2 Tz
¥
40 | 40 ©
65 65
60

A 5x M6x20
Anzugsmoment Ma = 12Nm
D Bolt tightening torque Ma = 12Nm
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STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

Flanschausfiihrung AMO5/M F
Flange mounted N

w >
-

523
71 242 210 145 ; 145
b 170
\@ ) om (3] R B
_ 3:/ \f ¢ g -aF = T — U3
Es - i LE: 1 |
/1 10
i ¥Tx - 65 65
B 35 6788550 3 M0
12
m 7 102 60
N orer oo afteesromge g e A
D
Hohlwelle Flanschausfiihrung AMO5/MHF
Hollow shaft flange mounted c
333
\J
523
1l 242 210 145 —— 145
144 170

$30H7 ¥
8 Js9

100

1
N
L

(o 2 6L I
s/ R i

142

E»

201
!
%
@:l
©-
60
145
A
m
98
\
5
ﬁi‘r
C
152 |

#130 he
200

"
;Zé/(
/

, i
— L n S s ||lss | ;
* R 6k 64 2
= 2 65 102
M Motor 15mm aus der Mitte zur Seite "B" § A *H
Motor 15mm offset to side “B" ohlwelle wahlweise
D Opfional hollow shaff
Antriebsdrehzahl Antriebsleistung Abtriebsdrehzahlbereich Abtriebsdrehmoment bei Nennstrom bei Gewicht
Input speed Motor power Output speed range Output torque at Current at Weight
n—max. 400 V
[ min®] [kw] [ min™] [Nm] [A] [kg]
2,5 - 25 120
3,2 - 32 94
4 - 40 75
5 - 50 60
6,3 - 63 48
1420 0,37 8 - 80 38 1,05 34
10 - 100 30
12,5 - 125 24
16 - 160 19
20 - 200 15
25 - 250 12
5 - 50 90
6,3 - 63 71
8 - 80 56
10 - 100 45
12,5 - 125 36
2840 0,55 16 -160 28 1,38 34
20 - 200 22
25 - 250 18
32 - 320 14
40 - 400 11
50 - 500 9

Der Drehzahlbereich ist so zu wéahlen, dass die maximale Abtriebsdrehzahl des Kegelradverstellgetriebes gleich der Maximaldrehzahl der anzutreibenden Maschine ist.
Bei Anbau eines Bremsmotors vergréf3ert sich die Motorlange um ca. 65 mm.

STROTER - Kegelradverstellgetriebe mit freier Antriebswelle auf Anfrage ( max. Antriebsdrehmoment 2,5 Nm )

The speed range should be selected so that the maximum driving speed of the helical variable speed gear is the same as the maximum speed of the machine to be driven.
With a brake motor fitted, the motor length increases by ca. 65 mm.

STROTER — Helical bevel variable speed gear with free input shaft optional ( max. input torque 2,5 Nm)
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STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

FuBRausfiihrung
Foot mounted

AMO05/K062/M

631

M8 / 12 tief

260

M8 / 12 deep

> >
w

204

90

AN
%)

167

50

63

/U

&>

STROTER

— @ —

213

<

145

210

M Motor 15mm aus der Mitte zur Seite “B”

Motor 15mm offset to side "B”

“n
i 2t
=
Em _ /|
Nzl o
3 M8 / 12 tief 3313
63 145 213 210 M8 / 12 deep 55 | 55 50 M0
rﬁ'ﬂ A 8xTx40
3 510 DIN 6885 T 0
FuBlleisten (Sonderausfiihrung) MMotor 15mm aus der Mitte zur Seite "B” & + 190
Optional additional feet Motor 15mm offset to side “B” A
D
.
Hohiwellenausfiihrung AMO5/K062/MH C
Hollow shaft mounted v
631
M8 / 12 tief 260
M8 / 12 deep

9100
108.8

M8 / 12 tief
M8 /12 deep

*Hohlwelle wahlweise
Optional hollow shaft

Motor 15mm offset fo side "B"

Anzugsmoment Ma = 12Nm
Bolt tightening torque Ma = 12Nm

o -

D
Schrumpfscheibenausfiihrung C
Shrink disk mounted AMOS5/K062/MHS ws ' us
M8 / 12 tief ;ELM’
M8 / 12 deep 4
‘ N %: t*éf g
o o of ©
© I - F e
2 2 A ° | %
Em |© ogé%\/% / B2 J <A
R | RES ) SR
50_|_ 70 s € 35 |35 N
63 s 213 210 55 | 55 M8 / 12 tief
#_ﬂ M8 / 12 deep
MMotor 15mm aus der Mitte zur Seite “B" 140
5x M6x20
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STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

Flanschausfii

hrung

Flange mounted

631 T o
260 S 170
o < " s LV‘ 1 [ 9 N .
Ew|” /w( 8 - Bt : 2| & - A
3 ~ °
= gI=
63 15 210 R EE N 3
e ABXTXAO 0 M0
DIN 6885
M e 89 50
Motor 15mm aus der Mitte zur Seite "B %
Motor 15mm offset to side "B” 5@ A
D
Hohlwelle Flanschausfiihrung AMO5/K062/MHE ¢
Hollow shaft flange mounted w Vs
96 M
631 170
260 45| 5
- = o ST E -] IS
S Z - F © U
B 7 i
Sl g e s || ! d2s
E wr%NS ] B - EEEIY!
© o~ +
e | mus 210 55 |55 3
10
M o 89
Motaor 15mm aus der Mifte zur Seite "B
Motor 15mm of fset to side "B"” A
D
Antriebsdrehzahl Antriebsleistung Abtriebsdrehzahlbereich Abtriebsdrehmoment bei Nennstrom bei Gewicht
Input speed Motor power Output speed range Output torque at Current at Weight
n—max. 400 V
[ min™] [kw] [ min™] [Nm] [A] [kg]
32 - 32 118
2840 0,55 P o7 1,38 41

Der Drehzahlbereich ist so zu wahlen, dass die maximale Abtriebsdrehzahl des Kegelradverstellgetriebes gleich der Maximaldrehzahl der anzutreibenden Maschine ist.

Bei Anbau eines Bremsmotors vergréfRert sich die Motorlange um ca. 65 mm.
STROTER - Kegelradverstellgetriebe mit freier Antriebswelle auf Anfrage ( max. Antriebsdrehmoment 2,5 Nm )

The speed range should be selected so that the maximum driving speed of the helical variable speed gear is the same as the maximum speed of the machine to be driven.

With a brake motor fitted, the motor length increases by ca. 65 mm.
STROTER — Helical bevel variable speed gear with free input shaft optional (max. input torque 2,5 Nm)
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STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

FuRausfiihrung

AM 05/K152/M

FuBleisten (Sonderausfiihrung)
Optinal additional feet

Foot mounted
623
e 71t dees 24t
NN
N NV
g 2 iRab S
E» SN s = J_
o gl =R 3
s A | &)
o 55 55
< } 7 129 213 210
i |
35 12

MMotor 15mm aus der Mitte zur Seite “B”

Motor 15mm offset to side "B"

n 2
‘\l o
© s
- A
M10
M10 / 16 tief 40| L0
M10 / 16 deep 65 65 60
A 8x7x50
DIN 6885 ‘
m + 170
200

M8 / 12 tief
M8 / 12 deep

Hohlwellenausfiihrung
Hollow shaft mounted

AM 05/K152/MH

623

244

213
187

E

100

2160

55

mmmmmmm

P1L5

213 210

" Motor 15mm aus der Mitte zur Seite “B”
Motor 15mm offset to side "B”

p30m *

* Hohlwelle wahlweise
Optional hollow shaft

Schrumpfscheibenausfiihrung
Shrink disk mounted

Bolt tightening torque Ma =

12Nm

M8 /12 tief 823
3
M8 /12 deep b4
| B
- I -F
ua 2 —
&l %
E W B §
n
= = —| 2| @
o & Ad -
m| m m
8| 40 | 40 A
210 20 M10 / 16 tief
M10 / 16 deep
65 65
M . 5x M6x20
Motor 15mm aus der Mitte zur Seite "B Anzugsmoment Ma = 12Nm 160
Motor 15mm offset to side “B”
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STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

Flanschausfiihrung AM 05/K152/M F
Flange mounted A
623
244 B
- R\
N £ \Qﬂ/ - 2
g TSI 8"
NE | U\ 2s
E» T ¥ J_ B |5 A
SR @
bkl 129 213 210 A Bx7x50 65 65 3 Mo
DIN 6885 12
MMotor 15mm aus der Mitte zur Seite “B” 102 60
Motor 15mm offset to side "B” N A
D
Hohlwelle Flanschausfiihrung AM 05/K152/MHF C
Hollow shaft flange mounted v
145 — 145
623 = 64 T 64
24t 55 55
N B /]
A& - e [EE S
_ ‘\g = f/m ¢ 1 77777,,(%4': 5 ﬂ
N f . - “ M o Z 2
Ew e J_' B T mramn| QI 25| A
B 9 1=
= 283
65 65
7 129 213 210 3
. . 12
M Motor 15mm aus der Mitte zur Seite “B” £ i 102
Motor 15mm offset to side "B" § A
* Hohlwelle wahlweise
D Optional hollow shaft
Antriebsdrehzahl Antriebsleistung Abtriebsdrehzahlbereich Abtriebsdrehmoment bei Nennstrom bei Gewicht
Input speed Motor power Output speed range Output torque at Current at Weight
n — max. 400 V
[min™] [kW] [min™] [Nm] [A] [kg]
1 - 10 250
1,25 - 125 200
1420 0,37 Te - 16 o 1,05 48
2 - 20 129
1,25 - 125 280
1,6 - 16 255
2840 0,55 . 0 192 1,38 48
2,5 - 25 150

Der Drehzahlbereich ist so zu wéahlen, dass die maximale Abtriebsdrehzahl des Kegelradverstellgetriebes gleich der Maximaldrehzahl der anzutreibenden Maschine ist.
Bei Anbau eines Bremsmotors vergroRert sich die Motorldnge um ca. 65 mm.
STROTER - Kegelradverstellgetriebe mit freier Antriebswelle auf Anfrage (max. Antriebsdrehmoment 2,5 Nm )

The speed range should be selected so that the maximum driving speed of the helical variable speed gear is the same as the maximum speed of the machine to be driven.
With a brake motor fitted, the motor length increases by ca. 65 mm.
STROTER — Helical bevel variable speed gear with free input shaft optional ( max. input torque 2,5 Nm)
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STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

M10 7 16 tief
M10 / 16 deep

FuBausfiihrung
Foot mounted

AMO05/K252/M

641

250

15

9160

DLO ke

?145
A
M

PR
A
E»
© "
2 o| *° - 4
i
S 190
65 65
| 83 135

213 210

=A

FuBleisten (Sonderausfi

Optional additional feet

?13

hrung)

MMotor 15mm aus der Mitte zur Seite “B”
Motor 15mm offset to side "B"

M12
A12x8x70 20120
DIN6685S 76 76 | 80
~ i ‘ TT M10 / 16 tief
~ + 190 M10 / 16 deep
225

Hohlwellenausfiihrung

A
D
AMO5/K252/MH 2

Hollow shaft mounted 15 15
641
M10 / 16 tief 250
M10 / 16 deep 1
ST E=F ﬁ
Es" = s | %
il © J . 4
2
50_[ 59 M10 / 16 tief
1 % 7% Mi0 / 16 deep
213 210 *
M Motor 15mm aus der Mitte zur Seite “B" fm" A * Hohlwelle wahlweise
Mator 15mm offset to side “B” S D Optional hollow shaft
Schrumpfscheibenausfiihrung AMO5/K252/MHS C
Shrink disk mounted ws YV us
96"
bu1 170
07 cesp 250 % | 1

/
GN) D = [¢]5
[N |
= _ _ N S ~
e B2 ;| <F ,
m () 3 | < ’ -
E» [ s s j B» ¢ I I | g - A
v T
S| © o= i F;l H -
S| = =S
["al ~ ~
sl 50 | 50 ©
651,65 M10 / 16 tief 25
83 135 213 210 M10 / 16 deep
8x M6x25
MMotor 15mm aus der Mitte zur Seite "B" Anzugsmoment Ma = 12Nm
Motor 15mm offset to side “B” Bolt tightening torque Ma = 12Nm D
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STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

Flanschausfiihrung
Flange mounted

AMO5/K252/M_F

A
B

] R e
al 1 S I Z|- F ° i ‘q ‘ U[ U 3
N - = | 2
E» B> }jjtf — s =-A
o |
M A | F-
83 135 423 A12x8xT0 76 | 76 A vio
DIN6685 1
120 80
MMotor 15mm aus der Mitte zur Seite "B” m
mn:nr :‘émm uffsdeT r’: :de ”B”S e \T’ i A
D
Hohiwelle Flanschausfuhrung AMO5/K252/MHF c
Hollow shaft flange mounted Y
433 W5 145
3
i SR I 5 - F - °
s e
E= B~ St ERL
38.3
210 4
1L
.; a 120
MMotar 15mm aus der Mitte zur Seite "B" m =2
mm :‘émm offsif r? :de ”B”S e © A *Hohlwelle wahlweise
D Optional hollow shaft
Antriebsdrehzahl Antriebsleistung Abtriebsdrehzahlbereich Abtriebsdrehmoment bei Nennstrom bei Gewicht
Input speed Motor power Output speed range Output torque at Current at Weight
n —max. 400 V
[min™] [kW] [min™] [Nm] [A] [kg]
0,4 - 4
0,5 - 5 400
1420 0,37 063 - 63 1,05 51
0,8 - 8 345
1 - 10 400
2840 0,55 1’25 _ 12’5 320 1,38 51

Der Drehzahlbereich ist so zu wahlen, dass die maximale Abtriebsdrehzahl des Kegelradverstellgetriebes gleich der Maximaldrehzah! der anzutreibenden Maschine ist.
Bei Anbau eines Bremsmotors vergroRert sich die Motorldnge um ca. 65 mm.
STROTER - Kegelradverstellgetriebe mit freier Antriebswelle auf Anfrage (max. Antriebsdrehmoment 2,5 Nm )

The speed range should be selected so that the maximum driving speed of the helical variable speed gear is the same as the maximum speed of the machine to be driven.
With a brake motor fitted, the motor length increases by ca. 65 mm.
STROTER — Helical bevel variable speed gear with free input shaft optional ( max. input torque 2,5 Nm )
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STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

FuBRausfiihrung

AMO5/K452/M

Motor 15mm offsef to side "B

PLOMT #

Foot mounted
M10 / 16 tief
M10 / 16 deep
" -
& A T T - :
ASS
E > - 58 - A
Q g S
& &
g 80 | 100 M2 / 18 tief 55 | 55 M6
100 195 213 210 M12 /18 deep 80 | 80 | 90
|
A 14x9x80 I ‘VL 11
L0 | | o8 DIN 6885 210
FuBleisten (Sonderausfiihrung) i i) 250
Opfional additonal feet MMotor 15mm aus der Mitte zur Seite “B” & A
Motor 15mm of fset to side "B"
.
Hohlwellenausfiihrung AMO5/K452/MH
Hollow shaft mounted 188
1
718
M10 / 16 tief 30 4+
M10 / 16 deep .
[ g s
¥ ASS
T e F s
m < A
@ 3 -
~ [ — | | T
E » = Be= =—=—= -1 A
2(3 ° 5
X
80 100 L dlss | ss
100 195 213 210 80 80
M12 / 18 tief
M Motor 15mm aus der Mitte Z’E.H'”SEWE "B" M12 /18 deep

*Hohlwelle wahlweise

Optional Hollow shaft

M10 / 16 tief
M10 / 16 deep

Schrumpfscheibenausfiihrung
Shrink disk mounted

AMO05/K452/MHS

< &
E > PSS
ol o
|8
80 100
100 195

213

}%,

145
A
M

210

B>

MMotor 15mm aus der Mitte zur Seite "B"

Motor 15mm offset to side "B"

8x M6x25

55 he
L5 HT

$100

Anzugsmoment Ma = 12ZNm
Bolt tightening torque Ma = 12Nm

100

122
A
>

2| o
-3 GK @ Y
55 | 55 ©
|80 80
195 M12 / 18 tief
M12 /18 deep
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STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

Flanschausfiihrung

Flange mounted AMO5/K452/M_F

A
B

145 145

310

13

24
#100

P1L5
A
M
2

PLS ke

263
[
N
gL e
?160

E >

w
Y
L]
i
T _
:

?

100

195

A 1Lx9x80
DIN 6885

124 90

M Motor 15mm aus der Mitte zur Seite “B" A
Motor 15mm offset to side "B" + @

Hohlwelle Flanschausfiihrung
Hollow shaft flange mounted

AMO5/K452/MHF

4838
) 145 145
96M
—+
| 170
e % 65 | 65
= T = JiE:
nn ASY | 1
%— 11 T3 <4F o H ‘ 1P
o - |
E » 25 T g s % - A
S \ \‘ ‘ s
g @ n
100 195 213 210 80 80 L
w1 1L
= 124
3
M Motar 15mm aus der Mitte zur Seite “B” A
Motor 15mm offset to side "B” *Hohlwelle wahlweise
D Optional hollow shaft
Antriebsdrehzahl Antriebsleistung Abtriebsdrehzahlbereich Abtriebsdrehmoment bei Nennstrom bei Gewicht
Input speed Motor power Output speed range Output torque at Current at Weight
n —max. 400 V
[min™] [KW] [min™] [Nm] [A] [kg]
0,25 - 25 650
0,32 - 3,2 650
1420 0,37 04 - 4 640 1,08 65,5
0,5 -5 500
0,5 -5 650
2840 0,55 063 - 63 600 1,38 65,5
0,8 - 8 480

Der Drehzahlbereich ist so zu wahlen, dass die maximale Abtriebsdrehzahl des Kegelradverstellgetriebes gleich der Maximaldrehzah! der anzutreibenden Maschine ist.
Bei Anbau eines Bremsmotors vergroRert sich die Motorldnge um ca. 65 mm.
STROTER - Kegelradverstellgetriebe mit freier Antriebswelle auf Anfrage (max. Antriebsdrehmoment 2,5 Nm )

The speed range should be selected so that the maximum driving speed of the helical variable speed gear is the same as the maximum speed of the machine to be driven.
With a brake motor fitted, the motor length increases by ca. 65 mm.
STROTER — Helical bevel variable speed gear with free input shaft optional ( max. input torque 2,5 Nm )

3/44

Anderungen der technischen Daten behalten wir uns vor
Technical data subject to modification




STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

FuBausfiihrung
Foot mounted

AMO05/K652/M

115

209

213

210

Motor 15mm aus der Mitte zur Seite “B"
Motor 15mm offset to side "B

PLOHT ¥

747
324
M12 / 18 tief B 145 145 M12 / 18 tief
M12 /18 deep AB J M12 /18 deep
() T T
M= { g
J-afF ] U ‘ -
= | ©
/|
sssssss B»Jimw#f - <A
|
i M16
60_| 60
210 A 1Lx9x90 109 109 100
DIN 6885
| |
" T ] il
a 260
FuBleisten (Sonderausfiihrung) 300
Optional additional feet Motor 15mm aus der Mitte zur Seite “B”
Motor 15mm offset to side "B" ‘
D
.
Hohiwellenausfiihrung AMO5/K652/MH o
Hollow shaft mounted Y
747 53.8 165 . W5
374 105 105
M12 / 18 tief * 8 8 M12 / 18 tief
M12 7 18 deep 2 H M12 /18 deep
I 8]
o " =
o 7 /{/ < Rli
= = )
E [ / 219 — s B>
R N /

*Hohlwelle wahlweise
Optional hollow shaft

Schrumpfscheibenausfiihrung
Shrink disk mounted

41

AMO05/K652/MHS

324

M12 / 18 tief
M12 / 18 deep

310

Ep»

209

213

@145
A
-n

210

Motor 15mm aus der Mitte zur Seite "B"”
Motor 15mm of fsef o side “B"

962 he
‘ @50 HT

145

C

145

109

109

B

M12 / 18 tief
M12 / 18 deep

100

12x M6x25
Anzugsmoment Ma = 12Nm
Bolt tightening torque Ma = 12Nm
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STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

Flanschausfiihrung

Flange mounted AMO05/K652/M_F

C
L7
324 A 145 v 145
B [+ T [+
] \ _l g[ﬂ} | 7ﬂ7
“ 2 N ‘ E
o - s <F g I | g
- g / 2 g
E» s s B> - 55 -A
o n
e |
+ | [F
\‘ A 14x9x90
DIN 6885 109 109 .
115 209 213 210 ” Mi6
+ E 150 100

Motor 15mm aus der Miftte zur Seite "B”
Motor 15mm offset to side "B"

Hohiwelle Flanschausfiihrung

Hollow shaft flange mounted AMO5/K652/MHF

141 238
— 105 105
* — 85 85
g Tt
- 13 © + +
, hEE !
S N t —1EH
aF

D145
14 59
19
i

$200

E»

@230 he
?300

el [ gl

*

109

L5 H

209

213

210

150

Motor 15mm aus der Mitte zur Seite "B”
Motor 15mm offset o side "B"” .
Hohlwelle wahlweise

Optional hallow shaft

A
D

Antriebsdrehzahl Antriebsleistung Abtriebsdrehzahlbereich Abtriebsdrehmoment bei Nennstrom bei Gewicht
Input speed Motor power Output speed range Output torque at Current at Weight
n — max. 400 V

[min™] [kw] [min?] [Nm] [A] [kg]
0,2 -2 1000

1420 0,37 025 -25 1000 1,08 93,5
0,32 - 3,2 760
0,32 - 3,2 1000

2840 0,55 04 -4 940 1,38 93,5
0,5 -5 760

Der Drehzahlbereich ist so zu wahlen, dass die maximale Abtriebsdrehzahl des Kegelradverstellgetriebes gleich der Maximaldrehzahl der anzutreibenden Maschine ist.
Bei Anbau eines Bremsmotors vergréf3ert sich die Motorlange um ca. 65 mm.
STROTER - Kegelradverstellgetriebe mit freier Antriebswelle auf Anfrage ( max. Antriebsdrehmoment 2,5 Nm )

The speed range should be selected so that the maximum driving speed of the helical variable speed gear is the same as the maximum speed of the machine to be driven.
With a brake motor fitted, the motor length increases by ca. 65 mm.
STROTER — Helical bevel variable speed gear with free input shaft optional ( max. input torque 2,5 Nm)
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STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

FuBausfiihrung
Foot mounted

AM 1/M

C
\

IE2

594 A 160 160
80 280 236
169 IB
M 10 / 16 tief % 100
M10 / 16 deep AIIB
80 N
TS 1§ =F
5 ol ]
E=. /AN — / Be |
Mol B <4 <4 i S = M10 / 16 tief 2
5 S = M10 /16 deep | 3
= S S S T M12
L9 M Motor 22mm aus der Mitte zur Seite "B” A 12x8x70 20 20
65| 65, 130 Motor 22mm offset to side “B" DIN6685 76 16 80
1 m EL H H
35 13 f § T > 190
FuBleisten (Sonderausfiihrung) 5
Optional additional feet A
Huhﬂwellllenausfuhrung AM 1] /M H C || EE
Hollow shaft mounted Y
594 43.3 160 160
80 280 236
M 10 / 16 tief 80
M10 / 16 deep
= ® L
Ee |E 1 7 Frrrire
ha R e S = M10 / 16 tief 1
‘ S =M10 / 16 deep
S | S S o | [ N
[ - Hohlwell hl
= DFO o 50 M Motor 22mm aus der Mitte zﬂurﬂSmTe “B” :Em A 6050 5060 Oghownem ehgfoww;’f:ﬁ
| | Motor 2Zmm offset to side "B g =2
75 15
76 76

Schrumpfscheibenausfiihrung
Shrink disk mounted

594
80 280 236
169
M 10 / 16 tief 95 100
M10 / 16 deep
S S
80 T ~N
x — T Z
= N ik ¢ Qi
o~ o,
Es = D — Y,
s FaS St S = MI0 /16 tief
S =M10 / 16 deep
S S S
65 65 + 130 M Motor 22mm aus der Mitte zur Saite "B"

Motor 22mm offset fo side "B”

AM 1/MHS

IE2

$100

#55
L0

8x M6x25
Anzugsmoment Ma = 12Nm
Bolt tightening torque Ma = 12Nm
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STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

Flanschausflihrung
Flange mounted AM 1/M_F

594 A
B

C
\

IE2

O

80 280 236
169 160 i 160
80 200
AN ~ J T4
LY i i
g = o | Y s
P g ~ e
5 e QLJ | A,
= | o
Es |3 & J Y —— — Kigg=A
@ b ©
= Nl
Motor 22mm aus der Mifte zur Seite “B" A 12x8x70 U 16 16
Motor 22mm offset ta side “B" DIN6685 L M2
AR 1%
% NV 120

Hohlwelle Flanschausfiihrung
Hollow shaft flange mounted AM 1/MHF

594
80 280 236

IE2

pLoM*

TN
x

oAl

YA

231
66.5

ul

]
|
< LJ

\
4.4
e

DUSSELDORF

¢ \ j /],\(j % 1 'STRUTER LJ

13 Motor 22mm aus der Mitte zur Seite "B"

e Motor 22mm offset ta side "B”
. o 14
E é 120
e
A *Hohlwelle wahlweise
D Optional hollow shaft
Antriebsdrehzahl Antriebsleistung Abtriebsdrehzahlbereich Abtriebsdrehmoment bei Nennstrom bei Gewicht
Input speed Motor power Output speed range Output torque at Current at Weight
n —max. 400 V
[min™] [kW] [ min™] [Nm] [A] [kg]
2,5 - 25 240
3,2 - 32 190
4 - 40 152
5 - 50 122
6,3 - 63 95
1420 0,75 8 - 80 76 1,83 53
10 - 100 61
12,5 - 125 49
16 - 160 38
20 - 200 31
25 - 250 24
5 - 50 178
6,3 - 63 141
8 - 80 112
10 - 100 90
12,5 -125 72
2840 11 16 - 160 56 2,40 53
20 - 200 45
25 - 250 36
32 - 320 28
40 - 400 22
50 - 500 18

Bei Anbau eines Bremsmotors vergrofRert sich die Motorlange um ca. 70 mm.
STROTER - Kegelradverstellgetriebe mit freier Antriebswelle auf Anfrage ( max. Antriebsdrenmoment 5 Nm )

With a brake motor fitted, the motor length increases by ca. 70 mm.
STROTER — Helical bevel variable speed gear with free input shaft optional (max. input torque 5Nm)

Der Drehzahlbereich ist so zu wéahlen, dass die maximale Abtriebsdrehzahl des Kegelradverstellgetriebes gleich der Maximaldrehzahl der anzutreibenden Maschine ist.

The speed range should be selected so that the maximum driving speed of the helical variable speed gear is the same as the maximum speed of the machine to be driven.
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STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

FuBausfiihrung AM 1/M__ (1,5) C IE2

Foot mounted
660 A ‘ 160

80 280 300

] <2

160

169 IIB
M 10 /16 tief o5 0]
M10 /16 deep IB
\5 s |
ST A
5 [ [
7 g
Er L
o . |
a m \ STROTER
o | < < oo S = M10 /16 tiet "
® L L] S=Mi0/16deep S
S S S S B M2
L% M Motor 22mm aus der Mitte zur Seite 9" A 12x8x70 2, 20,
65 | 65 130 Mofor 22mm offsef fo side "B" DIN6685 6 76 80

43

a e ==
35 @1 [ T 190

225
FuBleisten (Sonderausfihrung)
Optional additional feet A

[oy]

Hohlwellenausfiihrung AM 1/MH (1,5) c IE2

Hollow shaft mounted

660 k33 ) 160 v 160
80 260 300 Lo _
169 200
M10 /16 tief - T
0 73t 9 100 | N 80 80

040

12 Js9
[
|

T

0

80 T 1 s
= | ©
F

9180

-—— ~
= (& < y ¢ n =
Q 2 TN =
Es o AR ® | [ -] <A
® &% - N 11—
m STROTER
© 4 4] | oisseuoo S = M10/ 16 tief u
S = M10 / 16 deep
S S S |
190 Wotor 22 o it e B * 50 ‘50 *Hohlwelle wahlweise
otor 22mm aus der Mitte zur Seite “B” z Opt | holl haft
65 _|_ 65 130 Mofor 22mm of fset fo side "B” % 6705 7650 prionat fiofiow $ha
76 76

Shrink disk mounted

80

660

Schrumpfscheibenausfiihrung AM 1/MHS (1,5)

300

M 10 / 16 tief
M10 / 16 deep

|

| T o

m
\
231
=i
5
$180
w
V
REE—
%100

o 4
BRI
3 b e A S = MI0 / 16 tief ME
S =M10 / 16 deep NI
S S S ©
65 65 130 " e
Motor 22mm aus der Mitte zur Seite 8
Motor 22mm offsef to side "B" 76 76
8x M6x25 186
Anzugsmoment Ma = 12Nm A
Bolt fightening forque Ma = 12Nm
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STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

Flanschausflihrung
Flange mounted

AM 1/M_F (1,5)

IE2

660 A
80 280 300
169 |B 160 i 160
80 200
T J I\ =
Sl—rEH ——E%— j
= | -
J d=-F o H— Y2
- = = S
Tla - — I
3 ks
J ‘LL* | I
3 Motor 22mm aus der Mitte zur Seite 38" A 12x8x70 76 76
T Motor 22mm offset to side “B" DIN6685 4 M2
b7 4 “‘
= tj 120
D
Hohiwelle Flanschausfihrung AM 1/MHF (1,5) IE2
’
Hollow shaft flange mounted C
433
660
80 280 300 '
169 160 | 160
80 . 200
3 S B 4]
=3 —HH He
— i g i =
- :=F 2 H W% Y
2 I -3
. T e N e I
Es [z B= H | S SL§Q<A
HJ_W L
3 Mator 22mm aus der Mitte zur Seite 38" <6—O> 60 =
————— Motor 22mm offset fo side "B" 75 75
76 76 b
] 14
o 120
s
A *Hohlwelle wahlweise
D Optional hollow shaft
Antriebsdrehzahl Antriebsleistung Abtriebsdrehzahlbereich Abtriebsdrehmoment bei Nennstrom bei Gewicht
Input speed Motor power Output speed range Output torque at Current at Weight
n —max. 400 V
[min”] [kw] [min”] [Nm] [A] [kg]l
5 - 50 240
6,3 - 63 190
8 - 80 150
10 - 100 120
12,5 -125 94
2840 15 16 - 160 76 3,25 56
20 - 200 60
25 - 250 49
32 - 320 38
40 - 400 30
50 - 500 24

Der Drehzahlbereich ist so zu wéahlen, dass die maximale Abtriebsdrehzahl des Kegelradverstellgetriebes gleich der Maximaldrehzahl der anzutreibenden Maschine ist.
Bei Anbau eines Bremsmotors vergrofRert sich die Motorlange um ca. 70 mm.
STROTER - Kegelradverstellgetriebe mit freier Antriebswelle auf Anfrage ( max. Antriebsdrenmoment 5 Nm )
The speed range should be selected so that the maximum driving speed of the helical variable speed gear is the same as the maximum speed of the machine to be driven.
With a brake motor fitted, the motor length increases by ca. 70 mm.
STROTER — Helical bevel variable speed gear with free input shaft optional (max. input torque 5Nm)
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STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

FuBausfiihrung
Foot mounted AM1/K252/M s IE2

L

|

270

M10 / 16 tief
M10 / 16 deep

17

> >

I
SN A B [M] 4]
el || I ETE Y
o N7 L s|=F 2 3
S \
js s — B = — =A
Ee< |= @l 4
1 a m M12
g 0190 M10 / 16 tief 50 | 50 ‘
65 | 65 H10 /16 deep 76 | 76 | 80
8 [ 1 247 LM JRP—
0 DIN6685 HL———1
35 013 190
FuRleisten (Sonderausfiihrung) ml r? 225
;i‘j;ﬁng M G 40 izin;gueﬂg Optional additional feet ~ 7 A
0,75 kW go-4
1TTkW  g0-2 236 | 700 160 230/400 V D
15kW g2 300 | 764 | 180
Hohlwellenausfiihrung

C
Hollow shaft mounted AM1/K252/MH IE2

G 433
2170
M10 / 16 tief = / [
M10 / 16 deep N
N \ \
3 s V
[ =S
w s =-aF
o T s <
~ = T
E> s / - - Be ¢
m| B
w
1 o
2
190 .E o 50 | 50
651,65 m = M10 / 16 tief 6 76
83 3L 247 LM © M10 /16 deep
A *Hohlwelle wahlweise
Leistung Spannung Optional hollow shaft
Power LM LG ®D Voltage ID
LAELUR N P TP R
TTkW g0z 230/400 V
15kW g2 | 300 | 764 | 180

Schrumpfscheibenausflihrung
Shrink disk mounted AM1/K252/MHS C IE2

LG V
270 }

M10 / 16 tief
M10 / 16 deep

117

N «44( g
|- A3
o 1 5 =F S
2|7 - o
= = o
E» & ) Be 2 —|1<A
~| 3
o [¥g}
2 = 2| i
2 3 3| ®
0190 sl = 76 | 76 s
65_1.65 M10 / 16 tief 25
83 134 247 LM M10 / 16 deep 185
Leistung Spannung Bx M6x25
Power LM LG . Voltage Anzugsmoment Ma = 12Nm A
- Bolt tightening torque Ma = 12Nm
075 kW s | o 100 e g g torg D
1TEW  go 230/400 V
15kW sz | 300 | 764 [ 180
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STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

Flanschausfiihrung
Flange mounted

AM1/K252/M_F

270

STRATER
DISSELOGRF

@

247

#D

LM

Leistung Spannung
Power LM LG = Voltage
0,75 kW 80-4

] 700
11kW 8oy 26 160 230/400 V
15 kW g0 | 300 | 764 | 180

-F

A
B

IE2

100

120

@

C
PLO ke

A12x8xT0
DIN6685

LD

Be I —|{— i

<A

180 hs
$250

16 76

120 80

M12

Hohlwelle Flanschausfiihrung
Hollow shaft flange mounted

AM1/K252/MHF

IE2

LG 433
)
<3 Sfj/ s <F ° i
*L B> sz =wA
g EJ 38.3 s ©
— @ 4
247 LM L o
S ol e s s : 0
0,75 kW so-
11kW :z 236 | 700 | 160 230/400 V A *Hohlwelle wahlweise
1:5 kW 902 | 300 | 764 | 180 D Optional hallow shaft
Antriebsdrehzahl Antriebsleistung Abtriebsdrehzahlbereich Abtriebsdrehmoment bei Nennstrom bei Gewicht
Input speed Motor power Output speed range Output torque at Current at Weight
n —max. 400 V
[min”] [kw] [ min?] [Nm] [A] [kg]
1,6 - 16 300
1420 0,75 S a0 260 1,83 64
2 - 20 400
2,5 - 25 320
4 - 40 198
2840 1,5 4 - 40 264 3,25 67

Der Drehzahlbereich ist so zu wahlen, dass die maximale Abtriebsdrehzahl des Kegelradverstellgetriebes gleich der Maximaldrehzahl der anzutreibenden Maschine ist.
Bei Anbau eines Bremsmotors vergrofRert sich die Motorlange um ca. 70 mm.
STROTER - Kegelradverstellgetriebe mit freier Antriebswelle auf Anfrage ( max. Antriebsdrenmoment 5 Nm )

The speed range should be selected so that the maximum driving speed of the helical variable speed gear is the same as the maximum speed of the machine to be driven.
With a brake motor fitted, the motor length increases by ca. 70 mm.
STROTER - Helical bevel variable speed gear with free input shaft optional ( max. input torque 5Nm )
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STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

FuBausfihrung
Foot mounted

AM1/K452/M

M12 / 18 tief
M12 /18 deep

M10 / 16 tief G IB
M10 / 16 deep 3% IB
v \
3
S| - IF
0 o B
N 4 s
=
E = E /
2| m B e
el g8
=
= 80 100
100 195 246 M
H—T—H‘ A 1Lx9x80
DIN 6885
‘AO 018 FuBleisten (Sonderausfiihrung)
Leistung Spannung Optional additional feet 20, A
@
Power LM LG @D Voltage tj’ 2
OIS KW w0t | o3 | 997 | 150
TTRW 502 230/400 V
15 KW so2 | 300 [ 841 [ 180

05

M16

LL;‘;¢L

E2

M10 / 16 tief

Hohlwellenausfiihrung
Hollow shaft mounted

AM1/K452/MH

LG
M10 / 16 deep 330
=
S Sox // 3
n =
2 BRii<a L
| m =
o| 3 =
E s ~ s sthorer L
S| 8 — @
80 100
100 195 246 LM
Leistung Spannung
Pawer LM LG D Voltage
OIS RN set | g3 | 977 | 160
11RkW 82 230/400 V
15kW 902 | 300 | 841 | 180

BLOH *

IE

160

=

136

2

M12 / 18 tief

M12 / 1B deep

*Hohlwelle wa

hlweise

Optional hollow shaft

M10 / 16 tief

Schrumpfscheibenausfiihrung
Shrink disk mounted

AM1/K452/MHS

=F

@D

LG
M10 / 16 deep 330
o
3 %(/ ™ N
T/
w — Q:y
- a |y
® 3 g Y
S I
IE » RS} STROTER
nnnnnnnnnn
s 8 @
100 195 246 LM
Leistung Spannung
Power LM LG . Voltage
075 KW ot | y36 | 777 | 160
1TkW 8oz 2307400 V
15kW 902 | 300 | 841 | 180

B e

8x M6x25

Anzugsmoment Ma = 12Nm

160

4]
A

| o100 |

136

0100 _

PL5HE

n
v
©

Bolt tightening forque Ma = 12Nm

M12 / 18 tief
M12 /18 deep
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STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

Flanschausfiihrung

Flange mounted IE2

AM1/K452/M_F

w >

LG
330
- =)
foey) S aF
(xiied ] ° 8
2l @ -

Ee e B Z 5= A
o @ s
=

100 195 246 M o A 1hx9xBO 80 80 4 M16
DIN 6885 "
N 124 90
Leistung Spannung
Power LMo LG oD Voltage i - A
2

OIS KW st | 53¢ 1977 | 160

11TkW g2 230/400 V

159 kW g2 300 | 841 | 180 D

Hohiwelle Flanschausfiihrung

AM1/K452/MHF IE2

Hollow shaft flange mounted C
488 v
. ‘ 160 160
LG g /!\ 200
330 g ’*‘**’ 65 65
T o
- A | AT Al e
m I ~ e
sl F } ﬂ TN
ol m - I
8 & w H\Z o 2 =
E > BN [; 4 - A
B [Wisi ©
\W ] | [+ Hﬁ
80 80 4
. 14
Leistung M G %D Spannung B 124
Power Volfage o
075 KW so | o g A *Hohlwelle wahlweise
1TkW a0 230/400 V Opfional hollow shaff
15KkW 92 | 300 | 841 | 180

Antriebsdrehzahl Antriebsleistung Abtriebsdrehzahlbereich Abtriebsdrehmoment bei Nennstrom bei Gewicht
Input speed Motor power Output speed range Output torque at Current at Weight
n —max. 400 V

[min”] [kw] [ min?] [Nm] [A] [kg]
1 - 10 500

1420 0,75 125 - 125 200 1,83 78,5
1 - 10 650
1,25 - 125 600

2840 1,1 16 - 16 480 2,40 78,5
2 - 20 380
2,5 - 25 300
1,6 - 16 640
2 - 20 500

2840 15 25 - 25 400 3,25 81,5
3,2 - 32 320

Der Drehzahlbereich ist so zu wahlen, dass die maximale Abtriebsdrehzahl des Kegelradverstellgetriebes gleich der Maximaldrehzah! der anzutreibenden Maschine ist.
Bei Anbau eines Bremsmotors vergroRert sich die Motorldnge um ca. 70 mm.
STROTER - Kegelradverstellgetriebe mit freier Antriebswelle auf Anfrage ( max. Antriebsdrehmoment 5 Nm )

The speed range should be selected so that the maximum driving speed of the helical variable speed gear is the same as the maximum speed of the machine to be driven.
With a brake motor fitted, the motor length increases by ca. 70 mm.
STROTER - Helical bevel variable speed gear with free input shaft optional ( max. input torque 5Nm)
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STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

34

abss

@

246

nnnnnn

D

M12 /18 tief
M12 / 18 deep
=
©
=
E ™
=
Eal =N
Leisfung Spannung
Power LM Lo D Voltage
0,75 kW go-u
LTkW 802 736 | 806 1760 2307400 V
15kW g | 300 | 870 | 180

@50 M *

pLswr*

FuBausfiihrung AM1/K652/M___ IE2
Foot mounted A c
LG v
M12 / 18 tief ETAA B 0 0
M12 / 18 deep
i AB
| = ?fﬁ\ IV g
L 3 9// —} [=] \J‘?» 0 s é
_ Yﬁ‘tyé J»# p=Y < F e
E = S e B - =% | <A
2 | g @ E} ﬂ» :
[ M16
a MI2 /18 tief %60 5
246 LM M12 /18 deep 109 109 100
FuBleisten (Sonderausfiihrung) A 14x9x90 [T l i

518 Optional additional feet é DIN 6885 2‘60
Leistung M |Lg |ep | cPannung g N 300
Power Voltage ~
?“WEWKW :Z:: 236 1 806 1 160 230/400 V 9» A
15 kW 902 300 | 870 | 180 D
Hohlwellenausfiihrung AM1/K652/MH c IE2
Hollow shaft mounted \

160 160
LG

M12 / 18 tief
M12 /18 deep

*Hohlwelle wahlweise
Opfional hollow shaff

M12 / 18 tief

LG

Schrumpfscheibenausfiihrung
Shrink disk mounted

AM1/K652/MHS

34t

nnnnnnnnn

@

246

D

LM

M12 / 18 deep
=)
©
=
E ™
=
w| o
Leistung Spannung
Power LM LG 0 Voltage
QTS KW w0t | y36 | gog | 160
11kW g2 2307400 V
15kW 902 | 300 | B70 | 180

IE2

Be

110

12x M6x25

Anzugsmoment Ma = 12Nm
Bolt tightening forque Ma = 12Nm

P62 he

@50 H7

=
L e o o-a A
=
h=Y
p0.| 50, M12 /18 tief
M12 /18 deep

A
D
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STROTER - Kegelradverstellgetriebe / Helical bevel variable speed gear

Flanschausfihrung AM1/K652/M F IE2
Flange mounted A
g B A
344 16
B :
o - 5 ?fm T e
e S =F 3
s L@ . TRY
ASS
115 209 246 M A 1x3x90 - 00 M6
DIN 6885
vt i [is [oo [fhams A
?,jiv:w z:: 236 806 1 160 1 55 kp0 v D
15kW 902 | 300 | 870 | 180
Hohlwelle Flanschausfiihrung AM1/K652/MHF C IE2
Hollow shaft flange mounted v
LG
344 .
. A T h °)
. i J} S -=F
Ee e % - A
o @
115 209 246 M LIQ
AT
Leistun Spannun
EZZTWQ W E |0 | Veifoge” *Hohlwelle wahlweise
TR e 25|09 |60 | 00y D Optional hollow shaft
15kW o2 | 300 | 870 | 180
Antriebsdrehzahl Antriebsleistung Abtriebsdrehzahlbereich Abtriebsdrehmoment bei Nennstrom bei Gewicht
Input speed Motor power Output speed range Output torque at Current at Weight
n — max. 400 V
[min™] [kW] [min™] [Nm] [A] [kg]
0,5 - 5 1000
1420 0,75 063 - 63 790 1,83 106
0,8 - 8 640
063 - 63 1000
0,8 - 8 970
2840 1,1 L 10 80 2,40 106
125 - 125 600
1 - 10 1000
2840 1,5 125 - 125 800 3,25 109

Der Drehzahlbereich ist so zu wahlen, dass die maximale Abtriebsdrehzahl des Kegelradverstellgetriebes gleich der Maximaldrehzahl der anzutreibenden Maschine ist.
Bei Anbau eines Bremsmotors vergroRert sich die Motorldnge um ca. 70 mm.
STROTER - Kegelradverstellgetriebe mit freier Antriebswelle auf Anfrage ( max. Antriebsdrehmoment 5 Nm )

The speed range should be selected so that the maximum driving speed of the helical variable speed gear is the same as the maximum speed of the machine to be driven.
With a brake motor fitted, the motor length increases by ca. 70 mm.
STROTER — Helical bevel variable speed gear with free input shaft optional ( max. input torque 5Nm)
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Zubehor / Accessories

Drehmomentstitze

Torque arm

8

Ep

e

vx&
P\
]
D

]

; J<F

Mdgliche Montagepositionen der
Drehmomentstiitze

D Possible mounting positions of the
torque arm
|
1
| | | i ! !
/17 N 11 7777 | /IEE
Getriebe / gearbox = | I
MaRe Typ / Type
Dimensions |amo2siM_ | AMOS/M_ AM 1/M_
AM..../KO62/M | AM..../[K152/M | AM....[K252/M | AM..../[K4A52/M | AM..../[K652/M
A 120 140 160 200 225
D 104 118 158 158 248
b 70 80 110 110 180
e 85 100 1273 130 215
d1t’ 12 12 14 14 16
d2 40 40 46 46 50
c 14 14 14 14 16
h 35 35 40 50 60
h1 12 12 15 21 25
h2 38 38 44 56 66
IS 9 9 11 11 13
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Zubehor / Accessories

Befestigungs- und Abdrickelement
Fixing- and forcing element

X
1 5 3 2 4
./ ]
6 L nax /
B L min ><
A L
Standard N B
standard J 9%
g —— - 3
B j‘_ e Mﬁ i
Sonder B | = 1
special ‘ A 8
7 B1
I 1
ey
“ 2
_ _ _ _ _ _ _ ] L
7S e 1 ] 22 y
= .
)
Pos. Pos.
1 Hohlwelle 1 Hollow shaft
2 Gewindering 2 Threaded bush
3 Sicherungsring 3 Circlip
4 O-Ring 4 O-Ring
5  Zylinderschraube DIN 6912 5 Socket head cap screw
6  Distanzscheibe 6 Shim
7  Stellring DIN 705* 7 Clamp ring *
8  Sechskantschraube DIN 933 8 Hexagon headed screw
* nicht Standard * not standard
Typ / Type MalRe / Dimensions
gD | A B B1 @d K | Lmax | Loin S Pos.5
AMO025/M 25 98 20 40 115 80 75 M12 M8 x 60
AM.../K062 25 96 14 45 110 80 75 M12 M8 x 60
30 M16 M10 x 60
AM 05/M 25 107 21 45 124 89 83 M12 M8 x 60
AM..../K152 30 M16 M10 x 60
AM 1M 35 129 21 | 55 | 144 | 110 | 100 | M16 | MI12x70
AM..../[K252 40 M20 M16 x 70
AM..../[K452 40 139 21 65 154 120 105 M20 M16 x 70
45
AM..../K652 S | 186 24 75 | 206 | 160 | 135 | M20 | M16x 100
50
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Zubehor / Accessories

Drehzahlfernanzeige

Zur genauen Erfassung der Abtriebsdrehzahl konnen STROTER - Kegelradverstellgetriebe mit einer
beriihrungslosen Drehzahl-Messanlage ausgestattet werden. Hierzu wird im Getriebegehause ein

Drehzahl - Impulsaufnehmer (NAMUR - Initiator) angebracht, in dem durch die vorbeilaufenden Zahnradzéhne
Impulse erzeugt werden.

Uber eine zweiadrige abgeschirmte Verbindungsleitung (max. Ladnge 100m) werden diese einem Anzeigegerét
mit eingebauten Messumformer (f/U-Wandler) zugefuhrt und in eine digitale bzw. analoge Anzeige umgesetzt.
Es ist nicht mdglich, parallel zu den Anzeigeinstrumenten weitere Anzeiger oder andere Verbraucher
anzuschlieRen. In diesen Fullen ist ein separater Messumformer notwendig.

An diesen kénnen mehrere Gerate zum Anzeigen, Schalten oder Zahlen angeschlossen werden.

aTe A = }Verso ungsspannung
—— J 230 V AC (Standard)
n-% @ (®) 24 VDC

a) digital : Typ M2-1 FR5B.0307.570BD

12345 1011

+
IN
w 230 VAC

Abmessungen Gehéause 96 x 48 x 89 einschlie3lich Steckklemme

Einbauausschnitt  92,0'°° x 45.0'%° mm
Befestigung Schraubelemente fur Wandstarken bis 3mm
Schutzart frontseitig IP65

Anschluss IP00
Gewicht ca. 200g
Anschluss steckbare Schraubklemme
Anzeige 5 Stellen = Anzeige 99999 digital

b) analog : Typ AFM 96 QK

2 5 |46 89

+
IN
Briicke
Connect
w 230 VAC
Abmessungen Gehause 96 x 96 x 60 einschlieBlich Schraubklemme
Einbauausschnitt  92,0'°° x 92.0°%° mm
Befestigung mit Schraubklemmen fur Wandstérke bis 40mm
Geh&usematerial PC/weil} ; Frontrahmen schwarz
Schutzart frontseitig IP40
Anschluss 1PO0
Gewicht ca. 0,27kg
Anschluss riickseitig durch Klemmen bis 1,5mm?
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Zubehor / Accessories

Remote speed indicator

For exact measurement of the drive speed , STROTER - Helical bevel variable speed gear can be supplied with
an electronic speed measuring unit which does not come into contact with the gearing. Speed impulse sensor
(NAMUR-initiator) is mounted in the gear box casing and a voltage is induced by the gears moving past the
NAMUR-initiator. The signal is transmitted via a twin wire, cable (maximum length 100m) to an electric display
unit with a built in measurement converter either digital or analogue design. Additional display units cannot be
connected in parallel and if these are required then a separate measurement converter must be used. Using this,
additional appliances can be connected for display, changing the speed or recording.

Dimension

Mounting
Protection

Weight
Connection
Display

—— 1 Supply volta
- } gggyA‘g(sﬂgaidam)

DC

1011

Unit size 96 x 48 x 89 including plug-in terminal
Panelcutout  92,0"°°x 45.0"°° mm

screw elements for insulation thickness up to 3mm

IP65 front face

IP0OO electrical connections

ca. 200g

plug-in terminal

5 digits = Scope 99999 digital

b) analogue : Type AFM 96 QK

Dimension

Mounting
Material of housing
Protection

Weight
Connection

230 VAC

2 5 |46

+
IN
Briicke
@ Connect
Unit size 96 X 96 x 60 including screw terminal

Panel cut out 92,0 x 92.0'% mm

with screw terminal to fit in wall thickness up to 40mm
PC/ white ; front frame black

IP40 front face

IPOO electrical connections

ca. 0,27kg

terminal on reverse side up to 1,5mm?
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Zubehor / Accessories

Elektrische Fernverstellung SE 40 R 60

Electrical remote adjustment SE 40 R 60
A

46 220

Beschreibung :

Die elektrische Fernverstellung SE 40 R 60 besteht
aus einem Schneckenradaufsteckgetriebe mit
eingebauter Sicherheitsrutschkupplung. Eine
Begrenzung des Stellbereichs durch Endschalter ist
daher nicht erforderlich

Anordnung :

Falls nicht anders bestellt, erfolgt der Anbau an der
Getriebeseite ,A" nach obiger Zeichnung.

100

Description :

The electrical remote adjusting SE 40 R 60 device
consists of worm-wheel drive with a built-in-safety
slipping clutch. It is therefore not required to restrict
the adjustment range by means of limit switches.

Arrangement :

If not statet otherwise, installation is carried out on the
drive side ,A" as shown in the drawing above.

Typ Mafl3 A Stellzeit
Type | Dimensions A | Setting time
[mm] [ sec]
AM 025 131 18 L1
AM 05 143 19 L2
L

AM 1 158 24 :
Technische Daten :
Drehstrommotor
Leistung : 0,09 kW
Nennstrom bei 400 V :0,32A
Schutzart . IP 54 (standard)
Gewicht : 4_1,5 kg
Drehzahlkennlinie : linear

Technical data :

AC- Motor

Power : 0,09 kW
Current at 400V :0,32A
Protection system - IP 54 (standard)
Weight :4,5 kg

Speed characteristic linear
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Zubehor / Accessories

Winkelverstellung
Bevel gear adjustment

912

Mitte Verstellwelle
middle of adjusting shaft

F
==

Typ Malz A
Type Dimensions A
[mm]
AM 012 97
AM 025 115
AM 05 127
AM 1 141

30

55
80

30

Fernverstellung durch biegsame Welle
Remote adjustment by means of flexible shaft

| ® +
|
I T B o o s
| 5
| | I [‘—j
| R
[
| il
" <
| £
- 40
% ™
%
!
?
NE
Z (_/
T Anzahl der Verstellmoment bei Bestell-Nr. /
yp Spindelumdrehungen Volllast A R D B B H H o+ Lange
Type Number of spindle Adjustment torque min. ! ! ! Ordering no./
rotations at full load length
AM 012 4,75 2 Nm 80 140 | 10 | 50 | 40 | 90 | 75 |5,5%| AO12BW/ __
AM 025 6,8 3 Nm 90 140 | 12 | 80 | 60 130|110 6,6 | AO25BW/ __
AM 05 7,1 4 Nm 100 | 140 | 12 | 80 | 60 | 130|110 6,6 | AOSOBW/
AM 1 8,8 5Nm 100 | 140 | 12 |100| 80 | 150|130 | 6,6 | A10OBW/

Bei Bestellung bitte Lange angeben / when ordering please state length
*pbei AO12 nur 2 x5,5 / type A0O12 only 2 x5,5
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Zubehor / Accessories

Bremsmotoren

Die in den Auswabhllisten angegebenen Drehstrommotoren
kénnen auch mit Bremse geliefert werden.

Schutzart IP 54 (Standard)

Schutzart IP 55 gegen Mehrpreis

Die angebaute Einscheiben-Federdruckbremse ist eine
Sicherheitsbremse, die durch Federkraft bei abgeschalteter
Spannung bremst. Die Gleichstrom-Bremsspule wird tber
einem im Klemmenkasten eingebauten Gleichrichter
gespeist. Der Motor darf nur in Verbindung mit der
Gleichstrombremse eingeschaltet werden.

Funktion der Bremse :

Die Einscheiben-Federkraftbremsen sind
Ruhestrombremsen mit zwei Reibflachen. Das
Bremsmoment wird mittels Federkraft erzeugt. Geluftet wird
elektromagnetisch. Die Bremse ist hier im stromlosen
Zustand d.h. in Bremsstellung, dargestellt. Die Druckfedern
(9) pressen die Ankerscheibe (11) axial gegen die
Bremsscheibe (12) und diese gegen den Bremsflansch (1).
Bei Erregung der Spule wird der magnetische Kreis
zwischen Ankerscheibe (11) und Magnetgehéduse (5)
geschlossen. Die Ankerscheibe (11) bewegt sich axial in
Richtung des feststehenden Magnetteils und die
Bremsscheibe (12) ist frei beweglich

Brake motors

The AC-motors listed can be supplied with a spring loaded
brake.

Protection system |IP 54 (standard)

Protection system IP 55 (optional)

The brake operates when no electric current is flowing and is
a > fail safe < device.

The DC-stator gets its power from a rectifier which is
mounted in the terminal box. The motor should never be
switched on without a power supply to the brake.

Function of the brake :

The spring loaded disc brake is a no electrical current brake
with two friction faces. The brake torque can be adjusted by
altering the pressure on the springs with the torque
adjustment nut (8). The brake release is electromagnetic
and operates automatically as soon as the motor switched
on. The diagram shows the brake in the > on < position i.e.
when no current is flowing. The springs (9) press the
pressure plate (11) against the brake disc (12) which is
pressed against the motor end shield (1). when the current is
switched on the magnetic circuit between the pressure plate
(11) and the stator housing (5) is complete and the pressure
plate (11) moves axially towards the stator housing (5) and
the brake is released.
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Bremsflansch
Luftspalt
Einstellschrauben (Luftspalt)
Bremsspule
Magnetgehause
Brems-Reibbelag
Lufterfligel
Einstellring
Druckfedern

10 Verzahnte Nabe
11 Ankerscheibe
12 Bremsscheibe
13 Lifterhaube

©CoO~NOUDWNE

1  Motor end shield

2 Airgab

3 Resetting nut (screw)
4  Stator

5  Stator housing

6 Friction surface

7  Fanblade

8  Adjusting ring

9  Springs

10 Brake disc hub
11 Pressure plate
12 Brake disc
13 Fan cover
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